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1 Allgemein

Ubersicht

Der FAG Detector IIR23 ist Schwingungsmessgerat, Datensammler und
Betriebsauswuchtgerat in einem. Zusammen mit der Software FIS Trendline 3
22 ermoglicht das Gerat eine bessere Planbarkeit der Instandhaltung und eine
Erhéhung der Maschinenverfigbarkeit.

Maschinenschwingungen sind ein guter Indikator fiir den Zustand einer
Maschine. Mit dem Detector lll kdnnen Maschinenschwingungen gemafR ISO
10816 und der WalzZagerzustand mit dem Hullkurvendetektionsverfahren
Uberwacht werden. Die im System abgespeicherten Roh- und Hdllkurvensignale
kénnen spater zur Analyse der Signale im Zeit- und Frequenzbereich
herangezogen werden. Hierbei kdnnen Ausrichtfehler und Unwucht ebenso
sicher detektiert werden wie WalzZlagerschaden oder Verzahnungsprobleme. Als
weitere Prozessparameter konnen die Temperatur und die Drehzahl
aufgezeichnet werden.

Einsatzgebiete

Messen und Analysieren des Maschinenzustandes

Der FAG Detector Il nimmt an wvorher festgelegten Messstellen
Schwingungssignale mit einem Sensor auf und berechnet daraus die
Effektivwerte von Schwinggeschwindigkeit, Schwingbeschleunigung und
Hillkurve. Diese Kennwerte28® beschreiben den Maschinen- und
Bauteilzustand.

Es kénnen Frequenzbander mit beliebiger Frequenzbreite im Bereich zwischen
0,1 Hzund 20 kHz definiert und Gberwacht werden. Im FAG Detector Il kbnnen bis
zu 1600 Messstellen und parallel bis zu 270 Zeitsignale abgespeichert werden.
Nach einem Messrundgang werden alle aufgezeichneten Daten in die Trendline-
Software Ubertragen, ausgewertet, analysiert und grafisch dargestelit.



Allgemein

Auswuchten mit dem Detector lll (als Zubehorfunktionalitiat erhaltlich)

Grunde fiir ungeplante Stillstdnde an Anlagen sind vielfaltig. Allerdings lasst sich
ein nicht unerheblicher Prozentsatz direkt oder indirekt auf Unwuchten oder
Ausrichtfehler zurtickfiihren. Wahrend des Betriebes kdnnen durch Unwuchten
erhebliche Schwingungen entstehen, die zu Folgeschaden, wie etwa vorzeitigem
Lagerverschlei® oder Ermidungsbriichen fihren. Die Folge sind Ausfalle von
Maschinen und damit ungeplante Produktionsstillstande.

Der FAG Detector lll ist ein Werkzeug, mit dem solche Zustande nicht nur erkannt,
sondern auch einfach und effizient beseitigt werden kénnen. Hierbei liefert die
einfache Benutzerfiihrung wahrend des Auswuchtens eine gute Unterstutzung.
Schritt fir Schritt fiihrt die Gerate-Software den Benutzer durch den
Auswuchtvorgang. Der Benutzer kann fur jeden Auswuchtvorgang eine
Konfiguration mit der Trendline-Software erstellen. Darlber hinaus kdnnen
Vorlagen definiert werden, die vor Ort an der Maschine angepaf3t werden kénnen.
Die Ergebnisse des Auswuchtens werden in die Trendline-Software Ubertragen.
Dort kénnen sie sowohl tabellarisch als auch grafisch angezeigt werden.

Datenanalyse mit Hilfe der Trendline-Lagerdatenbank

Die integrierte Lagerdatenbank (ca. 20.000 Lager verschiedener Hersteller)
vereinfacht und verkirzt im Zusammenspiel mit dem FIS Viewer die Analyse der
gemessenen Daten erheblich. Auf den ersten Blick lassen sich Auffalligkeiten
erkennen und entsprechenden Bauteilen zuordnen. Pro Messstelle kénnen
mehrere Lager hinterlegt werden. Das bietet die Mdglichkeit, an einer Messstelle
effizient mehrere Lagerlberrollfrequenzen zu (berprifen. Die Lagerdatenbank
kann durch jeden Benutzer individuell um weitere Eintrdge erganzt werden.



1.1 Sicherheitshinweise

Die Detector-Hardware wird nach den anerkannten Normen und Richtlinien
(siehe Konformitatserklarung im PDF-Anhang) gefertigt und ist betriebssicher.
Dennoch kénnen von dem Gerat unvermeidbare Restgefahren fir Anwender und
Dritte oder Sachen ausgehen. Daher missen alle Sicherheitshinweise in dieser
Anleitung unbedingt befolgt werden. Darliberhinaus sind die allgemeingultigen
Sicherheits- und Unfallvorschriften zu berlcksichtigen. Nichtbeachtung kann zur
Gefahr fur Gesundheit und Leben von Personen oder zu Sachschaden fihren.
Die Sicherheitshinweise dieser Anleitung gelten in der Bundesrepublik
Deutschland. In anderen Landern gelten die einschlagigen nationalen Regeln.

Bitte beachten Sie die speziellen Sicherheitshinweise, die Sie in jedem Kapitel
jeweils am Anfang oder bei einzelnen Handlungsschritten finden.

Bedienpersonal

Bestimmte Funktionen des Detectors, wie zB. das Auswuchten, dirfen nur durch
entsprechend geschultes Fachpersonal durchgefiihrt werden.

10



Allgemein

1.2 Gefahrensymbole und Signalworte

Verwendete Gefahrensymbole

Sicherheits- und Warnhinweise sind durch standardisierte, spezfische
Gefahrensymbole gekennzeichnet. Wenn kein spezfisches Symbol zutreffend ist,
wird ein allgemeines Gefahrensymbol verwendet.

Allgemeines Gefahrensymbol

GEFAHR Hier werden Art und Quelle der Gefahr benannt
Hier werden MafRnahmen zur Abwendung der Gefahr
erldutert.

Spezifische Gefahrensymbole

GEFAHR GEFAHR DURCH ELEKTRISCHEN STROM!

Dieses Symbol kennzeichnet eine Gefahr durch einen
elektrischen Stromschlag, der zu Personenschédden bis

hin zum Tod oder zu Sachschéden fiihren kann.

Verwendete Signalworte

Signalwoérter kennzeichnen die Schwere der Gefahr die auftritt, wenn die
MaRnahmen zur Schadensverminderung nicht befolgt werden.

e Vorsicht: Es kdnnen leichte Sachschaden auftreten.

e Warnung: Es kdnnen leichte Personenschaden oder schwere Sachschaden
auftreten.

e Gefahr: Es konnen Personenschaden auftreten. In besonders schweren
Fallen besteht Lebensgefahr.

1



1.3 Uber diese Dokumentation

Diese Dokumentation beschreibt die Funktionsweise des Detector lll und der
Trendline-Software. Sie erlautert,

e wie Konfigurationen[55) oder Messrouten[11h auf einem Rechner erstellt und
auf den Detector tUibertragen werden,

e wie mitdem Gerat Messdaten erfasst werden,
¢ wie Daten vom Detector auf den Rechner tbertragen werden und
¢ wie die Daten analysiert und gespeichert werden kénnen.

AuBerdem finden Sie im PDF-Anhang eine kurze Beschreibung zum Thema
Temperaturmessung mit dem Detector lll. Eine Einfihrung in die Grundlagen der
Schwingungsuberwachung finden Sie als PDF auf der mitgelieferten CD-Rom
(siehe "Allgemeines zur Schwingungsiiberwachung").

Bitte lesen Sie diese Anleitung vor der Inbetriebnahme sorgfaltig durch und
bewahren Sie sie auf. Stellen Sie sicher, dass

¢ diese Anleitung allen Anwendern zur Verfligung steht,

* bei einer Weitergabe des Produkts an andere Nutzer diese Anleitung ebenfalls
weitergegeben wird,

e Erganzungen und Anderungen, die vom HerstellerR9N zur Verfiigung gestellt
werden, stets beigefligt sind.

Verwendete Symbole

Dieses Symbol kennzeichnet

g ¢ hilfreiche Zusatzinformationen sowie
e Geréteeinstellungen oder Tipps zur Anwendung, die
lhnen dabei helfen, Téatigkeiten effizienter
auszufiihren.

Querverweis-SymboI|1_2'ﬁ: Dieses Symbol verweist auf eine Handbuch-Seite mit
weiterfihrender Information. Wenn Sie das Handbuch im PDF-Format am
Bildschirm lesen, kdnnen Sie direkt an diese Stelle springen, indem Sie auf das
Wort links vom Querverweis-Symbol klicken.
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Produktbeschreibung

2 Produktbeschreibung

Der Detector Il ist ein Handmessgerat mit Datenaufzeichnungsfunktion fur die
Offline-Uberwachung von Anlagen und Maschinen (Zustandsiiberwachung /
Condition Monitoring). Das Gerat nimmt zu diesem Zweck an vorher festgelegten
Messstellen Schwingungssignale mit einem Sensor auf und berechnet daraus
die Effektivwerte von Schwinggeschwindigkeit, Schwingbeschleunigung und
Hdllkurve, die sogenannten Kennwerte, zur Charakterisierung des Maschinen-
oder Bauteilzustandes. Zusatzich verfugt der Detector Uber die Moglichkeit, mit
einem Infrarot-Sensor Temperaturen zu messen.

e Nach einem Messrundgang werden die ermittelten Kennwerte und ewl.
aufgezeichnete Zeitsignale auf einen Rechner Ubertragen, dort mit der
Trendline-SoftwarelTZﬁausgewertet, analysiert und grafisch dargestellt.

¢ Der genaue Ort der Messstelle innerhalb der zu Gberwachenden Anlage istin
der Konﬁgurationlaﬁ abgelegt. Dort sind auRerdem die fir jede Messstelle
gultige Sensorempfindlichkeit und die Grenzwerte fiir Haupt- bzw. Voralarm
gespeichert. Die Konfiguration wird mit der Trendline-Software[22) erstellt und
vor der Messung auf den Detector Gbertragen.

e Zur Messung wird der Schwingungssensor mit Hilfe eines MagnetfuRes an
einer vorher festgelegten Messstelle angebracht. Sollte dies aufgrund des
Gehausematerials (zB. Aluminium) nicht mdglich sein, ist an der Messstelle
ein Eisenplatichen oder eine Unterlegscheibe in GroRe des Magnetfulies
anzubringen. Dies geschiehtam einfachsten mit einem schnell aushartenden
Sekundenkleber (zB. Cyan-Acrylat Kleber).

e Am Detector wird in der Konfiguration die Messstelle ausgewahlt und die
Messung gestartet. Der Detector nimmt die Sensorsignale breitbandig auf und
berechnet die Kennwerte. Diese Kennwerte werden abgespeichert und nach
der Messkampagne auf den Rechner lbertragen.

¢ Furjede Messstelle werden die neu gemessenen Kennwerte mitden fur diese
Messstelle festgelegten Grenzwerten fir einen Haupt- bzw. Voralarm
verglichen. Die Schwellwertiberschreitungen werden vom Detector
(Hauptalarme) und wvon der Trendline-Software (Haupt- und Voralarme)
angezeigt. Die neu hinzugekommenen Kennwerte werden abgespeichert.
Diese kdnnen in der Trendline-Software abhangig vom Messzeitpunkt grafisch
dargestellt werden.

Neben der Condition Monitoring-Messung (Messung zur Zustandsiiberwachung,
im Folgenden kurz CM—Messung@ genannt), beherrscht der Detector Il das so
genannte Betriebsauswuchten. Dabei unterstitzt Sie der Detector mit der
Auswuchtmessung 243 dabei, die optimale Position von Ausgleichsgewichten zu
finden. Diese dienen der Kompensation von Unwuchten an rotierenden Bauteilen
und verlangern so deren Lebensdauer.
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2.1 BestimmungsgemaBer Gebrauch

_ Der Detector sowie die zugehdrigen Komponenten sind fiir den
g Gebrauch in Wohngebieten nicht zugelassen!

Detector-Gerate diirfen nur innerhalb der in den Technischen Daten[15)
spezfizierten Einsatzgrenzen betrieben werden. Soweit angegeben, sind dabei
auch die Einsatzgrenzen der einzelnen Komponenten stets zu berlicksichtigen.

Jeder andere oder dariber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht
bestimmungsgemal, fiir den allein der Benutzer das Risiko tragt. Der Benutzer
ist fir den bestimmungsgemafRen Gebrauch verantwortlich. Hierzu gehort auch
die Beachtung dieser Anleitung.

2.2 Modifikationen durch den Anwender

Der Anwender darf keine Anderungen an der Hardware des Detector-Gerats
vornehmen. Zuldssig sind lediglich die hier beschriebenen Einstellungen am
Gerat oder Uber die FIS Trendline-Software. Fir darliiber hinausgehende
Modifikationen tragt der Anwender die Verantwortung! Sollten Sie einen Defekt an
Ihrem Detector feststellen, wenden Sie sich bitte an unseren Supportlgh.

14



Produktbeschreibung

2.3 Technische Daten

Geratebezeichnung

Eingange

Schwingungsmessung

Ausgénge

Messbereiche

Kennwerte

Fensterfunktion
Mittelungen im Frequenzbereich

Abtastrate

FAG DETECTOR Ill, DETECT 3-KIT

2 * BNC Buchsen (Multiplexer)

ICP (4,7 mA), beliebig einstellbare Empfindlichkeit

AC/DC 45V, Impedanz >100 kOhm

1% AUX

Tachometereingang 5 bis 24 V, 30-9999 RPM (steigende oder
fallende Flanke w ahlbar)

IR-Temperatursensor 5 V, Impedanz >100 kOhm (frei
konfigurierbar)

Akku-Ladegerat

Kopthorer (Hillkurv ensignal)

RS 232 zur Datentibermittlung (38,4 kbps; 57,6 kbps)

AUX: Versorgung Triggersensor (5 V max. 200 mA, 12 V max. 50
mA)

Beschleunigung/Schwinggeschwindigkeit 0,1 Hz bis Tiefpass

0,1 Hz bis 200 Hz; 0,1 Hz bis 500 Hz; ...

Hiillkurve 0 Hz bis Tiefpass

Tiefpasse 200 Hz, 500 Hz, 1 kHz, 2 kHz, 5 kHz, 10 kHz, 20 kHz
Hochpass (Hiillkurvenzw eig) 750 Hz

Temperatur -20 °C bis +550 °C (Temperaturbereich abhéngig vom
eingesefzten Sensor, frei konfigurierbarer Eingang)

Aeff (2 kHz bis Tiefpass), Effektivw ert der Schwingbeschleunigung

Asel Effektivw ert der Schwingbeschleunigung im frei definierbarem

Frequenzbereich.

ISO 10816 (10 Hz bis 1000 Hz), Effektivwert der

Schwinggeschw indigkeit

Vsel Effektivw ert der Schwinggeschwindigkeit im frei definierbaren

Frequenzbereich
Deff (Frequenzband abhangig von der Tiefpasseckfrequenz),

Effektivwert des Hiillkurv ensignals
Dsel Effektivw ert des Hiillkurvensignals im frei definierbaren

Frequenzbereich
Crestfaktor, Drehzahl, Temperatur, Universal

Hanning
1-9 (FFT, Kennwerte pro Kanal)

Linear
max. 51,2 kHz, abhangig von eingestellter Tiefpasseckfrequenz
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(eingestellter Tiefpass * 2,56)

A/D Wandler 16 bit (autoranging)
Dy namikbereich >90 db

Frequenzaufl6sung 1600, 3200 Linien (0,0625 Hz bis 12,5 Hz abhéngig von der
eingestellten Tiefpasseckfrequenz)

Auswuchten

1 oder 2 Ebenen Ausw uchten

Gewichtspositionen: Kontinuierlich (0 bis 359°) oder diskret (4 bis 99
Positionen)

Entfernen der Testgew ichte: ja/nein

Auswuchten-Messtyp

Beschleunigung, Geschw indigkeit, Weg

Messung

Peak, Peak — Peak, RMS

Auswucht-Einheiten

g, mm/s, inch/s, pm, mil

Gewichtseinheiten

gr., oz. (bis zu 99 999,99 gr. bzw. 0z.)

Automatische Messstellenerkennung (RFID)

Funk-Frequenz

13,65 MHz

RFID-Norm

ISO 15693

Produktbetrieb nur in

Europaische Union (EU), Schweiz, USA, Kanada, Australien

Allgemein

Separate Messungen

Temperatur, Drehzahl, Kopthérer (Hillkurv ensignal)

Tastatur Folientastatur mit 21 Tasten
Display Beleuchtetes Grafik Display (LCD) 128 x 64 Punkte,
Abmessungen 55 x 33 mm
Speicher 1600 Messstellen plus 270 Zeitsignale (maximal 300 Zeitsignale)
Stromversorgung NiMh 2 000 mAh
Spannung 6V

Einsatzdauer ca. 6 bis 8 Stunden (Ladezeit bei leerem Akku ca. 4
St)

Abmessungen und Gewicht

230 x 70(53) x 45 (53) mm (L x B x H), ca. 500g (inschiieRlich
Akku)

Temperaturbereich

0 bis 50 °C (Arbeitstemperatur)
0 bis 40°C (zum Laden des Akkus)
-20 bis +70 °C (Transport- und Lagertemperatur)

Einsatzdauer

ca. 6 bis 8 Stunden kontinuierlicher Betrieb
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Gehause

Schutztasche

EMV-Normen

Firmware

Software

.

Produktbeschreibung

ABS, IP 40

Doppelt unterteilt, schwarzes Nylon-Material, 2 Fenster mit
Klarsichtfolie, (")ffnungen mit Klettv erschliissen, Klettbandhalter flir
Kabel und Sensor, Tragegurt

ENG0950-1, EN61000-4-2, EN61000-4-3, EN61000-4-6

Kostenlose Firmw are-Updates im Internet

Verfiighare Sprachen: Deutsch, Englisch, Finnisch, Franzésisch,
ltalienisch, Niederlandisch, Polnisch, Portugiesisch, Schwedisch,
Slow enisch, Spanisch und Tirkisch

FIS Trendline (Updates im Internet)

Verfiigbar in: Deutsch, Englisch, Franzésisch, Portugiesisch und
Spanisch

- Konfiguration des FAG Detector Ill tiber RS 232-Schnittstelle

- Lagerdatenbank mit ca. 20 000 Lagern

- Grafische Darstellung der Messwerte und des -v erlaufs

- Trendanaly se

— Darstellung der Zeitsignale und FFT

— Tabellarische und grafische Darstellung des Ausw uchtens

- Konfigurierbarer Reportgenerator

Technische Anderungen vorbehalten!
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2.4 Lieferumfang

DETECT3-KIT

¢ Grundgerat mit Akku

¢ Beschleunigungsaufnehmer mit Magnetfu3

¢ Infrarot-Temperatursensor

¢ Ladegerat mit Reiseadapter

e PC-Datenkabel (seriell/lUSB)

¢ Bedienungsanleitung

e Schutztasche mit Halterung flir Temperatursensor
¢ PC-Software Trendline

o Koffer

18



Produktbeschreibung

DETECT3.BALANCE-KIT

¢ Beschleunigungssensor mit Magnetfull und Sensorkabel
e Triggersensor (optisch und induktiv)

e Waage

e Magnethalter fiir Triggersensor

¢ Verlangerungsstab fiir Magnethalter

e Kabel fur Triggersensor (Ladnge 10 m)

¢ Reflexmarke fir optischen Triggersensor

¢ Dongle zur Aktivierung der Auswuchtfunktion

¢ Koffer
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RFID-KIT
¢ Grundgerat mit Akku und RFID-Reader
¢ 5RFID-Tags:
— 2 Stuck FIS.DETECTORIIL.RFID.TAG.KEY

— 3 Stiick FIS.DETECTORIII.RFID.TAG.DOME (spezell fir metallische
Untergriinde)

¢ Beschleunigungsaufnehmer mit Magnetfuy

¢ Infrarot-Temperatursensor

e |Ladegerat mit Reiseadapter

e PC-Datenkabel (seriell/lUSB)

¢ Bedienungsanleitung

e Schutztasche mit Halterung fir Temperatursensor
e PC-Software Trendline

¢ Koffer

Zubehor

Sensor-Verlangerungskabel mit 5 m bzw. 15 m Lange, Sensorplatichen und
Railmagnet sind auf Anfrage lieferbar.

Optionales Zubehor

Rund um das Detector-Gerat erhalten Sie bei FAG Industrial Services ein
vielfaltiges Angebot an optionalem Zubehdr. Bitte wenden Sie sich an Ihren
Kundenbetreuer29™.
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Bevor Sie beginnen

3 Bevor Sie beginnen

Mit dem RFID-Kit oder dem RFID-Detector bis Version F3 wurden lhnen drei
Klappferrite mitgeliefert. Diese miissen an den drei Sensorkabeln (Kabel fir die
Beschleunigungssensoren sowie fiir den Triggersensor) des Detectors
angebracht werden.

Klappferrit

* Ferrite verhindern, dass elektromagnetische Stérungen des
5/ Detectors andere elektronische Geréte in der Ndhe
beeintrdchtigen kénnten.
* Beim RFID-Detector ab Version F4 sind die Klappferrite nicht
mehr erforderlich.

Ferrite anbringen
¢ Legen Sie das Sensorkabel in die Rundung des Klappferrits.

¢ Richten Sie das Kabel wie im folgenden Bild aus. Beachten Sie dabei, dass
die Ferrite so nah wie mdglich am Detector angebracht sein missen.

e Schlieflen Sie den Klappferrit so, dass er das Kabel fest umschlief3t und
einrastet.

Ferrite an Sensorkabeln befestigt
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4 Trendline 3

Die Trendline-Software ist das Serverprogramm fiir den Detector Ill. Der Detector
selbst ist nur fiir die Messwertaufnahme konzpiert. Alle Datenverwaltungs- und
Datenauswertungsaufgaben werden mit der Trendline-Software ausgefihrt.

So wird mit der Software die Uberwachung einer Anlage konfiguriert, und es
werden die Messdaten, die der Detector von der Anlage liefert, ausgewertet,
analysiert und gespeichert.

Des Weiteren steuert Trendline den Datenaustausch zwischen dem SQL Server-
Rechner, aufdem das Datenbankprogramm lauft, und dem Detector.

e Dije Trendline-Software Version 3.6 funktioniert nur mit
der Detector-Firmware 3.6.

e Sollte Ihr Detector eine niedrigere Firmware-Version
haben, fiihren Sie bitte eine Aktualisierung der
Detector-Firmware[288 durch.

4.1 Programm installieren
In diesem Kapitel wird die Installation der Trendline-Software beschrieben.

Die Trendline-Software bendtigt den MS SQL-Datenbankserver. Dieser muss
entweder auf dem lokalen Rechner oder auf einem Netzwerkserver installiert
werden. Nutzen Sie bereits einen MS SQL-Datenbankserver (siehe
"Systemvoraussetzungen"[22), so kénnen Sie die Datenbanken an diesem
registrieren.

4.1.1 Systemvoraussetzungen

Um die Software optimal nutzen zu koénnen, missen folgende
Mindestanforderungen erfiillt sein:

Allgemeine Systemvoraussetzungen

¢ Pentium Il PC mit 500 MHz (empfohlen: 1 GHz)

¢ mind. 512 MB RAM (empfohlen: 1 GB; bei Windows 7: 64 Bit-Version)
¢ Bildschirm-Auflosung: 1024x768 (Pixel)

Betriebssysteme

¢ Trendline-Software 3.6: Windows XP SP3, Windows 7: 64 Bit-Version
e Datenbankprogramm MS SQL Express 2005: mind. Windows XP SP3,
Windows 7: 64 Bit-Version
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Trendline 3

MS Windows Server-Betrieb ssysteme werden nicht unterstitzt.

Festplattenspeicher fiir die Installation der Trendline-Software

¢ Trendline-Software 3.6 (ohne Datenbank und Datenbankprogramm): 62 MB
e Detector Flash-Updater: 4 MB

¢ |Lagerdatenbank und Demodatenbank: 20 MB

Festplattenspeicher fiir die Installation des Datenbankservers
e MS SQL Express 2005: 525 MB

Festplattenspeicher fiir die Datenbank
e MS SQL Express 2005: mind. 4 GB (empfohlen: 10 GB)

Sonstige Voraussetzungen
¢ Microsoft Internet Explorer 6.0 SP1 oder neuer

MS SQL-Datenbankprogramm

Wenn Sie bereits ein MS SQL-Datenbankprogramm verwenden, kénnen Sie die
Datenbanken an diesem registrieren. Folgende Versionen kénnen verwendet
werden:

¢ MS SQL Server 2000 (kostenpflichtige Lizenz erforderlich)

e MSDE (kostenfreie Version von MS SQL Server 2000 mit eingeschranktem
Funktionsumfang)

¢ MS SQL Server 2005 (kostenpflichtige Lizenz erforderlich)

e MS SQL Express 2005 (kostenfreie Version von MS SQL Server 2005 mit
eingeschranktem Funktionsumfang).

Eine Datenbank, die von MSDE oder MS SQL Server 2000 auf MS
SQL Express 2005 aktualisiert wurde, kann nicht wieder mit MSDE
oder MS SQL Server 2000 gedffnet werden.

Tipps
¢ Richten Sie das Datenbankprogramm und die Datenbanken auf einem
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zentralen Rechner ein, der jederzeit verfligbar ist.

e Wenn Sie MS SQL Express 2005 verwenden, muss die Datenbank fiir einen
Zugriffaus dem Netzwerk freigeschaltet werden.

4.1.2 Benutzerrechte und Schreibzugriff

Fir die Installation und den Betrieb der Trendline-Software bendétigen Sie
spezelle Zugriffsrechte. Bei Problemen mit den Sicherheitsbestimmungen lhres
Systems, wenden Sie sich bitte an Ihren Systemverwalter.

Benutzerrechte

Fir die Installation der Trendline-Software bendtigen Sie Administrator-Rechte
auf lhrem System.

_ Tipp: Installieren Sie die Software mit Administrator-
g Rechten und wechseln Sie anschlielend wieder zum
normalen Benutzer.

Schreibzugriff

Die Trendline-Software speichert wahrend des Betriebs Einstellungs- und Log-
Daten. Fur die folgenden Standardverzeichnisse benoétigen Sie Schreibzugriff:

Unter Windows XP SP3
e C:\Users\All Users\Application Data\Condition Monitoring\
e C:\Users\User\Local Settings\Application Data\Condition Monitoring\

Unter Windows 7: 64 Bit-Version
¢ C:\Program Data\Condition Monitoring\
e C:\Users\User\AppData\Local\Condition Monitoring\

4.1.3 Installation Trendline-Software

Bitte legen Sie die mitgelieferte Programm-CD in |hr CD-ROM-Laufwerk.
Alternativkdnnen Sie die aktuelle Trendline-Version auf unserer Webseite (www.
fis-services.de) im Bereich "Downloads" herunterladen.

Das Installationsverzeichnis auf CD-ROM kdénnen Sie wie folgt im Windows-
Explorer 6ffnen:

o Offnen Sie den Arbeitsplatz.
e Klicken Sie unter Gerate mit Wechselmedien mit der rechten Maustaste auf
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das CD-ROM-Laufwerk und
« klicken Sie auf Offnen.
o Offnen Sie das Verzeichnis "Trendline 3.6" und
e wahlen Sie eine der folgenden Installationsarten aus.

Installationsart

Die Trendline-Software kann auf verschiedene Arten installiert werden. Sie
kénnen die Software

e auf einem lokalen Rechner komplett einrichten (fiir Standardbenutzer
empfohlen)

oder
¢ aufverschiedene Rechner aufteilen (zB. in einem Netzwerk).

Die Trendline-Software kann automatisch in einstellbaren Zeitintervallen
Uberpriufen, ob ein Update der Trendline oder der Detector-Firmware auf
unserem Internet-Server zum Download bereitliegt.

Folgende Installationsarten stehen zur Verfligung:

Komplettinstallation (Complete Setup)

Es werden alle Komponenten der Trendline-Software inklusive Datenbanken auf
dem System eingerichtet.

e Starten Sie die Installationsdatei "Trendline-Setup*.exe" mit Doppelklick.
Der Trendline Setup-%sistenﬂ?(ﬁ flhrt Sie weiter durch die Installation.

Datenbankinstallation (Database Setup)

Es werden nur die Datenbankinstallationen (Datenbankprogramm optional mit
Datenbanken) auf dem System eingerichtet.

e Starten Sie die Installationsdatei "TrendlineDatabases-Setup*.exe" mit
Doppelklick.

Der Datenbank Setup-Assistentl 29 fiihrt Sie weiter durch die Installation.

Flash Updater-Installation (Flash Updater Setup)

Es wird nur der Flash Updater zur Aktualisierung der Detector-Firmware auf dem
System eingerichtet.

e Starten Sie die Installationsdatei "DetectorFlashUpdater*-Setup.exe" mit
Doppelklick.

Der Flash Updater Setup-Assistent[281fiihrt Sie weiter durch die Installation.
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Teile der Trendline-Software bendtigen die Windows-

5/ Komponente MS .NET Framework 2.0. Wenn diese
Komponente nicht auf dem System vorhanden ist, wird
sie automatisch installiert.

Im Folgenden wird die Komplettinstallation der Trendline-Software beschrieben.

4.1.3.1 Trendline Setup-Assistent

1. Bitte wahlen Sie die Sprache aus, in der die Trendline-Software installiert
werden soll. Sie kénnen die Sprach-EinsteIIungenlﬁﬂ nach der Installation
jederzeit andern.

{5 Setup - Trendline 3.6 o ] |

Willkommen zum Trendline 3.6
Setup-Assistenten

Dieser Assistent wird jetzt Trendling 3.6.0 auf Threm Computer
installieren,
Sie sollken alle anderen Anwendungen beenden, bevar Sie mit
dem Setup Forkfahren.

| "Weiter" zum Fortfahren, "Abbrechen” zum verlassen.

Wdeiter = I Abbrechen |

2. Akzeptieren Sie die Lizenzvereinbarungen und klicken Sie auf Weiter, um mit
der Installation fortzufahren.

3. Wahlen Sie das Verzeichnis aus, in dem die Software installiert werden soll
und klicken Sie auf Weiter.

4. \Wahlen Sie den Startmen(-Ordner aus und klicken Sie auf Weiter.
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{5l Setup - Trendline 3.6 o ] 4
Zusitzliche Aufgaben auswihlen ELM_:
Welche zusétzlichen Aufgaben sollen ausgefiihrt werden? o

Wahlen Sie die zusatzlichen Aufgaben aus, die das Setup wahrend der Installation won
Trendiine 3.6 ausfihren soll, und klicken Sie danach auf "Weiter",

Bitte wahlen Sie optionale Setupteile:
¥ Flash Updater (Programm zum aktualisieren der Detector-Software)
[¥ Daterbankinstallationen (Demodatenbark | Lagerdatenbank)

= 2uriick I Weiter = I Abbrechen |

5. Sie konnen weitere Komponenten auswahlen, die installiert werden sollen.
Wahlen Sie aus der Liste:

* Flash Updater, um ein Programm zum Aktualisieren der Detector-Firmware
zu installieren,

* Datenbankinstallation, um die Demodatenbank und/oder Lagerdatenbank
zu installieren,

6. und klicken Sie auf Weiter.

7. Kontrollieren Sie im n&chsten Fenster lhre Einstellungen und klicken Sie auf
Installieren oder klicken Sie auf Zuriick, um lhre Eingaben zu korrigieren.

Die Trendline-Software wird installiert.

8. Klicken Sie auf Fertigstellen, um die Trendline-Installation abzuschlieRen.

Wenn Sie weitere Komponenten zur Installation ausgewahlt haben, wechseln Sie

bitte zum Kapitel "Detector Flash Updater installieren"[28% bzw. "CM-Datenbank
installieren"[2dh.

Bitte starten Sie I|hr System neu, nachdem alle Installationen
g abgeschlossen sind!
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4.1.3.2 Detector Flash Updater Setup-Assistent

Wenn Sie bei der Installation der Trendline-Software "Flash Updater" ausgewahlt
haben, startet automatisch die Flash Updater-Installation. Der Setup-Assistent
unterstiitzt Sie bei der Installation der Komponente.

]@ Setup - Detector Flash Updater 3 =lolx]

Welcome to the Detector Flash
Updater 3 Setup Wizard

Thiz will inztall Detector Flagh Updater 3 on pour computer.

It iz recommended that you cloze all ather applications before
cohtinuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup.

Mest » I Cancel |

1. Wahlen Sie das Verzeichnis aus, in dem die Software installiert werden soll
und klicken Sie auf Next.

2. Wahlen Sie den Startmeni-Ordner aus und klicken Sie auf Next.

3. Optional kénnen Sie Programm-Symbole auf dem Desktop oder in der Quick
Launch-Leiste hinzufiigen. Aktivieren Sie dazu das Hakchen vor

* Create a desktop icon, um eine Verknlipfung auf lhrem Desktop
hinzuzufiigen

* Create a Quick Launch icon, um ein Symbol in der Quick Launch-Leiste
neben dem Start-Button einzufligen

4. und klicken Sie auf Next.

5. Kontrollieren Sie im nachsten Fenster Ihre Einstellungen und klicken Sie auf
Install, um den Detector Flash Updater zu installieren oder klicken Sie auf
Back, um lhre Eingaben zu korrigieren.

Der Detector Flash Updater wird installiert.
6. Klicken Sie auf Finish, um die Flash Updater-Installation abzuschlieRen.
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4.1.3.3 Datenbank Setup-Assistent

Wenn Sie bei der Installation der Trendline-Software "Datenbankinstallationen”
ausgewahlt haben, startet automatisch die CM Datenbank-Installation. Der
Setup-Assistent unterstiitz2t Sie bei der Installation des Datenbankprogramms
und der Registrierung der Datenbanken, die flir den Betrieb der Trendline-
Software notwendig sind.

e Wenn auf lhrem System noch kein
g Datenbankprogramm oder keine CM-Datenbank
eingerichtet ist, werden das Programm und die

folgenden Datenb anken automatisch installiert:
- cm-offlinedb 0: CM-Datenbank mit Demodaten
-cm_bearings: Lagerdatenbank

e Jede neu hinzugefiigte Datenbank wird durch eine
laufende Nummer gekennzeichnet.

]@ Setup - Trendline Databases 3.6 =lolx]

Willkommen zum Trendline
Databases 3.6 Setup-Assistenten

Dieser Assistent wird jetzt Trendline Databases 3.6.0 auf
Threm Computer installieren,

Sie sollken alle anderen Anwendungen beenden, bevar Sie mik
dem Setup Forkfahren,

"Weiter" zum Fortfahren, "Abbrechen” zum Verlassen.

‘eiter = I Abbrechen

e Klicken Sie auf Weiter, um mit der Installation fortzufahren.

Die weitere Installation hangt davon ab, ob Sie bereits ein MS SQL-
Datenbankprogramm auf Ihrem System installiert haben oder nicht.
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{5l Setup - Trendline Databases 3.6

Microsoft SQL Server 2005 Express Edition {SQL Express)
3L Server und Datenbanken installieren.

{* SQL Express installieren und Datenbanken registrieren.
" Mur SQL Express installieren,

{~ Datenbanken an vorhandenem SQL Server (oder MSDE | SOL Express) registrisren

= 2uriick I Weiter = I Abbrechen |

e Wahlen Sie SQL Express installieren und Datenbanken registrieren, wenn
noch kein MS SQL-Datenbankprogramm auflhrem System eingerichtet ist und
Sie das Datenbankprogramm inklusive Datenbanken auf Ihrem System
installieren mochten.

Lesen Sie bitte weiter im Abschnitt "Datenbankprogramm noch nicht
vorhanden"[30}.

Oder:

e Wahlen Sie Nur SQL Express installieren, wenn Sie nur das MS SQL-
Datenbankprogramm auf lhrem System einrichten méchten.
Lesen Sie bitte weiter im Abschnitt "Datenbankprogramm noch nicht
vorhanden"[30%.

Oder:

e Wahlen Sie Datenbank an vorhandenem SQL Server (oder MSDE/SQL
Express) registrieren, wenn auf lhrem System bereits ein MS SQL-
Datenbankprogramm (siehe "Systemvoraussetzungen"@) eingerichtet ist
und Sie nur die Datenbanken an diesem Server registrieren mochten.

Lesen Sie bitte weiter im Abschnitt "Datenbankprogramm vorhanden"[33.

Datenbankprogramm noch nicht vorhanden

Wenn auf lhrem System noch kein MS SQL-Datenbankprogramm installiert ist,
werden das Datenbankprogramm und optional die ausgewahlten Datenbanken
installiert und registriert.
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{5l Setup - Trendline Databases 3.6 s 3

SOL-Server

S0L Server-Instanzname Fir die Installaion:

CM_DATABASE =

< Zuriick I Weiter = I Abbrechen |

Der Setup-Assistent zeigt an, unter welchem Namen die Server-Instanz angelegt
wird.

1. Klicken Sie auf Weiter.

{5l Setup - Trendline Databases 3.6 SIS E3

S0L Server-Passwort

Geben Sie das Passwort fiir den Administratorbenutzer "sa" ein.

‘Wiederholen: I***************

Passwork:

bitte Thr

< Zuriick I Weiter = I Abbrechen |

Fir die Installation und die Verwaltung der Server-Instanz wird ein
Administratorpasswort fir den Benutzer "sa" bendtigt (weitere Informationen
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finden Sie unter "Benutzer und Passwérter"[951).

2. Ubernehmen Sie das voreingestellte Standardpasswort "CM_senices$1sa"
oder geben Sie ein eigenes Passwort fir die Server-Instanzein.

_ * Wenn Sie ein eigenes Passwort fiir den Administrator-
g Benutzer "sa" vergeben méchten, verwenden Sie bitte
ein Passwort, das den Sicherheitsrichtlinien |hres

Rechners entspricht. Das kann z. B. ein starkes

Passwort, mit mindestens 10 Zeichen, Grof3- und

Kleinschreibung sowie alphanumerischen Zeichen mit
Sonderzeichen sein.

e Notieren Sie benutzerdefinierte Passworter unbedingt
in Ihren Unterlagen.

3. Klicken Sie auf Weiter.

Wenn Sie die Installation mit Datenbanken ausgewahlt haben, kdnnen Sie im
nachsten Schritt auswahlen, welche Datenbank(en) registriert werden sollen.

]@ Setup - Trendline Databases 3.6

Zusitzliche Aufgaben auswihlen
Welche zusatzlichen Aufgaben sollen ausgefuhrt werden?

Wahlen Sie die zusatzlichen Aufgaben aus, die das Setup wahrend der Installation von
Trendiine Databases 3.6 ausfihren soll, und Kicken Sie danach auf "Weiter".

Bitte wahlen Sie die zu instalierenden Datenbanken:
¥ Lagerdatenbark

¥ M OFFLIME Demodatenbank

< Zuriick I ‘eiter = I Abbrechen |

4. Wahlen Sie die Datenbank(en) aus, die installiert und am Datenbankserver
registriert werden sollen und

5. klicken Sie auf Weiter.

Das Datenbankprogramm wird installiert und die gewilinschten Datenbanken
automatisch registriert (angehangt).

6. Klicken Sie auf Fertigstellen, um die Installation abzuschlieRen.
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Datenbankprogramm vorhanden

Wenn auf lhrem System bereits ein MS SQL-Datenbankprogramm installiert ist
(siehe “Systemvoraussetmngen"|72'ﬁ), mussen die Datenbanken lediglich
installiert und am Datenbankserver registriert werden. Fir den Zugriff auf den
eigenen Datenbankserver benétigen Sie das Administratorpasswort.

{5l Setup - Trendline Databases 3.6

S0OL-Server

Bitte wahlen Sie eine S0L Server-Inskanz zum Anhéngen der Datenbanken.

< Zuriick I Weiter = I Abbrechen |

Der Setup-Assistent zeigt an, welche Server-Instanzen bereits auf dem Computer
installiert sind.

Bei einer Neuinstallation ab FIS Trendline-Version 3.4 lautet der

Name der Server-Instanz "CM_DATABASE". Bei vorhergehenden
Installationen heil3t diese "FIS_DATABASE".

1. Wahlen Sie die Server-Instanz aus.
2. Klicken Sie auf Weiter.
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{5l Setup - Trendline Databases 3.6 s 3

S0L Server-Passwort

Geben Sie das Passwort fiir den Administratorbenutzer "sa" ein.

Wiederholen: I***************

Passwork:

< Zuriick I Weiter = I Abbrechen |

Zur Installation und Registrierung von Datenbanken an der Server-Instanz wird
das Administratorpasswort fiir den Benutzer "sa" bendtigt (weitere Informationen
finden Sie unter "Benutzer und Passworter"[950).

3. Geben Sie das Administratorpasswort fiir die Server-Instanzein.
4. Klicken Sie auf Weiter.

]it.il Setup - Trendline Databases 3.6

Zusitzliche Aufgaben auswihlen

Welche zusétzlichen Aufgaben sollen ausgefiihrt werden?

Wahlen Sie die zusatzlichen Aufgaben aus, die das Setup wahrend der Installation won
Trendiine Databases 3.6 ausfihren sol, und kKlicken Sie danach auf "Weiter".

Eitte wahlen Sie die zu instalierenden Datenbanken:
¥ Lagerdaterbark

¥ M OFFLIME Demodatenbank

< Zuriick I ‘eiter = I Abbrechen
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5.Wahlen Sie die Datenbank(en) aus, die installiert und am Datenbankserver
registriert werden sollen.

6. Klicken Sie auf Weiter.

Die ausgewahlten Datenbanken werden installiert und automatisch am Server
registriert (angehangt).

7. Klicken Sie auf Fertigstellen, um die Installation abzuschlieRen.

4.1.4 Aktualisieren (Update)

_ Die Trendline-Software kann automatisch in einstellbaren

g Zeitintervallen (iberpriifen, ob ein Update der Trendline

oder der Detector-Firmware auf unserem Internet-Server

zum Download bereitliegt (siehe "Automatische
Benachrichtigung bei Updates"lﬁﬁ).

So aktualisieren Sie die Trendline-Software und ihre Komponenten:

Trendline-Software aktualisieren

Wenn Sie eine bestehende Trendline-Software aktualisieren méchten, gehen Sie
wie folgt vor:

* Legen Sie eine Sicherungskopie[108 Ihrer Datenbank(en) an,
e deinstallieren[36 Sie die Trendline-Software und

e fliihren Sie das Trendline-SetuplZ_Z'ﬁaus.

Der Setup-Assistent flihrt Sie weiter durch die Installation.

Datenbank in Trendline-Software aktualisieren

Wenn Sie eine bestehende Datenbank mit der aktuellen Trendline-Version
verwenden wollen, muss diese ggf. aktualisiert werden. Beim Verbinden mit
einer Datenbank prift die Trendline-Software automatisch die Datenbank-
Versionsnummer und weist Sie darauf hin, wenn die Datenbank aktualisiert
werden muss. Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Datenbank
aktualisieren"[103),

Flash Updater-Software aktualisieren

Wenn Sie den Flash Updater aktualisieren mdéchten, gehen Sie wie folgt vor:
e Deinstallieren[36) Sie die Flash Updater-Software und

e flihren Sie das Flash Updater-Setup|72'ﬁaus.

Der Setup-Assistent flihrt Sie weiter durch die Installation.
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Detector-Firmware aktualisieren

Wenn Sie die Firmware auf dem Detector aktualisieren mdchten, bendtigen Sie
den Flash Updater. Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Firmware
aktualisieren"ksd.

4.1.5 Deinstallation

_ Bitte beachten Sie, dass Konfigurations- sowie
g Exportdateien auf I|hrem Rechner verbleiben. Das
Datenbankprogramm sowie die Datenbank(en) werden
zu |hrer Sicherheit ebenfalls nicht gel6scht. Zur
vollstédndigen Deinstallation miissen diese Dateien

manuell entfernt werden.

Trendline-Software deinstallieren

Zur Deinstallation der Trendline-Software klicken Sie bitte im Startmeni unter
Programme > FIS > Trendline 3.6 auf Trendline deinstallieren.

Flash Updater deinstallieren

Zur Deinstallation des Detector Flash Updaters klicken Sie bitte im Startmeni
unter Programme > FIS > Detector Flash Updater auf Uninstall Detector Flash
Updater.

4.2 Programm starten
¢ Klicken Sie auf Start > Programme > FIS > Trendline 3.6 > Trendline.
Die Trendline-Software wird gestartet.

Beim ersten Programmstart der Trendline Software kénnen Sie die automatische
Benachrichtigung fir Software-Updates konfigurieren.

Wenn Sie die Trendline-Software ohne Datenbankprogramm und Datenbanken
installiert haben, wahlen Sie bitte die CM-Datenbank auf dem Server[97 aus.

4.2.1 Automatische Benachrichtigung bei Updates

Die Trendline-Software kann automatisch in einstellbaren Zeitintervallen
Uberprifen, ob ein Update der Trendline oder der Detector-Firmware auf
unserem Internet-Server zum Download bereitliegt. Folgende Ergebnisse sind
moglich:
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¢ Es konnten keine Update-Informationen abgerufen werden, zB. aufgrund einer
gestorten Internet-Verbindung.

e Die installierte Trendline-Version ist aktuell.
¢ Esisteine neuere Trendline-Version verfligbar.

¢ Die Firmware ist auf allen in der Datenbank registrierten Detector-Geraten
aktuell.

e Fur mindestens eines der in der Datenbank registrierten Detector-Gerate ist
eine neuere Firmware-Version verfligbar.

Bei der Update-Uberpriifung werden keinerlei Daten an die FAG

g/ Industrial Services GmbH (ibertragen. Die Trendline-Software
vergleicht lediglich den Versionsstand |hrer Installation mit dem
Stand der aktuell auf unserem Server verfiigbaren Version.

Automatische Update-Benachrichtigungen konfigurieren

Beim ersten Programmstart kénnen Sie die automatische Benachrichtigung fur
Updates konfigurieren. Wenn Sie die Einstellungen zu einem spateren Zeitpunkt
vornehmen mochten, klicken Sie bitte im Menl der Trendline-Software auf
Optionen und wahlen Sie Update > Update-Einstellungen aus.

=10l %]

“

Software-Updates

Erstmaliger Saftware-Start....

Diese Software kann automatisch nach Programm-Updates suchen [einschlieBlich
Firmware-¥erzionen). Sie werden automatizch informiert, wenn eine neuere Yersion
verfigbar izt

An den Hersteller werden dabei keine Informationen ubermittelt.

Update-Priifung. ..

Zeitintervall:
IW'oche [7 Tage) j

I Proxyserver verwenden

IP / Servername: Part: ID j

v Meldung anzeigen, wern keine Ysisianarfnmationen abgeiact werden konsten

|
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e Wahlen Sie mit Zeitintervall, wie oft die Trendline-Software auf Updates priifen
soll. Die Voreinstellung ist wochentlich.

e Falls |hr Computer Uber einen Proxy-Server mit dem Internet verbunden ist,
aktivieren Sie Proxyserver verwenden und geben Sie die IP-Adresse bzw. den
Servernamen sowie die verwendete Port-Nummer an. Wenden Sie sich bei
Fragen zur Konfiguration an lhren Systemadministrator.

e Wenn Sie Meldung anzeigen, wenn keine Versionsinformationen abgefragt
werden konnten aktivieren, dann zeigt die Trendline-Software auch dann eine
Meldung an, wenn keine Update-Informationen gefunden wurden.

_ Sie kbnnen die Einstellung fiir die automatische Benachrichtigung
g jederzeit in den Programmeinstellungen &ndern (siehe Updates
158)).

Updates wurden gefunden

Wenn Updates fiir die Trendline-Software oder die Detector-Firmware gefunden
werden, dann wird die Download-Adresse angezeigt. Ist ein Firmware-Update
verfugbar, dann zeigt die Trendline-Software dartber hinaus die registrierten
Detector-Gerate und die jeweils installierte Firmware-Version an. So kénnen Sie
schnell erkennen, auf welchen Geraten das Firmware-Update installiert werden
sollte.
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~lolx|

Software-Updates ‘

Trendline-Update gefunden

E= steht eine neuere Trendline-¥ersion [3.6.0.2]) zur Yerfiigung.
Download:

DE:"hitp:/ /www_fiz-zservices_defsite/de/download/D ownloads_html™
EM:"http:/ fwww _fiz-zervicez_de/zite/en/download/D ownloads_html™
ES:"http: /www_fiz-services_de/site/es/download/Descargas_html"

Firmware-Update gefunden

E s steht eine neuere Firmware-Yersion [3.6.1] zur Yerfugung.
Download:

DE:"hitp:/ fwww_fis-services_de/site/de/download/D ownloads_html™
EMN:"http:/ /www_fiz-zervices_defzite/en/download/D ownloads_html™
ES:"http: /fwww. fiz-zervices de/site/es/download/Descargas. html™

Diie folgenden Detectaren sind in der Datenbank registriert:

Detector—SeriennummerI Detector-Bezeichnung Firmwareyersion
710275)F 04 34.0
Update-FPriifung...
Zettintersall:

Verbindung konnte nicht hergestellt werden

Wenn keine Update-Informationen gefunden wurden - zB. wegen einer gestérten
Internet-Verbindung -, dann kénnen Sie diese Meldung fiir zukiinftige Abfragen
deaktivieren. Aktivieren Sie hierzu das Kontrollkdstchen Diese Meldung nicht
mehr anzeigen.

Manuelle Abfrage

Um die Abfrage nach Updates flr die Trendline-Software bzw. Detector-Firmware
manuell zu starten, klicken Sie auf

¢ Extras > Nach Trendline-Updates suchen (Trendline) oder
e Detector > Nach Firmware-Updates suchen (Detector).
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4.2.2 Benutzeroberflache

4.2.2.1 Hauptfenster

% Trendline =3l x|

Datei System  Deteckor Planung  Setwice Extras 7

5 | i B B By B |3

SN =l A L AR e R
B

EmTS e Name Demo werk, 16

& [l Spindel A unten
=l Spind4 vom asi -
W 5010876 = & | =
-l st
| RES
W Soind vom rsd
[l Spind4 rad unt
[ Soind hinten rad
[l Spind4 hinten unt
W Spindel B oben
E+5] DemowWerk 18
E-95] T8.3-2000em
£ %5 Spindel
=45 ] Spind. rad 50°
-l 150 10816
0 Aeff
-1 Temp

Darstellung

M Seind. axi
-l Dema Suswuchten
£ [l Prisstand
£ [l Pasiton
50T 1 Etene Kommentar
(T 2 Ebenen
=+l Demo Hoch-Ahuslauf
£ [l Prisstand
=l B1-1024DH

o Auslauf

|Trend\|neDBU ‘Konflguratlon ‘1 515:30 4

Am oberen Rand des Hauptfensters findet man die Men[jleistemﬁ, Uber deren
Menlpunkte Sie die Funktionen des Programms aufrufen kdnnen. Haufig
benotigte Funktionen kdnnen auch aus der Symbolleistelﬂ'ﬁ aufgerufen werden.

Auf der linken Seite des Fensters ist die Struktur der Konfigurationen fir die zu
Uberwachende Anlage in Form eines Verzeichnisbaumes dargestellt. Héchstes
Gliederungselement sind die "Konfigurationen", die sich in absteigender
Ordnung in die Ebenen "Halle", "Maschine" und "Messstelle" aufteilen. Damit ist
eine Messstelle innerhalb einer Konfiguration eindeutig durch ihre Bezeichnung
sowie die Angabe der Maschine, an der sich der Messort befindet, und die Halle,
in der die Maschine steht, bestimmt.

Neben dem Namen eines jeden Elementes der Konfigurations- und
Anlagenstruktur befindet sich ein farbig markiertes Kastchen. Es gibt gemaf der
folgenden Tabelle den Alarmzustand fir diesen Teil der Anlage an.
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Farbe Bedeutung

. Fir diese Ebene der Anlagenstruktur liegt keine Alarmmeldung vor.
|:| Fir diese Ebene der Anlagenstruktur wurde ein Voralarm gemeldet.
[ | Fir diese Ebene der Anlagenstruktur wurde ein Hauptalarm gemeldet.
D Diese Ebene wurde gerade neu angelegt oder
die Erinnerungsfunktion ist nicht fertig konfiguriert bzw . wurde abgebrochen.
& Ein RFID-Tag wurde dieser Messstelle zugewiesen.
o Ein RFID-Tag in diesem Anlagen-Teil wurde als defekt markiert.

Im Bereich rechts neben der Konfigurations- und Anlagenstruktur haben Sie die
Méglichkeit, ein Bild einzublenden. Auf der héchsten Ebene finden Sie die
Register, in denen die Einstellungen fiir die einzelnen Messstellen
vorgenommen werden.

Die Grendinie zwischen der Darstellung der Konfigurations- und Anlagenstruktur
und den Registern kann durch Ziehen mit der Maus nach rechts oder links
verschoben werden.

_ In der Konfigurationsstruktur ist inmer ein Element markiert. Die
g Eigenschaften dieses Elementes werden im rechten Teil des
Fensters dargestellt.

4.2.2.2 Menii- und Symbolleiste

Meniileiste

Die Menlleiste ermdéglicht den Zugriff auf die folgenden Funktionen der
Trendline-Software:

Menii Meniipunkte und Funktion

Datei Neu Erstellt eine neue Datenbank.
Offnen Offnet eine bereits vorhandene Datenbank.
Importieren Einlesen von mit der Trendline ex portierten Datensétzen.
Ex portieren Daten der aktuellen Messstellenstruktur mit Hilfe des Ex port Wizards

[143) gezielt oder eine einzelne Messstelle ex portieren[144),

Zuletzt benutzte Die Trendline zeigt die zuletzt benuizen Datenbanken an. Die Anzahl
Datenbanken kann in den Programmeinstellungen[153 festgelegt w erden.
SchlieBen Beenden der Trendline-Softw are.
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Menii Meniipunkte und Funktion
System Zur Ursprungs- Hiermit gelangt man immer von der aktuellen Position im Baum zum
Ebene Anfang.
Umbenennen Ander des Namens des aktuell ausgew ahiten Elements.
Neuer Eintrag Ein Element der Konfigurationsstruktur in der gleichen Ebene wie das
aktuell angezeigte einfligen.
Neuer Unterpunkt | Ein Element der Konfigurationsstruktur in der Ebene unterhalb des
aktuell angezeigten einfigen.
Ausw uchtkonfigura- | Erstellen einer Ausw uchtkonfiguration.
tion hinzufiigen[ 71
Amplitude/Phase- | Erstellen einer Amplitude/Phase-Konfiguration.
Konfiguration
hinzufiigen[ 781
Hoch-/Auslauf- Erstellen einer Hoch-/Auslauf-Konfiguration.
Konfiguration
hinzufiigen[ 881
Selektion Klappt alle Elemente auf, die unter dem aktuellen Element liegen.
ex pandieren
Selektion schlieRen |SchlieRt die komplette Baumstruktur.
Ausschneiden Schneidet das aktuelle Element aus dem Baum aus.
Kopieren Kopiert das aktuelle Element aus dem Baum in die Zwischenablage.
Einfiigen Fligt das Element aus der Zwischenablage an der aktuellen Stelle im
Baum ein. Das ist nur in der Ebene (iber dem kopierten Element
maglich, also wenn eine Maschine kopiert wurde, kann diese nur in
der Hallenebene eingefligt w erden.
Eintrag 1dschen Léscht den aktuellen Eintrag im Baum mit allen Untereintrégen.
Messdaten [6schen | Ldscht die Messdaten in einem bestimmten Zeitraum.
[13%
Alarmstatus Alle Alarme fiir das ausgew ahlte Element der Konfigurations- und
zuriicksetzen[1231 | Anlagenstruktur zuriicksetzen.
Alarmschwellen Automatische Anpassung der Alarmschwellen.
anpassen[9T
Konfiguration als Speichert eine angelegte Konfiguration als Vorlage ab.
Vorlage speichern
it
Neue Konfiguration | Erzeugt eine neue Konfiguration aus einer Vorlage.
aus Vorlage
erzeugen[113)
Detector Konfiguration senden| Ab dem aktuell ausgew ahlten Element abw arts werden alle

Messstellen zum Detector geschickt.
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Menii Meniipunkte und Funktion
Route/Vorlage Sendet eine der vorher eingestellten Routen/Vorlagen zum Detector.
senden
Daten vom Detector | Baut eine Verbindung zum Detector auf und holt alle Daten ab, die im
laden Detector gespeichert sind.
Detector Hier kann man alle Optionen zu den registrierten Detectoren einstellen.
konfigurieren
Ausw uchten Aktiviert die Ausw ucht-Funktionalitat auf dem Detector.
aktivieren[ 5
Detector-Logdatei Holt die Protokolldatei vom Detector und speichert diese.
laden[13%
Nach Firmware- Uberpriift, ob eine neuere Detector-Firmw are zum Download v orliegt.
Updates suchen
58
Sensor Hinzufiigen[473, bearbeiten und I5schen von Sensoren.
Kommentarauswah | Kommentarliste anlegen und bearbeiten.
liste [70%
Planung Route Erstellen und bearbeiten von Routen.
Vorlage Definieren und bearbeiten von Konfigurationsv orlagen, die fiir freie
Messungen benutzt w erden.
Service E-Service Zum Verschicken ausgew ahlter Daten zur weiteren Analy se.
MessberichtlT3% | Erstellen eines Messw ertberichts.
Ausw uchtbericht Erstellen eines Ausw uchtberichts.
[13%
Amplitude/Phase- | Erstellen eines Amplitude/Phase-Berichts.
Bericht[1401
Hoch-/Auslauf- Erstellen eines Hoch-/Auslauf-Berichts.
Bericht[14h
AlarmberichtlT33) | Erstellen eines Alarmberichts.
Routenbericht[138) | Erstellen eines Routenberichts.
Extras Optionen Programmeinstellungen
Lager-DB Offnet die Lagerdatenbank [108)
Aktuelle Datenbank | Lscht die derzeit gedfinete Trendline-Datenbank.
loschen[103)
Datenbankv erw altun | Ofinet ein Programm zur Verw alten der Trendline-Datenbanken.
g starten[99%
Trendline-Logdatei | Speichert die Protokolldatei der Trendline-Softw are.
speichern (13

Nach Trendline-

Uberpriift, ob eine neuere Trendline-Version zum Dow nload v orliegt.
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Menii Meniipunkte und Funktion
Updates suchen
[36Y
? Inhalt Inhalt der Online-Hilfe.
Index Durchsuche die Online-Hilfe.

Erste Schritte

Anfangen mit der Trendline Softw are.

Meniileiste Erklart die Menls der Trendline Softw are.
Werkzeugleiste Erklart die Symbole in der Sy mbolleiste.
Info Informationen (iber die Trendline Softw are.

Symbolleiste

Haufig bendtigte Funktionen der Trendline-Software kénnen von der Symbolleiste

aus aufgerufen werden.

Zur Ursprungs-Ebene gehen
1 Neuen Eintrag erstellen
% Neuen Unterpunkt einfligen
@ Ausw uchtkonfiguration hinzufligen
f?% Amplitude/Phase-Konfiguration hinzufligen
Hoch-/Auslaufkonfiguration hinzufligen
Ea- Selektiertes Element ex pandieren
=3 Selektiertes Element schlieRen
4 Auswahl nach oben bewegen

& Auswahl nach unten bewegen

4.2.2.3 Baumelemente

x Ausschneiden (Strg+X)

Kopieren (Strg+C)

[y Einfigen (Stg+V)

. Loschen

'.:| Alarmstatus zuriicksetzen

-

Konfiguration an den Detector senden
Route/Vorlage an den Detector senden
Daten vom Detector laden

[ [

@ Alarmbericht

S .
3 E-Service

In der Baumstruktur der Trendline-Software konnen Sie Elemente verschieben,

kopieren oder I6schen.

Elemente verschieben oder kopieren

Ein Konfigurationselement kann verschoben werden, sofern sich das Ziel in
einer hoheren Ebene befindet, d.h. Sie kdbnnen
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¢ eine Messstelle (Ebene 4) in eine andere Maschine (Ebene 3) verschieben
oder kopieren, sowie

* eine Maschine (Ebene 3) in eine andere Halle (Ebene 2) verschieben oder
kopieren.

_ Wenn das Ziel bereits Unterelemente enthélt, dann wird das
g verschobene oder kopierte Element immer am Ende der Liste
eingefiigt.

Zum Verschieben bzw. Kopieren von Elementen stehen folgende Moglichkeiten
zur Verfugung:

Element verschieben

¢ Klicken Sie das Element mit der linken Maustaste an, halten Sie die Maustaste
gedrickt und ziehen Sie das Element aufdas Zielelement.

¢ Lassen Sie die Maustaste los, um das Element einzufiigen.
Oder:

e Klicken Sie das Element mit der rechten Maustaste an und wahlen Sie
Ausschneiden.

e Klicken Sie das Zielelement mit der rechten Maustaste an und wéahlen Sie
Einfligen.

Oder:

¢ Klicken Sie das Element mit der linken Maustaste an und

e dricken Sie die Tastenkombination STRG+X oder klicken Sie in der
Symbolleiste auf b’i

¢ Klicken Sie das Zielelement mit der linken Maustaste an und

« driicken Sie STRG+V oder klicken Sie auf .

Wenn Sie die Reihenfolge von Elementen innerhalb einer Ebene verandern
mochten,

¢ wahlen Sie das Element mit der linken Maustaste aus und
e klicken Sie auf T oder ¥.

Element kopieren

¢ Klicken Sie das Element mit der linken Maustaste und gedrlckter STRG-Taste
an, halten Sie Maustaste und STRG-Taste gedrickt und zZiehen Sie das
Element auf das Zielelement.

e Lassen Sie die Maustaste und STRG-Taste los, um das Element zu kopieren.
Oder:
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¢ Klicken Sie das Element mit der rechten Maustaste an und wahlen Sie
Kopieren.

e Klicken Sie das Zielelement mit der rechten Maustaste an und wahlen Sie
Einfligen.

Oder:

¢ Klicken Sie das Element mit der rechten Maustaste an, halten Sie Maustaste
gedrickt und ziehen Sie das Element auf das Zielelement. Es erscheint ein
Popupmend.

e Wahlen Sie Hierher kopieren.

Oder:

¢ Klicken Sie das Element mit der linken Maustaste an und

e driicken Sie die Tastenkombination STRG+C.

¢ Klicken Sie das Zielelement mit der linken Maustaste an und
e dricken Sie STRG+V.

Oder:

¢ Klicken Sie das Element mit der linken Maustaste an und

¢ klicken Sie in der Symbolleiste auf —il
¢ Klicken Sie das Zielelement mit der linken Maustaste an und

« Klicken Sie auf 2.
Elemente Ioschen

_ Wenn Sie ein Konfigurationselement I6schen, wird das Element
g/ zusammen mit allen zugehdérigen Unterelementen inklusive
Daten unwiderrufiich geléscht!

¢ Klicken Sie das Element mit der rechten Maustaste an und wéahlen Sie Eintrag
I6schen.

Oder:

¢ Klicken Sie das Element mit der linken Maustaste an und driicken Sie die Entf-
Taste.

Oder:
e Klicken Sie das Element mit der linken Maustaste an und
¢ klicken Sie in der Symbolleiste auf .
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4.3 Erste Schritte

4.3.1 Sensor hinzufiigen

Bevor Sie Konfigurationen einrichten kdnnen, missen Sie die Sensoren
definieren, die Sie benutzen wollen. Der Detector Ill wird mit allen bendtigten
Sensoren ausgeliefert. Diese sind in der Trendline-Software bereits konfiguriert.

WARNUNG Sensorschéaden bei aktiviertem Dauerbetrieb

A Wenn Sie passive Sensoren an den Detector anschlieBen méchten,
muss der Dauerbetrieb des Sensorsk3N deaktiviert werden, da der

Sensor ansonsten beschédigt werden kénnte.

Um dariber hinaus neue Sensoren hinzuzufligen, gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie im Men( Detector auf Sensor > Hinzufiigen.

e Wahlen Sie unter Sensor-Typ zwischen Beschleunigungs-, Temperatur- oder
Triggersensor.

e Geben Sie im Feld Name einen Namen fiir den Sensor ein einen Namen, zB.
"IMI 627",

Beschleunigungs-Sensor

[ x|

Sensor hinzufigen

Sensor-Typ
%+ Beschleurigungssensor " Temperatursensar = Trigger-Sensor

Mame

Senzor 0B

Daten

Empfindlichkeit

I'IDD,DD 3: mv /g v Akbiver Sensor

) Spanrung AC E tax. Bias-Spannung Min. Bias-Spannung
{* | Spannung DG E I‘I? Y |5 Y

Hilfe: | Ok I Abbrechen

* Geben Sie im Feld Empfindlichkeit die Sensorempfindlichkeit in mV/g ein. Die
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Empfindlichkeit ist auf dem Sensor aufgedruckt oder im beiliegendem
Datenblatt angegeben.

* Wenn Sie einen aktiven Sensor hinzufligen, markieren Sie Aktiver Sensor und
geben Sie Minimal- und Maximalwert der Biasspannung in die
entsprechenden Eingabefelder ein. Hierdurch wird zum einen im Detector vor
der Messung die Sensor-Versorgungsspannung eingeschaltet und ein
Hochpass zugeschaltet, um die Versorgungsspannung aus dem Messsignal
zu filtern. Zum anderen kontrolliert der Detector, ob sich die Sensor-
Biasspannung innerhalb der eingegebenen Grenzen bewegt. Der Wert fir die
minimale Biasspannung muss mindestens 3, der fur die maximale
Biasspannung darf maximal 17 betragen. Die Differenzder beiden Werte darf
nichtkleiner als 10 sein.

Mbchten Sie an einer Spannungsquelle messen, dann darf Aktiver

Sensor nicht aktiviert sein. Wéhlen Sie in diesem Fall die
Spannung AC oder DC aus.

¢ Klicken Sie auf OK, um den neuen Sensor zu speichern.

Tem pe ratursensor
[ x|
Sensor hinzufiigen
Senzor-Typ
(" Beschleunigungssensor (+ Temperatursensar (" Trigger-Sensar
Marmne
IF!aynger P44
D aten
Empfindlichkeit Offzet
J100.00 2l meefc = o i

Hilfe | ok I Abbrechen |

e Geben Sie die Sensorempfindlichkeit in mV/°C, mV/°F oder mV/K sowie den
Offsetin mVein.

¢ Klicken Sie auf OK, um den neuen Sensor zu speichern.
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Triggersensor

Der Triggersensor dient der Drehzahlmessung und wird beim
Betriebsauswuchten zum Starten der Messungmverwendet.

Sensor hinzufiigen

Senzor-Typ

" Beschleunigungssensor = Temperatursensor £+ Trigger-Sensor

Mame

Optizch

Daten
Anzchluszzpannung:

IExtern 'l

Hilfe | ak. I Abbrechen

e Wahlen Sie die Anschlussspannung: Extern,5V,12 V.
¢ Klicken Sie auf OK, um den neuen Sensor zu speichern.

4.3.2 USB-Seriell-Adapter installieren

Im Lieferumfang des Detectors ist ein USB-Seriell-Adapter enthalten, mit dem
Sie den Detector auch an Computer mit USB-Schnittstelle anschliellen kdénnen.

Bitte halten Sie fiir die Installation der Adapter-Software sowohl den Adapter als
auch die beiliegende Installations-CD bereit.

Den Dongle nicht einstecken!

Adapter-Software installieren
Zur Installation der Adapter-Software gehen Sie bitte wie folgt vor:

e Legen Sie die mitgelieferte CD ein. Das Installationsprogramm startet
automatisch.
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Falls das Installationsprogramm nicht automatisch startet, so starten Sie es bitte
manuell im Windows-Explorer:

1. Offnen Sie den Arbeitsplatz.

2. Klicken Sie unter Geriate mit Wechselmedien mit der rechten Maustaste auf
das CD-ROM-Laufwerk und klicken Sie dann auf Offnen.

3. Starten Sie autorun.exe mit Doppelklick.

4.Wahlen Sie -abhéngig von der Farbe des mitgelieferten Adapters- USB TO
RS232 Converter oder USB 2.0 TO RS232 Converter aus.

‘;d Driver and User's Guide

USB TO RS232 Cable i USB TO RS5232 Converter
Product Driver Product Driver

. EEEIRETL . EEEjFETL

User's Guide i 5 User's Guide

B {FRIRE - B {FFIREA

USB 2.0 TO RS232 Cable USB 2.0 TO RS232 Converter
Product Driver § Product Driver

. FEBIFETL 3 . FEEITERC

ﬁh User's Guide 2 ] User's Guide
JEuE {7 R B {7 FzHEE

USB TO 2 = R5232 Cable USB 2.0 Easy Link/Network Cahle
Product Driver Product Driver

. REENFETC . BEBFET,

E?E Users Guide [EE User's Guide
B {FRIRES e {FFIREE

4. Klicken Sie aufdas Ordner-Symbol neben Product Driver.

5. Wahlen Sie den Ordner win_98se_me_2000_xp aus.

6. Klicken Sie auf Setup.exe.

Der Installations-Assistent wird gestartet und fiihrt Sie durch die Installation.
Stecken Sie den Adapter in einen freien USB-Anschluss.

Wenn Sie bereits andere Geréte einsetzen, die einen Prolific USB

5/ to Serial-Chip verwenden, deinstallieren Sie bitte zuerst die
Treiber fiir die alten Geréte, da es sonst zu Konflikten kommen
kann.

Einstellungen fiir die serielle Schnittstelle liberpriifen

Um sicherzustellen, dass die Kommunikation der Trendline-Software mit dem
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Detector reibungslos funktioniert, kdnnen Sie die Einstellungen des USB-Seriell-

Adapters fiir die serielle Schnittstelle Gberprifen:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf Arbeitsplatz und klicken Sie dann
auf Eigenschaften.

2. Klicken Sie auf Hardware, dann auf Gerate-Manager. Der Adapter sollte als
"Prolific USB-to-Serial Bridge" unter dem Eintrag Anschliisse (COM und LPT)
angezeigt werden.

L. Device Manager =]

- mEFs 2 alns |

[+ B8 Network adapters ;I
Ports (COM & LPT)

P n_}»yi Communications Pork (COM1)
5 ECP Printer Port (LPT1)

n_l;yi Prolific IISE-to-Serial Bridge |
ﬂ Processors

9 Sound, video and game controllers

[ i System devices
- Universal Serial Bus controllers

3. SchlieBen Sie den Gerate-Manager.

Adapter-Software entfernen
So entfernen Sie die Adapter-Software:

1. Klicken Sie auf Start, klicken Sie auf Systemsteuerung, und klicken Sie dann
auf Software.

2. Klicken Sie auf Programme andern oder entfernen und dann auf PL-2303-
USB-to-Serial.

3. Klicken Sie auf Andern/Entfernen, um die Software zu entfernen.

4.3.3 Auswuchten aktivieren

Ab Werk ist die Auswuchtfunktionalitdt beim Detector Ill abgeschaltet. Wenn Sie
ein Detector lll-Auswuchtkit gekauft haben, kénnen Sie den Detector fiir das
Auswuchten freischalten.

Im Auswuchtkit ist ein USB-Dongle enthalten, mit dem genau ein Gerat
freigeschaltet werden kann.
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Prinzipiell 1auft die Aktivierung wie folgt ab:

Mit dem Auswuchtkit wird ein noch nicht verwendeter Dongle mitgeliefert.

Mit diesem Dongle kdnnen Sie bei genau einem - jedoch beliebigen - Detector
die Auswuchtfunktionalitat freischalten.

Nach dem Freischalten wird die Seriennummer des Detectors auf dem Dongle
gespeichert. Ab jetzt kann der Dongle nur noch fiir diesen spezellen Detector
verwendet werden.

Sie koénnen mit dem zum Detector gehdrenden Dongle die
Auswuchtfunktionalitat auch wieder deaktivieren. Die Seriennummer auf dem
Dongle wird dann geldscht, und Sie kbnnen mit dem Dongle jetzt wieder einen
beliebigen Detector freischalten. Dies ist zB. dann nitzdich, wenn Sie einen
Detector zum Kalibrieren an den Hersteller schicken und die Auswuchtfunktion
in der Zwischenzeit auf einem anderen Detector nutzen méchten.

Zum Aktivieren der Auswuchtfunktionalitdit auf dem Detector starten Sie die
Trendline-Software. Verbinden Sie den Detector mit Hilfe des seriellen Kabels
mitdem PC. Stecken Sie den Dongle auf einen freien USB-Port. Schalten Sie den
Detector ein und wahlen Sie in der Trendline im Menl Detector > Auswuchten
aktivieren. Es erscheint dann folgendes Fenster:

#% Auswuchten aktivieren _ 10l x|

Angeschlozzener Detectar

Suche angaschlossenen Detectar | IE‘I 0004/F3

An diesem Rechner angeschlozzene Dongles

Dongle-Liste aktualizieren |

Kind | Wersion | Werwendet fur Detectar:
USE 30ao0 £10004/F3

Auswuchten aktivieren fur den angeschiossenen Detectar, |

Augwuchten deaktivieren fiir den angeschloszenen Detector |

Schlieszen |

Oben wird die Seriennummer des angeschlossenen Detectors angezeigt, unten
der gefundene Dongle. Die gefundene Version sollte mit 3 anfangen (fiir Detector
Ill). In der Spalte Verwendet fiir Detector: steht entweder die Seriennummer des
Detectors, fiir den dieser Dongle schon einmal verwendet wurde oder Empty,
wenn der Dongle noch nicht verwendet wurde. Wahlen Sie jetzt in der Spalte Typ
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den gewiinschten Dongle aus (dieser sollte in der Spalte ,Verwendet fir
Detector* ,Empty* angezeigt werden). Jetzt kénnen Sie mit Auswuchten
aktivieren fiir den angeschlossenen Detector die Auswuchtfunktionalitat
freischalten. Im Detector sollte jetzt im Hauptmeni eine neue Zeile Auswuchten
zu sehen sein, und die Detector-Seriennummer wird in der Dongle-Zeile
angezeigt.

Beachten Sie bitte folgenden Hinweis:

. e Bei der ersten Verwendung des Dongles erkennt Windows den

g Treiber, der mit der Trendline schon installiert wurde. Sollte

Windows nach einem Treiber fragen, dann wéhlen Sie die
automatische Treibersuche.

e Sollte der eingesteckte Dongle nicht angezeigt werden oder ein
vormals benutzter Dongle in der Liste erscheinen, dann klicken
Sie bitte auf Dongle-Liste aktualisieren.

e Wenn der Dongle von Windows richtig erkannt wurde, dieser
Jjedoch nichtin der Trendline in der Dongle-Liste angezeigt wird,
dann haben Sie vielleicht einen alten Treiber auf lhrem System.
Dies kénnen Sie im Geréte-Manager erkennen unter USB-
Controller -> CBUSB Ver 2.0. Wenn hier eine Version 1.x steht,
dann deinstallieren Sie bitte den Treiber und installieren den
aktuellen Treiber von der Trendline-CD im Verzeichnis
Cb Setup. Wéhlen Sie hier CRYPTO-BOX USB.

4.3.4 Neuen Detector anmelden und konfigurieren

Die Trendline Software verwaltet alle verwendeten Detectoren in einer
Datenbank. Bevor zum ersten Mal Daten an den Detector geschickt werden,
mussen Sie diesen bei der Trendline anmelden. Schlieen Sie hierzu den
Detector mit dem mitgelieferten Datenkabel an einer der seriellen Schnittstellen
lhres Rechners an und schalten Sie den Detector ein.

_ Der gerade am Rechner angeschlossene Detector wird im
g Normalfall automatisch vom System erkannt und muss nicht
zwangsldufig angemeldet werden.

So melden Sie einen Detector an:
¢ Klicken Sie auf Detector > Detector konfigurieren.
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Detector konfigurieren :

Seriennummer

IB'I 00044F3 j Meuen Detector suchen |

MName
ID etectar 1

Sprache

I Deutsch j

D atum / Uhrzeit

|2DD?-04-1 310:08:36 [V Systemdatum an den Detector senden

Baud Rate

|57e00 =l
Hilfe | ok Abbruch

Verbinden Sie den Detector mit lInrem PC und schalten Sie ihn ein. Klicken Sie
auf Neuen Detector suchen, um den neuen Detector am Programm
anzumelden.

Sie kdnnen dem Detector einen Namen geben, der dann beim Einschalten
des Gerats im Startbild gezeigt wird.

Sie kdnnen die Sprache des Detectors einstellen. Diese kann trotzdem am
Detector noch geandert werden.

Sie konnen die Uhrzeit des Detectors einstellen, entweder direkt durch
Eingabe der richtigen Zeit und des Datums (klicken Sie hierzu auf die Zahl, die
Sie andern mochten) oder indem Sie Systemdatum an den Detector senden
ankreuzen (so werden Zeit und Datum des Detectors mit lhrem PC
synchronisiert).

Sie kdnnen hier die Baudrate lhres Detectors einstellen. Normalerweise
sollten Sie die hochstmdgliche (57,6 kbps) einstellen. Bei Problemen mit der
Kommunikation (zB. wenn die Verbindung manchmal abbricht) kdnnen Sie die
niedrigere Baudrate von 38,4 kbps einstellen.

Nachdem Sie alle Einstellungen gemacht haben, missen Sie auf OK klicken,
um die Anderungen an den Detector zu schicken. Achten Sie bitte darauf, dass
der Detector eingeschaltet ist, bevor Sie auf OK klicken, weil sonst die
Kommunikation nicht moéglich ist.
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4.4 Konfiguration einrichten

4.4.1 Anlagenstruktur einrichten

Jede Konfiguration ist in drei Ebenen unterteilt, zum Beispiel Halle - Maschine -
Messstelle.

,  Sie kénnen die Standardeinstellungen fiir die Ebenennamen in
g den Optionen[153 anpassen.

Konfigurationselemente einrichten

Fihren Sie die folgenden Schritte aus, um eine neue Konfiguration zu erstellen:

¢ Klicken Sie auf System > Neuer Eintrag oder auf i |

* Geben Sie dem Eintrag einen Namen, z.B. "Standort Aachen".

¢ Filgen Sie jetzt einen neuen Untereintrag ein, indem Sie auf System > Neuer

Unterpunkt oder auf B4 Kiicken. Hiermit flgen Sie eine neue Halle zur
Konfiguration hinzu. Nennen Sie diese z.B. "Halle 1".

e Fligen Sie genau wie bei der Halle noch eine Maschine ("Maschine 1") und
eine neue Messstelle ("Messstelle 1") hinzu, indem Sie wieder iber Neuer
Unterpunkt gehen.

. e Der Name eines Konfigurationselements darf bis zu 49 Zeichen
g lang sein.
e Wenn Sie Vorlagen eingerichtet haben, kénnen Sie diese
automatisch fiir lhre Konfiguration verwenden (siehe "Vorlagen-/
Routenplanung1®r).

Konfigurationselemente verwalten

In der Baumstruktur der Trendline-Software kénnen Sie Konfigurationselemente
verschieben, kopieren oder I6schen. Weitere Informationen finden Sie im Kapitel
"Baumelemente[44Y".

4.4.2 Automatische Messstellenzuordnung mit RFID-Tags

Um die Zuordnung von Messstellen in der Trendline-Konfiguration zu den
Messstellen in lhrer Anlage zu vereinfachen, kénnen diese mit RFID-Tags
versehen werden. Der Detector kann vorhandene RFID-Tags an den Messstellen
auslesen und ordnet die Messdaten automatisch der richtigen Messstelle in der
Trendline-Software zu.
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. e Wenn Sie RFID-Tags verwenden, miissen die Sensorkabel am
Q/ Detector mit den mitgelieferten Klappferriten versehen werden
(siehe "Bevor Sie beginnen'21).

e Wenn Sie eine Konfiguration mit RFID-Einstellungen an einen
Detector ohne RFID-Reader (ibertragen, dann meldet dieser
nach der Dateniibertragung einen Fehler und ignoriert die RFID-
Einstellungen.

RFID-Tag an Messstelle anbringen

Zunachst missen Sie das RFID-Tag an der Messstelle anbringen. Es gibt zwei
verschiedene Arten RFID-Tags:

FIS.DETECTORII.RFID.TAG.KEY (links) und
FIS.DETECTORIII.RFID.TAG.DOME (rechts)

Der RFID-Tag "Key' kann mit einem Band oder einem Kabelbinder an der
Messstelle angebracht werden. Der RFID-Tag "Dome" ist spezell fiir metallische
Untergriinde ausgelegt und kann an der Messstelle aufgeklebt werden. In einem
Einsatzbereich uUber 85°C sollten Sie diesen zum Beispiel mit einer Schraube
befestigen.

_ Der RFID-Tag "Key" sollte nicht auf metallischem Untergrund
g angebracht werden! Das elektromagnetische Feld kann von Metall
beeinflusst werden und die Messstellenerfassung stéren.
Bitte benutzen Sie fiir metallische Untergriinde unbedingt den
RFID-Tag "Dome".

RFID-Tag einer Messstelle zuweisen

Vor der Verwendung mussen die an den Messstellen angebrachten RFID-Tags
zugewiesen werden. Dies kann unmittelbar vor einer CM- oder Auswucht-
Messung erfolgen. Wahlen Sie die Messstellen entweder in der Trendline-
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Software oder im Detector vor Ort:

Auswabhl in der Trendline-Software

1. Wahlen Sie eine Messstelle in der Trendline-Konfiguration.
2. Klicken Sie auf die Registerkarte Allgemeine Einstellungen.
3. Wahlen Sie im Feld RFID-Status den Eintrag RFID zuweisen.
4

-Wiederholen Sie den Vorgang fiir alle Messstellen, denen RFID-Tags
zugewiesen werden sollen.

5. Senden[93 Sie die Konfiguration an den Detector.

6. Wahlen Sie wahrend des Rundgangs die entsprechende Messstelle im
Detector aus (siehe Auswahl der Messstellep34).

a)Wahlen Sie Messung starten. Der Detector liest das vor Ort vorhandene
RFID-Tag ein und weist es der Messstelle zu.

b)Falls Sie keine Messung vornehmen wollen, sondern nur das RFID-Tag
zuweisen mochten, so wahlen Sie an der entsprechenden Messstelle auf
dem Detector RFID zuweisen.

7.Laden Sie in der Trendline die Daten vom Detector. Der RFID-Status der
Messstellen ist nun auf "RFID zugewiesen" gesetzt, und das griine RFID-Icon
wird im Konfigurations-Baum vor der Messstelle angezeigt.

* Halten Sie die Unterseite des Detectors auf Héhe des Displays mit
einem Abstand von ca. 20 Millimetern solange "ruhig" iiber dem
RFID-Tag, bis die Messstelle erfasst wurde und ein Signal ertént.

e Sie k6nnen in der Konfiguration alle Messstellen eines Elements
(z.B. einer Maschine) auf den Status "RFID zuweisen" setzen.
Klicken Sie hierzu das Element mit der rechten Maustaste an
und wéhlen Sie RFIDs global zuweisen. Beim néchsten
Rundgang mit dem Detector kénnen Sie allen entsprechenden
Messstellen die dort angebrachten RFID-Tags zuweisen.

Auswahl im Detector

1. Wenn einer Messstelle noch kein RFID-Tag zugewiesen wurde, dann kdnnen
Sie die Zuweisung auch auf dem Detector vornehmen. Die Zuweisung kann
unmittelbar vor einer CM-/Auswuchtmessung oder vor einem Hoch-/Auslauf-
Versuch erfolgen. Wahlen Sie auf dem Detector die Messstelle aus und dann
den Befehl RFID zuweisen. Im Anschluss kénnen Sie eine Messung
durchfuhren.

2.Laden Sie in der Trendline die Daten vom Detector. Der RFID-Status der
Messstellen ist nun auf "RFID zugewiesen" gesetzt.
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Zuweisung eines RFID-Tags entfernen

1

a b WODN

. Wahlen Sie in der Trendline-Konfiguration eine Messstelle mit zugewiesenem

RFID-Tag.

. Klicken Sie auf die Registerkarte Allgemeine Einstellungen.

-Wahlen Sie im Feld RFID-Status den Eintrag RFID entfernen.

. Senden[93 Sie die Konfiguration an den Detector.

.Wéahlen Sie wahrend des Rundgangs die entsprechende Messstelle im

Detector aus (siehe Auswahl der Messstelle3d).

-Wahlen Sie Messung starten. Der Detector fordert Sie auf, das Tag zu

entfernen.
Entfernen Sie das Tag und wahlen Sie Tag wurde entfernt.
Sollten Sie das Tag nicht entfernen, so wahlen Sie Tag verbleibt.

- Fahren Sie mit der Messung fort.
.Laden Sie in der Trendline die Daten vom Detector. Der RFID-Status der

Messstelle wird auf "Kein RFID" gesetzt, wenn das Tag entfernt wurde.

. Sie kénnen in der Konfiguration alle Zuweisungen von RFID-Tags
g zu den Messstellen eines Elements (z.B. einer Maschine) global
entfernen. Klicken Sie hierzu das Element mit der rechten
Maustaste an und wéhlen Sie RFIDs global entfernen. Beim
néchsten Rundgang bestétigen Sie die Entfernung der RFID-Tag-
Zuweisung fiir jede Messstelle vor der Messung.

Zuweisung eines RFID-Tags dndern

So @ndern Sie die Zuweisung eines RFID-Tags zu einer Messstelle: Andern Sie
zunachstden RFID-Status in der Trendline-Konfiguration und lbertragen Sie die
geanderte Konfiguration an den Detector. Beim nachsten Rundgang mit dem
Detector lesen Sie dann das neue RFID-Tag ein.

1

a b~ ODN

-Wahlen Sie die Messstelle in der Trendline-Konfiguration.

. Klicken Sie auf die Registerkarte Allgemeine Einstellungen.

-Wahlen Sie im Feld RFID-Status den Eintrag RFID @ndern.

.Senden[931Sie die Konfiguration an den Detector.

.Wahlen Sie wahrend des Rundgangs die entsprechende Messstelle im

Detector aus (siehe Auswahl der Messstelle34).

.Wahlen Sie Messung starten. Der Detector fordert Sie auf, das Tag zu

entfernen.
a) Entfernen Sie das Tag und wahlen Sie Tag wurde entfernt. Nun kénnen Sie
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das neue RFID-Tag zuweisen.
b) Sollten Sie das Tag nicht entfernen, so wahlen Sie Tag verbleibt.
7. Fahren Sie mitder Messung fort.

8. Laden Sie in der Trendline die Daten vom Detector. Das neue RFID-Tag wird in
der Messstelle in der Anlagen-Konfiguration zugewiesen.

Defektes RFID-Tag austauschen

Wenn die Kommunikation mit dem RFID-Tag an einer Messstelle nicht
funktioniert, kann der Benutzer es im Detector als "defekt" markieren und die
Messung dann fortsetzen. Nach dem nachsten Datenabgleich mit der Trendline-
Software wird der RFID-Status "RFID defekt" an der Messstelle und rekursiv bis
zur obersten Ebene im Konfigurationsbaum angezeigt. Sie konnen der
Messstelle dann ein anderes RFID-Tag zuweisen.

1. Der Detector kann das RFID-Tag an der Messstelle nicht auslesen. Wahlen
Sie im Detector RFID-Tag defekt.

2. Die Frage "Ist das Tag defekt?" erscheint. Wahlen Sie Ja.
3. Entfernen Sie das RFID-Tag von der Messstelle.

4.Laden Sie in der Trendline die Daten vom Detector. Der RFID-Status der
Messstelle ist nun auf "RFID-Tag defekt" gesetzt.

5. Sie kdnnen der Messstelle nun ein anderes RFID-Tag zuweisen.

Zusatzliche Hinweise

e Sie kdnnen Detector-Funktionen zur Bearbeitung von RFID-Tag-Zuweisungen
mit Esc abbrechen. Der vorherige Zustand der Zuweisung bleibt dann erhalten.

e Wenn der Detector ein RFID-Tag erkennt, das nicht in der Konfiguration
vorhanden ist, wird die Fehlermeldung "Mindestens eine Konfiguration nicht
vorhanden" ausgegeben.

¢ Halten Sie die Unterseite des Detectors auf Hohe des Displays mit einem
Abstand von ca. 20 Millimetern solange "ruhig" Uber dem RFID-Tag, bis die
Messstelle erfasst wurde und ein Signal ertont.

* Wenn beim Auslesen des RFID-Tag ein Fehler auftritt, wird die Seriennummer
im Detector mit drei Strichen bezeichnet.

4.4.3 Messstelle einrichten

Jetzt kdnnen die Einstellungen fur die Messstelle vorgenommen werden. Jede
Messstelle hat im rechten Fenster die drei Register Infol6d), Konfiguration[60
und Messdaten[123
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Info

Auf dem Info-Register kann man im Kommentarfeld Bemerkungen zu dieser
Messstelle eingeben. Es ist auch madglich, ein Bild einzubinden. Klicken Sie
hierzu auf (@ und wahlen Sie Gber den Dateidialog das gewlinschte Bild aus. Sie
kénnen mit & das Bild ausdrucken und mit # entfernen.

Allgemeine Einstellungen

Info Allgemeine Einstellungen | Mesedaten |

¥ “enwende Erinnerungsfunktion fiir die Alamschwelenanpassung

Inach Zeitspanne: .. Tage nach erster Messung j I? j Tage
RFID- und Kammentar-0 ptianen

RFID-Status RFID-Nummer Kommentareingabe auf dem Detectar

| @ Keine RFID | [pooooonozoonooan [Mach jeder Messung erzwingen =1
Sensor

Beschleunigung Temperatur Trigger

IActlve 100 mf g (Standard) =l ITecpeI 510 =l IUpt\caI [Bariner Minibeam SM212Lv00] =l
Zeitzighal

Kennwertmittelung

Ike\ne Mittelung vl

Linzahl Mittelungen FFT-Linien Zeitzignal speichern Tielpass
Zeitsignal Geschw. I1 i’ I j Ilmmer d I1 iy d
ZLeitsighal Beschl. I1 i’ 1600 j |Immer j IZDUDD j
Zeitzignal Huillkurve I1 ﬁl I1SDD j Ilmmer ﬂ I1 0ao j
Drehzahl
MNominelle Drehzahl Max. erlaubte Abweichung Pulze pro Umdrehung

[V Drehzahl ermitteln 000,00 2 imin]  £[500 = Dmin] 1 =

I Lagerlisten-Varlage flir zukLinftige Messungen | Zusdtzliche kinematische Frequenzen flir die Analpse ‘

Hersteller Drehzahlkonekturfaktor [SPF)| Stehender Aubenring| Anderungsdatum -

Erinnerungsfunktion fiir Alarmschwellenanpassung
Die Trendline-Software kann Sie an die Alarmschwellenanpassungl91ierinnern.

e Aktivieren Sie dazu das Kastchen vor Verwende Erinnerungsfunktion fiir die
Alarmschwellenanpassung und

e wéahlen Sie aus, wann Sie erinnert werden mochten.

RFID- und Kommentar-Optionen
In diesem Bereich kdnnen Sie den Status eines der Messstelle zugewiesenen
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RFID-Tags abrufen und andern sowie die Kommentaroptionen auf dem Detector
einstellen:

RFID-Status
¢ Keine RFID: Der Messstelle ist kein RFID-Tag zugewiesen.

e RAD zuweisen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang ein an der Maschine angebrachtes RFID-Tag dieser
Messstelle zuzuweisen.

e RFID zugewiesen: Der Messstelle ist ein RFID-Tag zugewiesen. Die
eindeutige ID wird im Feld RFID-Nummer angezeigt.

e RFID entfernen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang die Zuordnung des RFID-Tags zu der Messstelle
aufzuheben.

¢ RAD defekt: Der Detector hat das zugewiesene RFID-Tag als defekt markiert.

e RAD andern: Mit dieser Auswahl informieren Sie den Detector, dass das
zugewiesene RFID-Tag ausgetauscht werden soll. Beim nachsten Rundgang
mussen Sie das Tag entfernen und ein neues zuweisen, bevor Sie die
Messung an dieser Messstelle durchfiihren kdnnen.

_ Sie kénnen nur die Status auswéhlen, die als Folgestatus vom
g aktuellen Status aus erreichbar sind.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Automatische
Messstellenzuordnung mit RFID-Tags[55T".

Kommentareingabe auf dem Detector

Hier kdnnen Sie einstellen, ob Sie bei jeder Messung auf dem Detector einen
Kommentar angeben méchten. Wahlen Sie

e "Nur manuelle Selektion", wenn Sie die Kommentareingabe manuell
auswahlen mochten,

e "Nach jeder Messung anzeigen", wenn Sie nach jeder Messung gefragt
werden méchten, ob Sie einen Kommentar eingeben wollen oder

e "Nach jeder Messung erzwingen", wenn Sie einen Kommentar zu jeder
Messung eingeben missen.

Sensor

Unter Sensor kénnen die Sensoren fir die Schwingungsmessungen und die
Temperatur eingestellt werden. Es konnen nur die Sensoren ausgewahlt
werden, die Sie vorher in der Sensordatenbank eingegeben haben (siehe "
Sensor hinzufligen IPr'). Sie kdnnen jeweils einen Sensor fiir Beschleunigung,

61



Temperatur und Trigger aus der Sensordatenbank auswahlen.

Zeitsignal

In diesem Bereich geben Sie an, wie der Detector im Zuge der Messung
Zeitsignale[285), FFTs und Kennwerte behandelt.

Kennwertmittelung: Mittelt die aus den Zeitsignalen berechneten FFTs oder
Kennwerte. Sollen zum Beispiel vier Werte gemittelt werden, dann werden vier
mal nacheinander Werte aufgenommen, die FFT berechnet und die
(frequenzselektiven) Kennwerte gebildet. Die zu einer gemittelten Messung
abgespeicherten Zeitsignale sind immer die zuletzt gemessenen Zeitsignale.
Wahlen Sie FFT, um die aus den Zeitsignalen berechneten FFTs zu mitteln und
Kennwert, um die Mittelung auf die aus den FFTs berechneten Kennwerte
anzuwenden.

Anzahl Mittelungen: Der Detector mittelt wahrend des Messvorgangs die
gemessenen Werte. Geben Sie an, wie viele Werte fir die Mittelung
herangezogen werden sollen.

Unter FFT-Linien kénnen Sie die Aufldosung des Spektrums einstellen. Wahlen
Sie 1600 (entsprechend 4096 Samples) oder 3200 FFT-Linien (entsprechend
8192 Samples).

Mit Zeitsignal speichern legen Sie fest, ob ein Zeitsignal niemals, immer, bei
Voralarm oder bei Hauptalarm gespeichert werden soll.

Unter Tiefpass wahlen Sie aus einer vordefinierten Liste eine Tiefpass-
Frequenz fir das zu messende Frequenzband. Die verwendete Abtastrate
entspricht dabei immer dem 2,56-fachen der gewéhlten Tiefpass-Frequenz

\  Beachten Sie, dass bei den Einstellungen 200 Hz und 500 Hz die
g Filterberechnung in der Software durchgefiihrt wird und daher
langsamer ist als bei den anderen Frequenzen. Sie sollten diese
hohe Frequenzauflésung also nur wéhlen, wenn sie unbedingt
bendtigt wird. Wéhlen Sie gegebenenfalls eine héhere Anzahl von
FFT-Linien: So istes z.B. schneller, bei 1 kHz /3200 FFT-Linien zu
messen als bei 500 Hz / 1600 FFT-Linien, obwohl beide
Messungen mit der gleichen Aufiésung erfolgen.

_ Abgesehen von Zeitsignal speichern kénnen die Zeitsignal-
g Einstellungen nach der ersten Messung nicht mehr geéndert
werden, da die Kennwerte sonst nicht mehr vergleichbar wéren.
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Drehzahl

Wenn der Detector im Rahmen der Messung auch die Drehzahl ermitteln soll,
wahlen Sie die Option Drehzahl ermitteln. Geben Sie aullerdem die nominelle
Drehzahl, die maximal erlaubte Abweichung sowie Pulse pro Umdrehung in den
entsprechenden Eingabefeldern ein. Wenn die Drehzahl wahrend der Messung
vom hier definierten Drehzahlband abweicht, dann gibt der Detector eine
Fehlermeldung aus, fihrt die Messung aber trotzdem durch.

Lagerlisten-Vorlage

In diesem Bereich kdnnen Sie der Messstelle Lager aus der Lagerdatenbank[108)
zuordnen oder eine Zuordnung wieder I6schen. Die zugehdrigen kinematischen
Frequenzen des gewahlten Lagers werden dann bei der grafischen Auswertung
im FIS Viewer mit angezeigt. Sowohl bei der Zuweisung als auch beim Léschen
kénnen Sie auswahlen, ob

¢ die Lagerdaten nur bei zukinftigen,

¢ bei allen bereits durchgefiihrten Messungen, oder

* nur bei Messungen eines bestimmten Zeitraums

berucksichtigt bzw. nicht berticksichtigt werden sollen.

_ In der Konfiguration legen Sie die Lagerzuordnung auf
Q/ Messstellen-Ebene fest. Sie kdnnen Lagerdaten auch direkt
einzelnen Messdaten zuordnen. Weitere Informationen hierzu

finden Sie unter Messdaten[123.

I Lagerlisten-vorlage fur zukiinftige Messungen | Zusdteliche kinematische Frequenzen fiir die Analyse |

Hersteller Marne Diehzahlkanekhurfaktor (SPF)| Stehender Aufenring| &ndenngsdatum -

T19225CD0 28.11.2003

%
.
®,

Lager zu Messstelle hinzufiigen

¢ Klicken Sie auf und
e wahlen Sie ein Lager aus der Lagerdatenbankm aus.
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Lager zu Messstellen hinzufigen?

+ Diese(s] Lager zu keiner Messung dieser Messstelle hinzufiigen.
" Diese[s] Lager zu allen existierenden Messungen der Messstelle hinzufiigen.

" Dieses Lager zu allen Mezzungen des folgenden Zeitbereiches hinzufiigen.

Zeitraum

Start [Bo2zo04 - [11avse
Ende: [1eozz2o04 -] [r1033e =
Anzahl Tage: a1 =

Lager-Konfiguration

Drehzahlkorrekturfaktor [SPF) Stehender AuBenring

[ro [

aK I Abbrechen

e Wahlen Sie, zu welchen Messungen das Lager hinzugefligt werden soll:

o Um die Lagerinformationen nur bei zukilnftigen Messungen zu
beriicksichtigen, klicken Sie auf Diese(s) Lager zu keiner Messung dieser
Messstelle hinzufiigen.

o Um die Lagerinformationen bei allen gespeicherten Messungen zu
beriicksichtigen, klicken Sie auf Diese(s) Lager zu allen existierenden
Messungen der Messstelle hinzufiigen.

o Um die Lagerinformationen bei Messungen eines bestimmten Zeitraums zu
berucksichtigen, klicken Sie auf Dieses Lager zu allen Messungen des
folgenden Zeitbereiches hinzufiigen und wahlen Sie den Zeitraum aus.

¢ Geben Sie im Abschnitt Lagerkonfiguration den Drehzahlkorrekturfaktor (SPF)
an und wahlen Sie aus, ob das Lager Uber einen stehenden Auf3enring verfugt.

e Klicken Sie auf OK.

Ausgewahltes Lager I6schen

¢ Klicken Sie aufdas zu I6schende Lager und

¢ klicken Sie auf .
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Lager fur Messstellen deaktivieren?

(+ Deaktiviere das Lager von keiner Meszung dieser Messstelle.
" Deaktiviere daz Lager bei allen existierenden Messungen dieser Meszstelle.

" Deaktiviere das Lager fiur alle existierenden Messungen des folgenden Zeitbereiches.

Zeitraum

Start [15ozz2004 -] [1:3wEs =
Ends: [1Bo32004 =]  [1ro334
Anzahl Tage: a3z >

aK I Abbrechen

¢ Sie kénnen nun festlegen, von welchen Messungen das Lager entfernt werden
soll:

o Um die Lagerinformationen fiir die bestehende Messungen dieser
Messstelle beizubehalten, klicken Sie auf Deaktiviere das Lager von keiner
Messung dieser Messstelle.

o Um die Lagerinformationen aus allen gespeicherten Messungen der
Messstelle zu entfernen, klicken Sie auf Deaktiviere das Lager bei allen
existierenden Messungen dieser Messstelle.

o Um die Lagerinformationen aus Messungen eines bestimmten Zeitraums
zu entfernen, klicken Sie auf Deaktiviere das Lager fir alle existierenden
Messungen des folgenden Zeitbereiches und wahlen Sie den Zeitraum
aus.

e Klicken Sie auf OK.

Lagerinformation anzeigen und bearbeiten

¢ Klicken Sie auf das gewiinschte Lager und
@.

Die in der Lagerdatenbank hinterlegten Lagerinformationen werden angezeigt.

e Bearbeiten Sie den Drehzahlkorrekturfaktor (SPF) und wahlen Sie ggf.
Stehender Aulenring.

e klicken Sie auf

Die kinematischen Frequenzen kénnen nur in der Lagerdatenbank geandert
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werden.
e Klicken Sie auf OK.

Zusatzliche kinematische Frequenzen fiir die Analyse

In diesem Bereich kénnen Sie fiir die Analyse zusatziche kinematische
Frequenzen angeben. Diese werden dann bei der grafischen Auswertung im FIS
Viewer mit angezeigt.

Lagerlisten-orlage fiir zukiinftige Messungen | I Zuzdtzliche kinematische Frequenzen fur die Analyse |

Mame Diehzahlkarekturfaktar [SPF) Naormalisierte Frequenz Anderungsdatum - f+

Kinematische Frequenz hinzufiigen

¢ Klicken Sie auf f+.

e Geben Sie den Namen, den Drehzahlkorrekturfaktor (SPF) und die
Normalisierte Frequenz an.

¢ Klicken Sie auf OK.
Die zusatdiche kinematische Frequenz wird hinzugefugt.

Kinematische Frequenz I6schen
e Wahlen Sie die kinematische Frequenzaus der Liste aus.

e Klicken Sie auf f)( und
e klicken Sie auf OK.

Kinematische Frequenz bearbeiten

e Wahlen Sie die kinematische Frequenzaus der Liste aus.
¢ Klicken Sie auf f und

e bearbeiten Sie die Einstellungen.

¢ Klicken Sie auf OK.

Messdaten

Im Bereich Messdaten kdnnen Sie die ermittelten Daten numerisch und grafisch
darstellen lassen. Weitere Informationen finden Sie in "Messdaten[123".
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4.4.4 Kennwerte einstellen
Pro Messstelle kdnnen Sie die folgenden Kennwerte einrichten:

¢ ISO 10816,

¢ Asel und Aeff’

® Dggund Dgr.

e Temperatur,

¢ Vsel‘

¢ Crest-Faktor und

¢ Universal.

Bitte beachten Sie auch die Informationen im Abschnitt "Frequenzselektive
Kennwerte 8.

. Kennwerte kénnen solange geédndert werden, bis sie zum ersten
g Mal zum Detector geschickt werden. Danach werden die
Kennwerte im Baum grau dargestellt und kdénnen nicht mehr
veréndert werden, da man sonst die Messergebnisse nicht
vergleichen kénnte.

Um einen neuen Kennwert hinzuzufigen, klicken Sie mit der rechten Maustaste
auf der Messstelle, fiir den der Kennwert gedacht ist, und dann auf Neuer
Unterpunkt. Alternativgeht das auch Gber System > Neuer Unterpunkt oder Gber

LE‘I. Jetzt wird das folgende Fenster gedffnet:
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Neuer Kennwert

Tup
| @150 10815 |

Frequenz

Frequenz min. Frequenz max.
10 2 He 1000 =

I aschinenklazze (ISO10816-1 allgemein)

I: Teile vwan Mataren und Maschinen it siner Leistung von bis 2u 15 kw j Setze Standardalarm
Alarm

Alarm

f4.50 s

Yoralarm

[50 = 2

Abbrechen |

Hilfe |

Unter Typ kann man die verschiedenen Kennwerte wahlen, die mitdem Detector
gemessen werden kdnnen. Bei den selektiven Kennwerten (z.B. asel) kann man

mit Frequenz min. und Frequenz max. die obere und untere Grenzfrequenz
einstellen, zZwischen denen der Kennwert berechnet werden soll. Mehr
Informationen hierzu finden Sie in Frequenzselektive KennwerteR84\. Fiir die
anderen Kennwerte (ISO 10816, At und deff) sind die GrenzZfrequenzen fest

eingestellt.

Im Abschnitt Alarm kann fiir jeden Kennwert ein Schwellwert festgelegt werden.
Wird dieser bei einer Messung tberschritten, so zeigen sowohl Detector als auch
Trendline dieses als einen Alarm an. Auflerdem kann man in der Trendline
Software eine Voralarmschwelle einstellen. Uberschreitet der gemessene Wert
diese Schwelle, dann wird in der Trendline fir die Messstelle ein Voralarm
angezeigt. Der Detector zeigt nur einen Hauptalarm an, der Voralarm wird
ausschlieBlich in der Trendline angezeigt. Weitere Informationen finden Sie im
Kapitel "Alarmstatus zuriicks etzen [123Y".

Typ1SO 10816

Wenn Sie den Kennwerttyp ISO 10816 ausgewahlt haben, kénnen Sie im
Abschnitt Maschinenklasse einstellen, ob fiir die Messung Kennwerte geman
ISO 10816 (Klasse 1-4) erfasst werden sollen. Dabei kdnnen Sie die Alarmwerte
innerhalb der Klassengrenzen anpassen. Wenn Sie die Standardalarmwerte
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einer Klasse libernehmen wollen, klicken Sie auf Setze Standardalarm. Wenn
Sie "Benutzerdefinierte Alarmschwellen-Konfiguration" auswahlen, kdnnen Sie
die Alarmwerte frei definieren. Weitere Informationen zu den Klassen der ISO
10816 finden Sie im Kapitel "ISO 10816 277"

Typ Universal

Wenn Sie an der ausgewahlten Messstelle einen Kennwert erfassen wollen, der
nicht Gber die Schwingungssensoren oder den Temperatursensor gemessen
wird, kénnen Sie dazu einen Universalkennwert anlegen. Fiir jede Konfiguration
kénnen Sie mehrere Universalkennwerte anlegen. So kénnen Sie zum Beispiel
eine Maschinentemperatur und eine Umgebungstemperatur auf dem Detector fir
die weitere Analyse mit der Trendline-Software angeben. Mit dem
Universalkennwert kénnen Sie eigene Alarmwerte festlegen.

_ Universalkennwerte werden im Detector ohne Einheit angezeigt.

g/ Damit Sie spéter nachvollziehen kénnen, was genau mit diesem

Kennwert gemessen wurde, sollten Sie den Kennwert

entsprechend eindeutig benennen (z.B. "Maschinentemp. [C]"). In

der Trendline-Software kénnen Sie den Namen des Kennwerts in

den "Allgemeinen Einstellungen" anpassen. Auf dem Detector

kénnen Sie nur bei freien Messungen den Kennwertnamen in den
Einstellungen der Messung &ndern.

4.4.5 Sensoren bearbeiten / I6schen

Wenn Sie Uber die vordefinierten Sensoren hinaus eigene Sensoren hinzugefiigt
lﬁhaben, so kdnnen Sie diese bearbeiten oder I16schen.

Sensor bearbeiten
e Klicken Sie im Menl Detector auf Sensor > Bearbeiten.

e Wahlen Sie im Fenster Sensor bearbeiten den Sensortyp und den Sensor
aus.

e Andern Sie die Einstellungen (siehe auch Sensor hinzufiigen[47).
 Zum Bearbeiten des Sensornamens, klicken Sie auf #.
¢ Klicken Sie auf OK.

Sensor léschen
e Klicken Sie im MenU Detector auf Sensor > Loschen.

e Wahlen Sie im Fenster Sensor I6schen den zu |6schenden Sensor aus und
klicken Sie auf OK.
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Solange ein Sensor noch in Gebrauch ist, also einer Messstelle
zugeordnet ist, kbnnen Sie diesen Sensor nicht I6schen.

4.4.6 Kommentare fiir Messungen verwalten

In der Trendline-Software kénnen Sie Kurztexte anlegen, die der Kommentierung
von Messungen dienen. Die Kommentarliste in der Trendline-Software wird beim
Senden von Daten auf den Detector lbertragen. Wahrend des Messrundgangs
kénnen Sie auf dem Detector jeder Messung einen Kommentar aus der Liste
zuweisen. Dieser wird dann mit der Messung gespeichert und in der Trendline-
Software wiederum in den Messergebnissen mit angezeigt. Wenn Sie
Kommentare auf dem Detector dndern oder neu anlegen, werden diese den
Messdaten in der Trendline-Software zugeordnet (siehe "Messdaten@"). Die
Kommentarliste wird nicht verandert.

[ ]

Kommentare auf dem Dele
+ X # | |Meus Kommentar v

Kommentar = l

Kommertar Mazchine 1

Neuer Eommentar

-

Schliessen |

Kommentar anlegen
¢ Klicken Sie im Meni Detector auf Kommentarauswabhlliste.
e Klicken Sie im Fenster Kommentare auf +.

¢ Geben Sie den gewiinschten Text ein und klicken Sie auf +.
¢ Klicken Sie auf SchlieRen.

Kommentar I6schen
e Klicken Sie im Menl Detector auf Kommentarauswalhlliste.

e Klicken Sie im Fenster Kommentare auf <.
e Klicken Sie auf SchlieRen.
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Kommentar bearbeiten

¢ Klicken Sie im Menu Detector auf Kommentarauswahlliste.
e Klicken Sie im Fenster Kommentare auf #.

¢ Geben Sie den neuen Text ein und klicken Sie auf .

¢ Klicken Sie auf SchlieRen.

4.4.7 Auswuchtkonfiguration hinzufiigen
Um eine Auswuchtkonfiguration zu erstellen,

¢ klicken Sie ein Konfigurations-Element der Ebene 3 an (zB. eine Maschine
oder einen Motor).

e Klicken Sie anschlieRend auf System > Auswuchtkonfiguration hinzufiigen

oder auf {B"

Allgemeine Einstellungen

1 Ebene

Info Allgemeine Einstellungen I Sensurkunhgural\unl Messdalenl

RFID
RFID-Skatuz RFID-Nurnimer
| @ RFID 2ugewiesen x| |Eoo4oioooeDEERER
Auswuchteinstelungen Drehzahl-Einstellungen

Schwingungssinhet [Beschieuriong |7 Nominelle Drehzahk | T
Spitzenwert-Einst.: Iﬁ Max. erlaubte Abweichung: + Im [ #mir]
Auswuchten OK bei: ID— [mg ] Anzahl der Drehzahlmittelungen: IZU—
Ratorgewicht: m [kar ]
Anzahl der Messungs-Mittelungen: I2U—

Auzwuchtebenen-Konfiguration

Anzahl der Auswuchtebenen: IW vI

Ebenen-Hame |F!ad\us [mm] |Diskrete Positionen | “Winkel Trigger-Markierung -» Pos. 1|Kﬂntinuie|l\ch‘ ;I
Augwuchtebene 1 FL1 o 18 0 -

Avzmuchtebene 2
-

Resonanz-Frequenzbander
a o
+

Frequenzband

Untere Freq. | Obere Freq.
[ Udrmin ]

1600.00 2300,00

1600.00 2300,00
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RFID-Status

Keine RFID: Der Messstelle ist kein RFID-Tag zugewiesen.

RFID zuweisen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang ein an der Maschine angebrachtes RFID-Tag dieser
Messstelle zuzuweisen.

RFID zugewiesen: Der Messstelle ist ein RFID-Tag zugewiesen. Die
eindeutige ID wird im Feld RFID-Nummer angezeigt.

RAD entfernen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang die Zuordnung des RFID-Tags zu der Messstelle
aufzuheben.

RAD defekt: Der Detector hat das zugewiesene RFID-Tag als defekt markiert.
RFID d@ndern: Mit dieser Auswahl informieren Sie den Detector, dass das
zugewiesene RFID-Tag ausgetauscht werden soll. Beim nachsten Rundgang
mussen Sie das Tag entfernen und ein neues zuweisen, bevor Sie die
Messung an dieser Messstelle durchfiihren kdnnen.

_ Sie kénnen nur die Status auswéhlen, die als Folgestatus vom
g aktuellen Status aus erreichbar sind.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Automatische
Messstellenzuordnung mit RFID-Tags [58Y".

Auswuchtkonfiguration

Schwingungseinheit. Wahlen Sie Beschleunigung, Geschwindigkeit oder
Schwingweg.

Spitzenwert-Einstellung: Geben Sie hier an, ob die Spitze-Spitze-
Schwingungsbreite (peak-peak), der Spitzenwert (peak) oder der quadratische
Mittelwert (RMS) ausgewertet werden soll.

Auswuchten OK bei: Hier definieren Sie den Grenzwert fir die Auswucht-
Messung. Wenn alle Messwerte bei der Kontrollmessunglgﬂ unter den hier
eingegebenen Wert fallen, ist die Auswuchtung erfolgreich abgeschlossen und
der Detector beendet die Auswucht-Messung.

Rotorgewicht: Geben Sie hier das Gewicht des Rotors in kg ein, an dem die
Auswuchtmessung durchgefiihrt wird. Der Detector verwendet diesen Wert, um
einen Vorschlag fir das Testgewicht zu errechnen (siehe Hinweise im
Abschnitt "Auswuchtmessungm"). Wenn Sie hier 0 eingeben, kann der
Detector keinen Vorschlag fir das Testgewicht errechnen.

Anzahl der Messungs-Mittelungen: Der Detector mittelt wahrend des
Messvorgangs die gemessenen Werte. Geben Sie an, wie viele Werte fir die
Mittelung herangezogen werden sollen.
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Drehzahl-Einstellungen

Geben Sie die Nominelle Drehzahl (in der vorgewahlten Einheit, siehe
Programmeinstellungen / AIIgemeinlE?f‘) sowie die Max. erlaubte
Abweichung in den entsprechenden Eingabefeldern ein. Bitte beachten Sie,
dass eine Abweichung von mehr als 10 % nicht mdglich ist. Sollte die vom
Detector gemessene Drehzahl von dem hier definierten Drehzahlband
abweichen, so gibt der Detector eine Fehlermeldungl78 aus.

Der Detector mittelt wahrend des Messvorgangs die gemessenen
Drehzahlwerte. Geben Sie in Anzahl der Drehzahimittelungen an, wie viele
Drehzahlwerte fur die Mittelung herangezogen werden sollen. Wenn Sie zB. 20
eingeben, so mittelt der Detector die gemessenen Drehzahlwerte Uber 20
Umdrehungen.

Auswuchtebenen-Konfiguration

Anzahl der Auswuchtebenen: Wahlen Sie 1 fiir das 1-Ebenen-Auswuchten
oder 2 fiir das 2-Ebenen-Auswuchten.

Geben Sie fur die gewdahlten Ebenen einen Ebenen-Namen an oder
verwenden Sie die von der Trendline-Software vorgegebenen Bezeichnungen
(siehe auch "Programmeinstellungen /Allgemeinm"). Die Eingabe ist wegen
des Detector-Displays auf 5 Zeichen beschranki.

Geben Sie den Radius in mm ein, auf dem Auswuchtgewichte auf dem Rotor
angebracht werden kdnnen. Der Detector verwendet diesen Wert, um einen
Vorschlag fiir das Testgewicht zu errechnen (siehe Hinweise im Abschnitt
"Auswuchtmessung"lZTh). Wenn Sie hier 0 eingeben, kann der Detector keinen
Vorschlag fiir das Testgewicht errechnen.

Deaktivieren Sie auf Kontinuierlich, wenn Sie die Ausgleichsgewichte an
beliebiger Stelle auf der Welle anbringen kdnnen. Falls dies nicht mdglich ist
(zB. bei einem Ventilator mit 10 Lufterschaufeln), darf Kontinuierlich nicht
ausgewabhlt sein.

Wenn Sie Kontinuierlich aktiviert haben, wahlen Sie mit Diskrete Positionen
die Anzahl der mdglichen Positionen fiir die Ausgleichsgewichte zB. bei einem
Ventilator aus. Geben Sie aulRerdem bitte in Winkel Triggermarkierung ->
Pos. 1 den Winkel an, der die nachste mdgliche Position gegen Drehrichtung
zur eingestellten Flanke der Reflexmarke hat. Diese Position wird als P1
bezeichnet.

Resonanz-Frequenzbander

In diesem Bereich kénnen Sie manuell Resonanz-Frequenzbander eingeben, die
fir diese Messstelle ermittelt wurden.

e
Klicken Sie auf .
Geben Sie einen Namen fiir das Frequenzband ein.
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e Wahlen Sie Startfrequenz und Endfrequenz aus und
* klicken Sie auf OK.

Sie kénnen Resonanzfrequenz-Bénder, die Sie aus einem Hoch-/

g/ Auslauf-Versuch und nachfolgender Erstellung eines Amplitude/
Phase-Diagramms ermittelt haben, in die Auswuchtkonfiguration
kopieren (siehe Hoch-/Auslauf einrichten |?5'ﬁ).

Zum Léschen von Frequenzbandern
¢ wahlen Sie ein Frequenzband aus.

¢ Klicken Sie auf‘X und
¢ bestatigen Sie mit Ja.

Sensorkonfiguration

Name

Info I Allgemeine Einztellungen  Sensor-Konfiguration | Messdatenl

S engorpositions-Einstellungen

Sensorposition | BMC-Buchse |Winkel | Sensar | ;I
Sa_1 BMC1 [rat) 0] Aktiv 100 mi/g [CTC AC102) _I
Senzarposition hineufigen I Sensorpozition [oschen |

Trigger-Einstellungen

WElile Viome Res: [optisch (Banner Minbeam 5M3120400) |7 Flanke:
Mame der Triggerposition IT,ig T"_“, = Fositiy
Winkel des Triggersensors: |2?D T"—'_» & hegatiy

K.onfigurierte YWwinkel

150°
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Sensor-Positions-Einstellungen

In diesem Bereich kdnnen Sie bis zu vier Sensorpositionen einfugen. Je
Auswuchtebene muss mindestens eine Sensorposition vorhanden sein. Wenn
Sie der Anlagenkonfiguration eine neue Auswuchtkonfiguration hinzufiigen, wird
automatisch je Auswuchtebene eine Sensorposition angelegt.

Sensorposition: Geben Sie hier einen Namen (maximal 5 Zeichen) fir den
Sensor ein. Aufgrund der GroRRe des Detector-Displays darf dieser maximal 5
Zeichen lang sein.

BNC-Buchse: Wahlen Sie die BNC-Buchse@, an die Sie den Sensor
wahrend der Messung anschlieRen. Wenn Sie mit zwei Sensoren messen,
sollten Sie beide BNC-Buchsen am Detector nutzen, da der Ablauf der
Messung dadurch beschleunigt wird.

Winkel: Geben Sie hier den Winkel an, um den der Sensor aus der Null-Lage
mit der Drehrichtung der Welle verschoben ist. Die Null-Lage istimmer auf den
Stator bezogen und zeigt senkrecht nach oben.

Sensor: Wahlen Sie hier den verwendeten Sensor aus der Sensor-Datenbank

|T7°Iaus.

Trigger-Einstellungen

Wabhle Triggersensor: Wahlen Sie hier den verwendeten Triggersensor aus
der Sensor-Datenbank[4M aus.

Name der Triggerposition: Geben Sie hier eine Bezeichnung fir die
Triggerposition ein. Diese wird fur die Identifikation des Triggersensors vom
Detector benétigt. Aufgrund der GroRRe des Detector-Displays darf der Name
maximal 5 Zeichen lang sein.

Winkel des Triggersensors: Geben Sie hier den Winkel an, um den der
Triggersensor mit der Drehrichtung aus der Null-Lage verschoben ist. Die
Null-Lage istimmer auf den Stator bezogen und zeigt senkrecht nach oben.

Geben Sie mit Positiv oder Negativ an, ob die Messung bei einer positiven
oder negativen Flanke am Triggersensor gestartet werden soll. Diese Flanke
bestimmtdie 0°-Position der Welle.

Konfigurierte Winkel

In diesem Bereich stellt die Trendline-Software die Position der Sensoren
graphisch dar.

Die Sensorpositionen werden immer in Drehrichtung der Welle

g - gezéhit
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Messdaten

Nachdem eine Auswucht-Messung abgeschlossen und die Daten vom Detector
zur Trendline-Software uUbertragen wurden, kdnnen Sie die gemessenen Daten in
diesem Bereich betrachten.

Infa IA\IgemEinaEinste\lungen Sensorkonfiguration MESSdGlEHI

Auvzwucht-)obz und gem ne Gewichtsdaten

| ¥ Zeige worgeschlagene Gewichte

| Schitt-Typ Weny. Gewicht 1 Ebene |Vena. Gewicht 2 Ebene | Gewichte Kommentar Worgesch. Gewicht 1 |Yorgesch, Gewicht 2
g 1 [Ampl. - Winkel] 1 [Ampl. - Winkel) entfemt? Ebene 1 [&mpl - Winkel)| Ebene 1 [&mpl.- Winkel]
. eferenzmessung| 0,00 g/ 07 000g /0" Keine 0,00 g /07 000g /0"
, Testmessung 1 5A0g /07 000g /0" Ebere 1 0,00 g /07 000g /0"
Kontrolmessung | 10,83 gr / 90° 0,00 gr A 0* Keine 0,00 g A 0° 0,00 gr A 0*
; Referenzmessung| 0,00 g/ 0° 0,00 gr A 0* Keine 0,00 g A 0° 0,00 gr A 0*
¢ Testmessung 1 BA0 g/ 0? 0,00 gr A 0* Ebene 1 0,00 g A 0° 0,00 gr A 0*
o1 Kontrolmessung | 10,83 gr / 90° 0,00 gr A 0* Keine 0,00 g A 0° 0,00 gr A 0*
&
X

I Sensordaten des gewahiten Schrittes ‘ Sensorgrafiken

Gewichts-Grafiken ‘

[¥ Zeige Koeffizienten
Schiit-Tup Sensorposition | Datum / Uhrzeit Diehzahl [ U/min [Ampl. - Winkel Koeff. - Ebene 1 [Ampl. - ‘Winkel]
1 [Beschl./Gewicht]
e 27062006 11:18:33 163247 47 25 mg / 2867
Testmessung 1 5a_1 27.06.2006 11:19:38  1627.20 5320 mg / 316°
Kontrollmessung  5a_1 27.06.2006 11:25:59 1562656 3284mg /8 469 masar /18"
Referenzmessung Sa_1 27.06.2006 11:18:33 153247 47 28 mg / 2867
Testmessung 1 5a_1 27.06.2006 11:19:38  1627.20 5320 mg / 316°
Kontrollmessung  5a_1 27.06.2006 11:25:59 1562656 3284mg /8 469 masar /18"

Kommentar bearbeiten

e Um den Kommentar zu einem Messwert zu bearbeiten, klicken Sie auf den
Messwert und anschlieRend auf #.

Details anzeigen

e Um die Details einer Messung anzuzeigen, klicken Sie den entsprechenden
Eintrag in der Liste an und klicken Sie dann auf e: .

Die Trendline-Software zeigt fir jeden Schritt der Auswuchtmessung Sensor-
Position, Zeitpunkt der Messung, Drehzahl, Amplitude und Phase der
Schwingung am Sensor an. Wenn Sie zusatzich die vorgeschlagenen Gewichte
mit Amplitude und Winkel oder die verwendeten Koeffizienten mit Amplitude und
Phase sehen mdéchten, so klicken Sie bitte auf Zeige vorgeschlagene Gewichte
bzw. Vorgeschlagene Koeffizienten. Wenn Sie die Details wieder verbergen
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mochten, klicken Sie auf &-.

Sensor-Grafiken anzeigen

e Klicken Sie auf Sensor-Grafiken, um die Position der verwendeten Sensoren
grafisch darzustellen.

Trendline ftragt fir jeden einzelnen Mess-Schritt die Sensorposition in ein
Kreisdiagramm ein. Sie kénnen die Anzeige der Sensoren jeweils einzeln mit
Sensorposition n ein- bzw. ausschalten.

Sensordaten des gewshlten Schiittes || Sensor-Giafiken ‘ Gewichts-Grafiken |

¥ Senzorposition 1-5a_1

Sensorposition 1 - Sa_1 Beschreibung
01 : Referenzmessung 47 25 [mg] £ 286 [7]
02 : Testmessung 1 5320 [mg] /3157

03 Kortrolmessung 32,94 [mg] /&7

Gewichts-Grafiken anzeigen

¢ Klicken Sie auf Gewichts-Grafiken, um die Position der verwendeten Gewichte
grafisch darzustellen.

Die Trendline-Software tragt fir Testlauf und Kontrolllauf-Schritt die Position in

ein Kreisdiagramm ein. Sie kdnnen die Anzeige der Gewichte fiir die Ebenen

einzeln ein- bzw. ausschalten, indem Sie auf Verwendete Gewichte - Ebene n -

klicken.
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Sensordaten des gewshlten Schiittes | Sensor-Grafiken | I Gewichts-Grafiken |

¥ Vemwendete Gewichte - Ebene 1 - P|_1

Verwendete Gewichte - Ehene 1 - PI_1 Description
02: Testmessung 1 $5E0 [ar] fO 7]
03 Kontrollmessung - 10,83 [r] £90 7]

Die Positionen der Gewichte werden entgegen der Drehrichtung
g der Welle angegeben.

Druckansicht der Grafiken

or3
e Klicken Sie auf &3, um eine Druckvorschau der Grafiken aufzurufen.

Auswuchtbericht

3
¢ Klicken Sie auf &3 um einen Auswuchtbericht[139 zu erstellen.

Auswuchtdaten I6schen

Um die Daten einer Auswucht-Messung zu |6schen,

¢ klicken Sie den entsprechenden Eintrag in der Liste an.
* Klicken Sie dann auf #% und

* bestatigen Sie die L6schung mit Ja.

4.4.8 Amplitude-/Phase-Konfiguration hinzufiigen
Um eine Amplitude/Phase-Konfiguration zu erstellen,

¢ klicken Sie ein Konfigurations-Element der Ebene 3 an (zB. eine Maschine
oder einen Motor).

e Klicken Sie anschlieBend auf System > Amplitude/Phase-Konfiguration
hinzufiigen oder auf f?%
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Allgemeine Einstellungen

Name AmplitudePhase

Info  Allgemeine Einstellungen | Messdatanl

RFID
RFID-Status RFID-Nurmmer
| @ RFID z2ugevizsen =] [FovaotoooeneEEEF
Amplitude-/Phaze-Einstellungen Direhzahl Einstellungen
SRR REE T E [5chwingwea | Nominelle Drehzahl 500,00 =] wimir]
Spitzenwert-Einstellung |SD\IZE-SD\lze 'I Max. erlaubte Abweichung: + [50.00 33 [U #mir]
Ordhung: i = Anzahl der Drehzahimittelungen: 10
Messstellen-Tag IMp

Anzahl der Messungs-Mittelungen |1 [i]

Senzareinstellungen

‘Wwiahle Beschleunigungssensar: ITecDeI 510 j

Trigger-Einstellungen

"Wahle Trigger-Sensor | Optical (Barner Minbeam SH 312000 =l

Dateneinstellungen ermeut senden

I~ Messjob erneut sendzn: I vl

RFID-Status

Keine RFID: Der Messstelle ist kein RFID-Tag zugewiesen.

RFID zuweisen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang ein an der Maschine angebrachtes RFID-Tag dieser
Messstelle zuzuweisen.

RFID zugewiesen: Der Messstelle ist ein RFID-Tag zugewiesen. Die
eindeutige ID wird im Feld RAID-Nummer angezeigt.

RFID entfernen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang die Zuordnung des RFID-Tags zu der Messstelle
aufzuheben.

RFID defekt: Der Detector hat das zugewiesene RFID-Tag als defekt markiert.

RAD andern: Mit dieser Auswahl informieren Sie den Detector, dass das
zugewiesene RFID-Tag ausgetauscht werden soll. Beim nachsten Rundgang
missen Sie das Tag entfernen und ein neues zuweisen, bevor Sie die
Messung an dieser Messstelle durchfiihren kdnnen.

Sie k6nnen nur die Status auswéhlen, die als Folgestatus vom
aktuellen Status aus erreichbar sind.
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Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Automatische
Messstellenzuordnung mit RFID-Tags[55Y".

Amplitude/Phase-Einstellungen

Schwingungseinheit: Wahlen Sie Beschleunigung, Geschwindigkeit oder
Schwingweg.

Spitzenwert-Einstellung: Geben Sie hier an, ob die Spitze-Spitze-
Schwingungsbreite (peak-peak), der Spitzenwert (peak) oder der quadratische
Mittelwert (RMS) ausgewertet werden soll.

Ordnung: Wahlen Sie hier aus, welche Ordnung des Signals der Detector
ermitteln soll (1 = Drehzahlsignal, 2 = 1. Harmonische, 3 = 2. Harmonische, 4
= 3. Harmonische).

Messstellen-Tag: Geben Sie hier eine Bezeichnung fir die Messstelle ein. Die
Standardbezeichnung "MP" kann in den Programmeinstellungen@ geandert
werden. Der Detector hangt an diese Bezeichnung wahrend der Messung eine
fortlaufende Zahl zur eindeutigen Identifikation einer Messstelle an. Aufgrund
der GroRe des Detector-Displays darf der Name maximal 15 Zeichen lang
sein.

Anzahl der Messungs-Mittelungen: Der Detector mittelt wahrend des
Messvorgangs die gemessenen Werte. Geben Sie an, wie viele Werte fir die
Mittelung herangezogen werden sollen.

Drehzahl-Einstellungen

Geben Sie die Nominelle Drehzahl (in der vorgewdahlten Einheit, siehe
Programmeinstellungen / ngemeinlﬁ?f‘) sowie die Max. erlaubte
Abweichung in den entsprechenden Eingabefeldern ein. Bitte beachten Sie,
dass eine Abweichung von mehr als 10 % nicht moglich ist. Sollte die vom
Detector gemessene Drehzahl von dem hier definierten Drehzahlband
abweichen, so gibt der Detector eine Fehlermeldungl78 aus.

Der Detector mittelt wahrend des Messvorgangs die gemessenen
Drehzahlwerte. Geben Sie in Anzahl der Drehzahlmittelungen an, wie viele
Drehzahlwerte fiir die Mittelung herangezogen werden sollen. Wenn Sie z.B. 20
eingeben, so mittelt der Detector die gemessenen Drehzahlwerte Uber 20
Umdrehungen.

Sensoreinstellungen

Wahle Beschleunigungssensor: Wahlen Sie hier den verwendeten Sensor
aus der Sensor-Datenbank[4A aus.

Trigger-Einstellungen

Wabhle Triggersensor: Wahlen Sie hier den verwendeten Triggersensor aus
der Sensor-Datenbank[4M aus.
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Dateneinstellungen erneut senden

Wenn Sie eine abgeschlossene Amplitude/Phase-Messung wiederholen
mochten, so kénnen Sie die Konfigurationen einschliellich der gemessenen
Daten und eventuell eingegebener Kommentare erneut an den Detector senden.
Wahrend der Messung ersetzt der Detector die vorhandenen Messwerte durch
aktuell gemessene Werte - und zwar nur fiir die Messstelle, die tatsachlich erneut
gemessen werden. Neue Messstellen werden an den Messjob angehangt. Nach
der Messung kénnen Sie auf dem Detector einen neuen Kommentar aus der
Kommentarliste[70Y auswéhlen. Bei der Ubertragung zur Trendline wird die
Wiederholungsmessung als neuer Messjob an die Konfiguration angefiigt. Die
Daten aus der vorherigen Messung bleiben also wvollstdndig erhalten.

Beispiel: Sie senden einen Messjob mitden Messstellen MP1-MP5 erneut
an den Detector. Wenn Sie mit dem Detector nun MP1 und MP2 erneut
messen, dann werden die Messwerte an MP1 und MP2 ersetzt. Wenn Sie
an einer neuen Messstelle MP6 messen, dann wird der Messwert an den
Job angehéngt. Nach der Ubertragung an die Trendline finden Sie die
komplette Messung als neuen Messjob in der zugehoérigen Konfiguration
in der Trendline-Software.

e Um eine Messung zu wiederholen, aktivieren Sie das Kontrollkastchen
Messjob erneut senden und wahlen Sie die fortlaufende Nummer des
gewlinschten Messjobs aus.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Konfiguration senden[ 93",

Messdaten

Nachdem eine Amplitude/Phase-Messung abgeschlossen und die Daten vom
Detector zur Trendline-Software Ubertragen wurden, kdnnen Sie die gemessenen
Daten in diesem Bereich betrachten.
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Name Amplitude/FPhase

Infa | Allgemeine Einstellungen  Messdaten |

Amplitude-/Phase-Jobs und Messdaten

Beschreibung tbstand [ m ]| Amplitude [ pm ]| Phase [ ©] |Drehzahl [ Usmin ]| Datum # Ubrzeit Kommentar -

/ MP 2 0.0z 8,33 148 1481.32 07.04.2008 10:59:30
MP 3 0.0 8,94 155 1481.36 07.04.2008 10:59:42
/ P 4 0.0e 9,88 165 1481.69 07.04.2008 11:00:02
= MP 5 010 9.37 161 148185 07.04.2008 11:00:21
=3 MP 6 013 11.24 163 148223 07.04.2008 11:00:39 |
MP 7 015 1160 165 1482 52 07.04.2008 11:00:49
P 8 017 1230 167 1482 53 07.04.2008 11:01:11
X P9 0.20 081 348 1482 36 07.04.2008 11:01:30 -
I 2D-Grafik ‘ 3D-Grafik | Job exportieren |
= FBasis-Cursor (P)
Lm — K 0,000 m
Signalauswahl A a|fr 5,113 pm
[4°7 Job 1 amplitude = m] ;
M Jcb 1 Phase 12,0001
8,000
Achseneinztellungen & 2 4,000
M Ak |—_[ ¥ :
W Auta|, - M
il ! v H
I Aual " log |pm 220
240 E
‘Werkzeuge A H
— = = 1607,
W - g - i ! [m]
ﬂ 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,250

Details anzeigen

Die gemessenen Werte werden in Messjobs zusammengefasst. Ein Messjob
enthalt alle zusammenhangend gemessenen Werte. Um die Details eines
Messjobs anzuzeigen, klicken Sie den entsprechenden Eintrag in der Liste an
und klicken Sie dann auf &-.

Die Trendline-Software zeigt fur jeden Schritt der Amplitude/Phase-Messung
Sensor-Position, Abstand der Messstelle zum Referenzpunkt der Messung,
Amplitude und Phase der Schwingung am Sensor, Geschwindigkeit sowie
Datum und Uhrzeit an. Die Liste ist aufsteigend nach Abstand vom Referenzpunkt
sortiert. Die Werte werden in den gewahlten Einheiten angezeigt (siehe "
Programmeinstellungen[152'). Um die Einheit fiir die Spalte "Abstand" zu wihlen,

klicken Sie auf ¥ und wéhlen Sie die gewiinschte Einheit.
Wenn Sie die Details wieder verbergen mdéchten, klicken Sie auf :.

Abstand einer Messstelle zum Startpunkt der Messung @ndern
¢ Klicken Sie in der Messdatentabelle auf die Messstelle.

r 4
¢ Klicken Sie auf #= und geben Sie im Eingabefeld Abstand d@ndern den
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gewlinschten Wert ein (maximal 5 Stellen vor und maximal 2 Stellen nach dem
Komma).

Die Liste wird erneut nach aufsteigenden Abstéanden sortiert.

Kommentar bearbeiten

e Um den Kommentar zu einem Messwert zu bearbeiten, klicken Sie auf den
Messwert und anschlieRend auf #.

Amplitude/Phase-Bericht

=3
e Klicken Sie auf &, um einen Amplitude/Phase-Bericht[149 des ausgewahlten
Messjobs zu erstellen.

Amplitude/Phase-Messung loschen

¢ Klicken Sie aufden Messjob in der Messdatentabelle, dann auf .

Zweidimensionale Amplitude/Phase-Grafik anzeigen
¢ Klicken Sie auf 2D-Grafik, um die Messdaten grafisch darzustellen.

Die Trendline-Software trégt Amplitude und Phase der Schwingungssignale an
den Messstellen getrennt Uber einer gemeinsamen Achse auf, die die
Messstellen-Positionen maRstablich zeigt.

[ 2D Gratic | 30Grafik | Job expotieren |
T Basis-Cursor (P) =
i 0,000 m i e
' 5,113 pm Werte sl
[pm] ' Abstand [m Phase [m Amplitude [m] _‘
120001, 0,000 150,000 0,000
5,000 - 0,025 148,000 0,000
. 0,050 155,000 0,000
4,000 0,075 165,000 0,000
0,100 161,000 0.000
E 0125 163,000 0,000
r 0,150 165,000 0.000
320 . 0,175 167,000 0,000
H 0.200 348,000 0,000
240 ' 0225 353,000 0.000
! 0,250 350,000 0,000
160t 0.275 345,000 0,000
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,250l Diagramrminfarmationen i|v

- Cursor-Werkzeuge: In der 2D-Darstellung sind Basis- und Differenz-Cursor
sowie die Zoomwerkzeuge des FIS Viewers verfligbar. Im Diagramm werden
fir die mit dem Cursor ausgewahlte Messstelle jeweils die Werte von Phase/
Amplitude des Signals sowie der Abstand zum Referenzpunkt angezeigt. Wenn
der Differenz-Cursor aktiviert ist, dann werden zuséatdich die entsprechenden
Differenzwerte zwischen den beiden ausgewahlten Messstellen angezeigt.
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Dreidimensionale Amplitude/Phase-Grafik anzeigen
¢ Klicken Sie auf 3D-Grafik, um die Messdaten grafisch darzustellen.

In der dreidimensionalen Ansicht wird der Abstand der Messstellen auf einer
Polgeraden dargestellt. Zu jeder Messstelle wird das Schwingungssignal im
Abstand der Amplitude und mit dem Phasenwinkel des Signals um die
Polgerade dargestellt. Phasenspriinge sind so auf einen Blick erkennbar.

20Grafik “ D Grafik \ Job exportieren |

e Basis-Cursor (F)
L" m% i Phase 150,000 ©
Signalauzwahl & | a| |[Amplitude 5,113 pm
m Abstand 0,000 m
B Job1
[m]
|
Achseneinstellungen & 4 1 B'DDU| d ;
% A E &,000 < !
sV utol vl [+ | H i
= E 0,000| : ;
Yo aua ™ log |um 'I & UUU| : 1
-18,000(_
‘wierkzeuge & -16 : o ml
E L 02s
- - Ve g bR ' 02
VR : s
01
L ¢ 5 vl ol g

- Cursor-Werkzeuge: In der 3D-Darstellung sind Basis- und Differenz-Cursor
des FIS Viewers verfugbar. Im Diagramm werden fur die mit dem Cursor
ausgewahlten Messstellen jeweils die Werte von Phase/Amplitude des
Signals sowie der Abstand zum Referenzpunkt angezeigt. Wenn der Differenz-
Cursor aktiviertist, dann werden zusatzlich die entsprechenden Differenzwerte
zwischen den beiden ausgewahlten Messstellen angezeigt.

- Drehung: Die Darstellung kann mit der mittleren Maustaste um X- und Y-Achse
gedreht werden. Halten Sie zusatzdich die Umschalt-Taste gedriickt, dann wird
die Grafik nur um die X-Achse, bei gedriickter STRG-Taste nur um die Y-Achse
gedreht.

- Zoom: Mit dem Mausrad kénnen Sie die Darstellung vergréflern oder
verkleinern.

- Darstellung zuriicksetzen: Klicken Sie auf @ um die Darstellung auf die
Standardwerte (60% Gréf3e, 45° Rotation um die X-Achse, 30° Rotation um die
Y-Achse) zuriickzusetzen.

Job exportieren

Sie kdnnen einen Messjob als Tabelle im CSV-Format (Spalten sind jeweils
durch ein Semikolon getrennt) exportieren:

e Wahlen Sie den gewlinschten Messjob aus und klicken Sie auf Ausgewéahlten
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Job im CSV-Format exportieren.
¢ Klicken Sie auf Dateiname und wahlen Sie Speicherort und Dateiname.
¢ Klicken Sie auf Weiter.

Optionen fiur C5Y-Export auswahlen

Spaltenoptionen

v Spaltentitel exportisren

Optionen exportieren

(% 'Export als: Beschreibung; Abstand; Amplitude; Phase'
" 'Export als: Abstand: Amplitude; Phase'
" Ewxpart alz: Beschreibung; Abstand; Amplitude; Phaze; Drehzahl

" 'Export als: Abstand; Amplitude; Phase; Drehzahl'

< Zuriick | Fertig I Abbrechen

e Geben Sie an, ob die Exportdatei Spaltentitel enthalten soll und

e wahlen Sie in Optionen exportieren aus, ob die Spalten Beschreibung und/
oder Drehzahl mit exportiert werden sollen (Abstand, Amplitude und Phase
werden immer exportiert).

¢ Klicken Sie auf Fertig, um die Datei zu erstellen.

4.4.9 Hoch-/Auslauf-Konfiguration hinzufiigen
Um eine Hoch-/Auslauf-Konfiguration zu erstellen,

¢ klicken Sie ein Konfigurations-Element der Ebene 3 an (z.B. eine Maschine
oder einen Motor).

e Klicken Sie anschlieend auf System > Hoch-/Auslauf-Konfiguration
=
hinzufiigen oder auf .
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Allgemeine Einstellungen

izlauf

Infar Allgemeine Einstellungen I Messda[enl

RFID-Skatuz RFID-Murnmer
| @ RFID 2ugewiesen | [Eoo4moooeDeesEF
BeschleunigungssensorEinstellungen
wiahle Sensor: ITecpeI 510 j
MName der Sensorposition: Iggm 2
‘winkel des Sengors: ID
Trigger-Einstellungen
Wahle Trigger-Sensar: IF!a_l,lnger 1P-M j Flanke:
Mame der Trigger-Position: ITH|12 B & Pasitiy
Winkel des Trigger-Sensors: T":. = Hegativ

B

Hochlauf-/Auslauf-Einstellungen

Schwingungseinhet

Spitzerwert-Eingt.:

Schwingweg 'I
Spitze-Spitze vl

Art der Messung:

! Houshlauf
1% Suslauf
Frequenz-Einstellungen
[ Automatische Startfrequenz: lm Umin
[V Automatische Stoppfrequenz. lm L Amin
Experten-Einstellungen
Ordnung =
Signallange: lm

¥ Harning-Fenstening wenvenden

RFID-Status

Keine RFD: Der Messstelle ist kein RFID-Tag zugewiesen.

RFAD zuweisen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang ein an der Maschine angebrachtes RFID-Tag dieser
Messstelle zuzuweisen.

RFID zugewiesen: Der Messstelle ist ein RFID-Tag zugewiesen. Die
eindeutige ID wird im Feld RFID-Nummer angezeigt.

RAD entfernen: Mit dieser Auswahl weisen Sie den Detector an, beim
nachsten Rundgang die Zuordnung des RFID-Tags zu der Messstelle
aufzuheben.

RFID defekt: Der Detector hat das zugewiesene RFID-Tag als defekt markiert.

RFID andern: Mit dieser Auswahl informieren Sie den Detector, dass das
zugewiesene RFID-Tag ausgetauscht werden soll. Beim nachsten Rundgang
mussen Sie das Tag entfernen und ein neues zuweisen, bevor Sie die
Messung an dieser Messstelle durchfiihren kdnnen.
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. Sie k6énnen nur die Status auswéhlen, die als Folgestatus vom
g aktuellen Status aus erreichbar sind.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Automatische
Messstellenzuordnung mit RFID-Tags[55T".
Beschleunigungssensor-Einstellungen

Wahle Sensor: Wahlen Sie hier den verwendeten Sensor aus der Sensor-
Datenbank[4M aus.

Name der Sensorposition: Geben Sie hier eine Bezeichnung fir die
Sensorposition ein. Diese wird flr die Identifikation des Sensors vom Detector
bendétigt. Aufgrund der GroRRe des Detector-Displays darf der Name maximal 5
Zeichen lang sein.

Winkel des Sensors: Geben Sie hier den Winkel an, um den der

Triggersensor mit der Drehrichtung aus der Null-Lage verschoben ist. Die
Null-Lage istimmer auf den Stator bezogen und zeigt senkrecht nach oben.

Trigger-Einstellungen

Wabhle Triggersensor: Wahlen Sie hier den verwendeten Triggersensor aus
der Sensor-Datenbank[4M aus.

Name der Trigger-Position: Geben Sie hier eine Bezeichnung fir die
Triggerposition. Diese wird fur die Identifikation des Triggersensors vom
Detector benétigt. Aufgrund der GroRRe des Detector-Displays darf der Name
maximal 5 Zeichen lang sein.

Winkel des Triggersensors: Geben Sie hier den Winkel an, um den der
Triggersensor mit der Drehrichtung aus der Null-Lage verschoben ist . Die
Null-Lage istimmer auf den Stator bezogen und zeigt senkrecht nach oben.

Geben Sie mit Positiv oder Negativ an, ob die Messung bei einer positiven

oder negativen Flanke am Triggersensor gestartet werden soll. Diese Flanke
bestimmt die 0°-Position der Welle.

Hochlauf-/Auslauf-Einstellungen

In diesem Bereich nehmen Sie die Einstellungen vor, die fiir die Bestimmung
des Resonanzbereichs einer Maschinel25% mit dem Hoch-/Auslauf-Versuch
erforderlich sind.

Schwingungseinheit: Geben Sie hier ein, welche Schwingungseinheit beim
Hoch-/Auslauf verwendet werden soll. Zur Auswahl stehen Schwingweg,
Geschwindigkeit und Beschleunigung.

Spitzenwert-Einstellung: Geben Sie hier an, ob die Spitze-Spitze-
Schwingbreite (peak-peak), der Spitzenwert (peak) oder der quadratische
Mittelwert (RMS) ausgewertet werden soll.

87



¢ Art der Messung: Geben Sie hier an, ob der Detector beim Hochlauf oder
beim Auslauf der Maschine misst

Frequenz-Einstellungen

In diesem Bereich stellen Sie Start- und Endgeschwindigkeit fur die Bestimmung
des Resonanzbereichs einer Maschine P58 mit dem Hoch-/Auslauf-Versuch ein.

¢ Automatische Startfrequenz: Geben Sie hier die Frequenz ein, bei der der
Detector die Messung beginnt.

e Automatische Stoppfrequenz: Geben Sie hier die Frequenz ein, bei der der
Detector die Messung beendet.

Experten-Einstellungen

Die Einstellungen in diesem Bereich beziehen sich auf die Aufbereitung des
Messsignals, das bei der Bestimmung des Resonanzbereichs einer Maschine
258 mit dem Hoch-/Auslauf-Versuch ermittelt wird.

¢ Ordnung: Wahlen Sie hier aus, welche Ordnung des Signals der Detector
ermitteln soll (1 = Drehzahlsignal, 2 = 1. Harmonische, 3 = 2. Harmonische, 4
= 3. Harmonische).

¢ Signallange: Geben Sie hier an, wie viele Samples (1024, 2048 oder 4096) der
Detector je Messsignal messen soll.

¢ Hanning-Fensterung verwenden: Wahlen Sie hier aus, ob der Detector bei der
Aufbereitung des Messsignals die Hanning-Fensterung verwenden soll. Die
Hanning-Fensterung bewirkt eine bessere Qualitdt des digitalisierten
Messsignals insbesondere bei kleinen Drehzahlen. Allerdings kostet dieser
zusatdiche Arbeitsschritt Rechenzeitim Detector und fihrt zu einer Verstarkung
des Rauschens im digitalisierten Signal.

_ Die Auswirkungen dieser Einstellungen héngen stark vom

g Maschinentyp und von den individuellen Anspriichen an das

Verhélinis von Genauigkeit zur Anzahl der Signal-Stiitzstellen ab.
Grundsétzlich sollten Sie

¢ bei schnell hoch- oder auslaufenden Maschinen mdéglichst viele
Amplituden- und Phasenwerte ermitteln - d.h. die Signalldnge
und damit die Signalqualitét reduzieren und auf die Hanning-
Fensterung verzichten -,

e bei langsam hoch- oder auslaufenden Maschinen die
Genauigkeit erh6hen, also die Signallénge und damit die -
qualitdt erhéhen und die Hanning-Fensterung aktivieren.
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Messdaten
Im Messdaten-Fenster konnen Sie

e das zu einem Messdaten-Satz zugehdérige Amplitude/Phase-Diagramm
erstellen,

* Frequenzbander, die Sie im Diagramm markiert haben, speichern und zu einer
Auswuchtkonfiguration[7™ kopieren.

Namo

Info | Aligemeine Einstellungen  Messdaten |

I~ Zeitraum
Stattdatum:  [17.04.2007 =] Enddatum 17002007 =] AneahiTage: [i 3. Kommertar nderm
Hochl |

Datum / Uhrzeit Num. Daten Kommentar =

L i [ [£Delta: Informationen €]
L, Ml 5% ‘x: 5,301 Hz ||%: 5301 He % 0,000 Hz ‘+ .+ .>< %
Signalauswahl A a ‘v: 0,027 mm ||¥: 0,027 mm||¥: 0,000 mm Drehzahl: 0,000 RPM

0,000 Hz | | [Fraquenzband | Unters Freq, | Obere Freq,
A7 Ampltude Imm] - [W/min] | [Udmin]
Phase

1600,00 2300,00
0,200

0,150

T wa| S
ViR Aol log [ - 0.050 u :

Integration: |'weg B
Werkzouge R 1
5 = = 40 L
VAT
o
L, €1
40
Vorsshau v
-60
EEU o
= 8,000 16,000 24,000 32,000 40,000 45,000

Im Bereich Hoch-/Auslauf-Messungen werden die fir die Messstelle
gespeicherten Hoch-/Auslauf-Messungen angezeigt.

Zeitraum einschranken

e Um den Zeitraum der dargestellten Messwerte einzuschranken, wahlen Sie
die Option Zeitraum aus.

¢ Stellen Sie dann das gewlinschte Start- und Enddatum ein.

Kommentar bearbeiten

e Um den Kommentar zu einem Messwert zu bearbeiten, klicken Sie auf den
Messwert und anschlieRend auf Kommentar andern.

Unterhalb der Messungen istdas Fenster in drei Bereiche geteilt. In der Mitte wird
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das Amplitude/Phase-Diagramm dargestellt, links daneben die Werkzeuge, die
zur Bearbeitung des Diagramms zur Verfiigung stehen. Rechts neben der Grafik
wird die Liste der benutzerdefinierten Frequenzbander angezeigt.

Amplitude/Phase-Diagramm anzeigen und Frequenzband festlegen

¢ Klicken Sie auf eine Messung, um das Amplitude/Phase-Diagramm im
Grafikfenster anzuzeigen.

Fir die Bearbeitung kénnen Sie die Zoom-Werkzeuge des FIS Viewers
verwenden, die im Abschnitt "FIS Viewer" beschrieben sind. Als Cursor-
Werkzeuge stehen fir das Diagramm der Basis-Cursor (siehe "Cursor-
Werkzeuge") und ein Differenz-Cursor zur Verfigung, mit dem Sie ein
Frequenzband festlegen kdnnen.

So legen Sie ein Frequenzband im Amplitude/Phase-Diagramm fest:

e Ziehen Sie den Basis-Cursor (gelb) auf die Messstelle, um die untere
Grenzfrequenz festzulegen.

e Ziehen Sie den Differenz-Cursor (griin) auf die gewlinschte Messstelle, um die
obere Grenzfrequenz festzulegen.

In den Diagramminformationen kénnen Sie die Lage des Basis- und des
Differenzcursors sowie die Breite des Frequenzbandes und die
Amplitudendifferenz ablesen.

Frequenzband speichern
e Wahlen Sie das Frequenzband im Amplitude/Phase-Diagramm aus und
klicken Sie auf ‘+.

e Geben Sie einen Namen fiir das Frequenzband ein und klicken Sie auf OK.
Oder:

e
e Klicken Sie auf .
e Geben Sie einen Namen fiir das Frequenzband ein.
¢ Wahlen Sie Start- und Endgeschwindigkeit aus und klicken Sie auf OK.

Frequenzband I6schen
e Klicken Sie aufdas zu I6schende Frequenzband.

e Klicken Sie auf‘)(.

Frequenzbander in eine Auswuchtkonfiguration kopieren

e Klicken Sie auf %

¢ |Im Fenster Frequenzen zu Auswuchtkonfiguration hinzufiigen werden die in
der Anlagenkonfiguration verfiugbaren Auswuchtkonfigurationen angezeigt.
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Wahlen Sie die gewlinschte Auswuchtkonfiguration aus und klicken Sie auf OK

4.4.10 Alarmschwellen automatisch anpassen

Die Trendline-Software kann die fur die einzelnen Kennwerte festgelegten
Alarmwerte automatisch anpassen. Dabei ermittelt das Programm fir den
jeweiligen Kennwert den Durchschnitt aller Messwerte und passt die
zugehdorigen Alarmwerte nach lhren Vorgaben automatisch an. Alternativ
kénnen Sie die von der Software empfohlenen Werte auswahlen.

VORSICHT Die Anderung der Alarmschwellen kann bei unsachgemé&fer

Anwendung gravierende Auswirkungen auf die Lebensdauer der
iiberwachten Komponenten haben. Uberpriifen Sie daher stets
sorgféltig, ob die gewéhlten Einstellungen fiir Ihre individuelle

Anlage geeignet sind.

Um die Alarmwerte automatisch anzupassen, gehen Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie im Meni System auf Alarmschwellen anpassen.

e Wahlen Sie im Konfigurationsbaum das gewiinschte Element aus, zB. eine
bestimmte Maschine.

Die Anpassung der Alarmwerte wirkt sich auf das gewahite Element
einschliellich aller enthaltenen Unterelemente aus. Passen Sie ggf. die Auswahl
an, indem Sie Elemente an- bzw. abwahlen.

_ Die Standardwerte fiir die Alarmschwellenanpassung kénnen Sie
g in den Programmeinstellungen53 definieren.
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Automatische Alarmschwellenanpassung x|
Alarmschwellen anpassen...
= [l Demo werk 16 = Zeiam
Er— [l T 9- 2000
© [l Spincel & urten Statdatum.  [2m1-01.1 x| Enddatumi[20110208 x| Anzahl Tage: [39 =
B [l Spind 4 vorn s
W 150 10816 ¥ Aselfeff
W oei Hauptalam: 18 *Mittelwert | Vodam 70 % | Erpaklern
B e
£ [l Spind 4 vorn rsd % Dsslieht
150 10816
= ot Hauptalarm: 3 *Mittelwert | Vodam 70 % | Erpaklern
bE = gem:A o ¥ Wseldstf
=8 pind.A rad un
W 10 0mE Hauptalamm: B *Mitelert | Vodam 50 % | Erpaklern
W et
W e ¥ Temperatur
7 [l Spind A hinten 1ad Hauptalarm: 20 + Mittelwert \ Waralam 70 % | Ernpfohlen
W 15010816
W 2eit % 150 108161
B e . .
17l 5o e Hauptalarm: 2 Mitelwert (Max =150 £/D] | Voralam 70 % | Empfiohien
W 15010816
W et
B e
[l Spindsl B chen
[ Demo werk 18
e | Ausfiren Schlichen

Zeitraum festlegen

Mit der Option Zeitraum grenzen Sie die fiir die Mittelwertbildung beriicksichtigten
Messwerte ein. Geben Sie hierzu Start- und End-Zeitpunkt an. Alternativ kdnnen
Sie den End-Zeitpunkt und die Zeitdauer in vollen Tagen im Eingabefeld Anzahl
Tage eingeben. In diesem Fall wird der Start-Zeitpunkt automatisch ermittelt.

Automatische Anpassung konfigurieren

Die automatische Anpassung der Alarmwerte kann fur jeden KennwertR83)
(Schwingbeschleunigung, Hullkurve, Schwinggeschwindigkeit, Temperatur und
ISO 10816-1) des im Konfigurationsbaum gewahlten Elements einzeln definiert
werden.

Um die automatische Anpassung fur einen Kennwert zu aktivieren, gehen Sie wie
folgt vor:

e Wahlen Sie den Kennwert an.

e Geben Sie fir den Hauptalarm die Anpassung als Faktor des
Durchschnittswert ein.

¢ Geben Sie fiir den Voralarm die Anpassung als prozentualen Wert <100 ein.
Oder:

e Klicken Sie auf Empfohlen, um die von Trendline empfohlenen Werte
einzustellen.
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, ® Fir den ISO 10816-Wert kénnen die Alarmschwellen nur
g/ innerhalb  der Klassengrenzen von Voralarm (C) und
Hauptalarm (D) angelegt werden. Weitere Informationen zu den

Klassen der ISO 10816 finden Sie im Kapitel "ISO 10816R71"

e Dije von Trendline empfohlenen Werte fiir die automatische
Anpassung der Alarmwerte beruhen auf Erfahrungswerten der
FAG Industrial Services GmbH. Da je nach Eigenschaft der
liberwachten Komponenten méglicherweise Véllig andere
Einstellungen erforderlich sind, sind diese Vorschldge als
absolut unverbindlich zu betrachten. Der Benutzer ist in jedem
Fall fiir die sinnvolle Wahl der Alarmwerte verantwortlich.

¢ Klicken Sie auf Ausfiihren, um die Anderungen zu iibernehmen.

Die Trendline-Software passt die Alarmschwellen der ausgewahlten Elemente
an. Wenn die Anpassungen an der Messstelle erfolgreich waren, wird ein griines
Hakchen angezeigt. Ein roter durchgestrichener Kreis zeigt an, dass die
Anpassungen nicht durchgefiihnrt werden konnten. Bitte kontrollieren Sie in
diesem Fall die Einstellungen und wiederholen Sie die Konfiguration.

E||7 -------- B Spind.A vom rad
- v/ 150 10816
7] X

@. TEITll:I

e Klicken Sie auf SchlieBen, um die Alarmschwellenanpassung zu beenden.

4.4.11 Konfiguration senden

In der Trendline-Software konnen Sie eine Konfiguration oder einzelne Teile zum
Detector senden. Machen Sie hierzu folgende Schritte:

e Wahlen Sie im Baum eine bestimmte Maschine aus.

¢ Schlieen Sie den Detector mit dem Datenkabel an die serielle Schnittstelle
an.
¢ Schalten Sie den Detector ein.
Enl?-
¢ Gehen Sie auf Detector > Konfiguration Senden oder klicken Sie auf .

Jetzt wird die Konfiguration fur die ausgewahlte Maschine mit allen darin
enthaltenen Messstellen zum Detector geschickt. Méchten Sie eine ganze
Konfiguration schicken, dann missten Sie, bevor Sie die Daten schicken, im
Baum die Konfiguration auswéahlen (also im Beispiel in Abschnitt "
Anlagenstruktur einrichten[55Y" wiare das "Standort Aachen"). Es ist sogar
madglich, nur eine Messstelle zum Detector zu schicken, was vor allem zu
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Testzwecken benutzt werden kann.

_ Wenn in der Konfiguration, die Sie zum Detector schicken

g mochten, mehr Zeitsignale als "Immer speichern” markiert sind als

der Detector-Speicher zuldsst, dann bekommen Sie eine

Fehlermeldung und die Daten werden nicht (ibertragen. Sehen Sie

hierzu auch im Kapitel "Frequenzanalyse" nach (siehe PDF

"Allgemeines  zur  Schwingungsiberwachung” auf  der
mitgelieferten CD-Rom).

4.5 Trendline-Datenbank

Uber die Trendline-Datenbank

In  der Trendline-Datenbank werden die fir Konfiguraton und
Messdatenauswertung erforderlichen Daten zentral gespeichert. Die Trendline-
Software wird mit dem Datenbankprogramm MS SQL Express 2005 ausgeliefert,
die aus lizenzrechtlichen Griinden auf eine Grof3e von 4 GB beschrankt ist. Falls
Sie mehr Datenbankplatz benétigen, wenden Sie sich bitte an FAG Industrial
Services GmbH.

Das Datenbankprogramm kann mehrere Datenbankdateien verwalten. Jede
Datenbankdatei beinhaltet eine MDF- und LDF-Datei. Einzelne Datenbankdateien
werden in diesem Handbuch der Einfachheit halber als "Datenbank" bezeichnet.

Bitte beachten Sie:

e Wenn Sie eine Datenbank anfiigen, trennen oder aktualisieren mdchten,
verwenden Sie die mitgelieferte Datenbankverwaltung, wie in dem folgenden
Kapitel beschrieben.

e Wenn Sie eine Datenbank neu anlegen oder I6schen wollen, dann kénnen Sie
dies direkt in der Trendline-Software erledigen (siehe hierzu "Datenbank
anlegen[108'/ "Datenbank I6schen[105r").

. Wenn der freie Speicherplatz in der Trendline-Datenbank
g 512 MB unterschreitet, wird eine Warnmeldung angezeigt.
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Verlust von Messdaten méglich, wenn Datenbank voll!

Wenn die maximale Speicherkapazitdt der Trendline-
Datenbank ausgeschépft ist, wird eine Fehlermeldung
angezeigt. Werden bei voller Datenbank weitere
Messdaten von einem Detector-Gerédt heruntergeladen,
so kénnen diese nicht mehr gespeichert werden und
gehen verloren!

Geben Sie Speicherplatz in der Datenbank frei, indem
Sie

* nicht mehr benétigte Daten I6schen,

e weiterhin bendtigte Daten mit der Exportfunktion an
einem anderen Ort speichern und dann in der
Trendline-Datenbank I6schen.

4.5.1 Benutzer und Passworter

Bei der Installation der Trendline-Software werden standardmaRig folgende
Benutzer und Passworter fir den Zugriff auf das Datenbankprogramm (SQL-

Server) eingerichtet:

Benutzername Benutzerpasswort Benutzerrechte

sa CM_services$1sa Datenbanken am SQL-
(bei Neuinstallation ab Version 3.6) Server installieren und
sql8 registrieren
(bei bestehenden Installationen bis einschlieRlich Version
3.4)

cmuser CM_services$1user Datenbanken in der

Trendline-Softw are

ausw ahlen, anfiigen,
trennen, aktualisieren und
|6schen

Die Benutzerpassworter kbnnen abhangig von lhren Spezfikationen abweichen!

95



96

Fir das Benutzerpasswort kommen folgende
Méglichkeiten in Frage:

e Wenn der SQL-Server mit einer FIS Trendline-Software
bis einschlie8lich Version 3.4 installiert wurde, lautet
das Passwort "sql8".

e Wenn der SQL-Server mit einer FIS Trendline-Software
ab Version 3.6 installiert wurde, lautet das Passwort
"CM_services$1sa".

e Wenn Sie einen eigenen SQL-Server verwenden,
bendétigen Sie das Passwort fiir diesen.

e Wenn Sie ein eigenes Passwort entsprechend Ihren
Sicherheitsregeln definiert haben, bendtigen Sie
dieses.

Bei benutzerdefinierten Passwértern miissen Sie ggf. ein
Passwort verwenden, das den Sicherheitsrichtlinien lhres
Rechners entspricht. Das kann z. B. ein starkes Passwort
mit mindestens 10 Zeichen, Grof3- und Kleinschreibung
sowie alphanumerischen Zeichen mit Sonderzeichen
sein.

Bei Problemen mit den Sicherheitsbestimmungen lhres
Systems wenden Sie sich bitte an |hren Systemverwalter.



4.5.2 Datenbank auf Server auswahlen

Trendline 3

So wahlen Sie eine CM-Datenbank auf dem Datenbankserver aus:

"c.fr_\l'erbindung zur Datenbank

“w/Shlen Sie den SOL Server
Servername: Ii WIRTUALSP-E91 555 CM_DATABASE j E
. = Diezer Computer

B enutzerauthentifikation auswahlen
" Wenwende Windows-Authentifik ation

@ Yerwende Benutzername und Passvart

¥ Standardbenutzer und Passwort

Benutzername: ICmUSEI’

Pazswort:

Ixxxxxxxxxxxxxxxxx

D atenbank wahlen

Narne: [CM_OFFLINE_DED =l i

\

D atenbank-Alias definieren

Alias: [DEMO DATABASE

[ o< |

Abbrechen

1. SQL Server auswihlen

Wahlen Sie zunachst den SQL-Datenbankserver aus, auf dem sich die
gewulnschte Datenbank befindet. Hierzu haben Sie die folgenden Méglichkeiten:

¢ In der Liste Servername werden standardmafig die auf lhrem Computer
laufenden Server-Instanzen angezeigt. Wahlen Sie eine Instanzaus.

Oder:

¢ Klicken Sie auf "= und geben Sie den vollstandigen Servernamen ein.

Oder:

¢ Klicken Sie auf , um die im Netzwerk erreichbaren SQL Datenbankserver zu
suchen und in der Serverliste anzuzeigen. Wahlen Sie anschlieRend den

Server aus der Liste aus.
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,  Sollten Sie wegen eingeschrénkter Windows-Benutzerrechte keine
g/ Eintrdge in der Serverliste finden, so tragen Sie manuell
"Rechnername\CM_Database" ein (wenn Sie eine éltere Trendline-
Version verwenden ist es "Rechnername\FIS_DATABASE"). Sie
finden lhren Rechnernamen (iber den Laufwerken im Windows
Explorer. Wenn Sie sich (ber den Rechnernamen unsicher sind,
fragen Sie lhren Administrator. Ist Ihr Rechnername zum Beispiel
"peters_laptop”, dann wére der Servername
"peters_laptop\CM_Database".

Wenn Sie lber eine friihere Trendline-Version verfiigen, heil3t dieser
Server FIS Database.

_ Datenbankserver, die Sie mit % hinzugefiigt haben,
Q/ werden in der Liste Servername gespeichert und stehen
beim n&chsten Programmaufruf automatisch zur
Verfliigung. Sie kbnnen die Eintrdge aus dieser Liste

l6schen, indem Sie auf = klicken.

2. Benutzerauthentifikation auswahlen

Zur Benutzeranmeldung am Datenbankserver stehen I|hnen mehrere
Moglichkeiten zur Verfligung:

e Aktivieren Sie Verwende Windows-Authentifikation, wenn Sie sich mit lhrem
Windows-Benutzernamen und lhrem Windows-Passwort anmelden mdchten.

Oder:
¢ Aktivieren Sie Verwende Benutzername und Passwort und

¢ aktivieren Sie Standardbenutzer und Passwort, um die Standardanmeldung
(siehe Hinweis) zu verwenden.

Oder:

e Aktivieren Sie Verwende Benutzername und Passwort,

¢ deaktivieren Sie Standardbenutzer und Passwort und

e geben Sie den eigenen Benutzernamen und das Passwort ein.
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. * Fir den Zugriff auf den Datenbankserver wurde
Q/ wdhrend der |Installation der Trendline-Software
standardmé&RBig ein Benutzerkonto mit dem Namen
"emuser" und dem Passwort "CM_services$1user"
angelegt. Fiir Datenbankserver, die mit der Trendline-
Software Version 3.4 oder élter installiert wurden, lautet

der Benutzername "sa" und das Passwort "sql8".

e Wenn Sie ein eigenes (benutzerdefiniertes) Passwort
verwenden, geben Sie bitte dieses ein.

e Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Benutzer
und Passworter'{ 951

3. Datenbank auswahlen

Nachdem Sie in Schritt 1 einen Datenbankserver ausgewahlt haben, werden die

auf dem Server verfligbaren Datenbanken in der Auswahlliste Datenbank

angezeigt.

¢ In der Liste Name werden die verfligbaren Datenbanken angezeigt. Wahlen Sie
eine Datenbank aus oder klicken Sie auf , um die Liste der Datenbanken zu
aktualisieren.

e Klicken Sie auf &, um die Verbindung zu testen. Falls die Verbindung nicht
hergestellt werden kann, Uberprifen Sie lhre Benutzerdaten. Wenden Sie sich
gegebenenfalls an Ihren Systemadministrator.

4. Datenbank-Alias eingeben

Optional kdnnen Sie der ausgewahlten Datenbank einen Alias geben, um die
Unterscheidung von anderen Datenbanken zu erleichtern. Wenn fiir die
Datenbank bereits ein Alias vergeben wurde, wird dieser, andernfalls wird der
Datenbankname einschlieBlich Server-Bezeichnung angezeigt.

¢ Klicken Sie auf OK, um die ausgewahlte CM-Datenbank zu verwenden.

4.5.3 Datenbankverwaltung

Mit der Datenbankverwaltung fur die Trendline-Software kdnnen Sie verschiedene
Aufgaben, wie z. B. das Anhangen, Trennen oder Aktualisieren einer Datenbank,
ausfihren.

Sie kénnen die Datenbankverwaltung wie folgt aufrufen:

e Klicken Sie in der Trendline-Software auf Extras > Datenbankverwaltung
starten.
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Oder:
e Schlielen Sie die Trendline-Software.

¢ Klicken Sie im Start-Menl auf Programme > FIS > Trendline 3.6 > Database
Administration.

Ej FI5-Database Installer - Trendline | =] |

Aktion wahlen ‘

Was mochten Sie tun?

Anhangen | Eine D atenbank an einen SAL-Server anhangen

Trennen Eine Datenbank von einem SEL-Server trennen

Update | Eine D atenbank auf einem SEL-5erver aktualisisren

< Zuriick | iefter > I Schiigben

Datenbank anhangen

Um eine Datenbank an einem SQL-Datenbankserver zu benutzen, muss der
Server wissen, wo sich die Datenbankdateien (*.mdf und *.I1df) der zu 6ffnenden
Datenbank befinden. Mit Datenbank anhdngen informieren Sie den Server
darliber, wo sich die Datenbankdateien befinden.

Datenbank trennen

Wenn Sie eine Datenbank von einem SQL-Datenbankserver trennen, entfernen
Sie die Datenbankdatei von der Liste der bekannten Datenbanken fiir einen
bestimmten Server. Diese Dateien befinden sich noch immer auf lhrem
Computer, kénnen aber von dem Datenbankserver oder der Trendline-Software
nicht mehr gefunden werden.

Moéchten Sie eine getrennte Datenbank wieder fir die Trendline-Software
zuganglich machen, missen Sie die Datenbank wieder anhangen.

Datenbank aktualisieren

Wenn der Trendline-Software neue Funktionen hinzugefliigt wurden, kann es
moglich sein, dass das Format der Datenbank geandert wurde. Mit dieser Option
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kénnen Sie lhre Datenbank auf ein neues Format aktualisieren.

4.5.3.1 Datenbank anfiigen

So fiigen Sie eine Datenbank an den SQL-Datenbankserver an:
e Starten Sie die Datenbankverwaltung.
¢ Klicken Sie auf Anhdangen.

e Klicken Sie auf Verbinden, um eine Verbindung zur Master-Datenbank
herzustellen:

B, Datenverkniipfungseigenschaften |

Provider Werbindung | Elweitertl lle I

Geben Sie folgende Angaben an, um zu SOL Server-Daten zu verbinden:
1. Geben Sie einen Servernamen ein, ader wahlen Sie einen aus:
E31554C_DATABASE j Aktualisieren |
2. Geben Sie Informationen zur Anmeldung beim Server ein:
 |ntegrierte Sicherheit von Windows NT venwenden

' Spezifischen Benutzemamen und Kenmwart venwenden:

Benutzername: I cLger

Kennwart I xxxxxxxxxxxxxxxxx
[~ Kein Kenmwort ¥ Speichemn dss Kenmworts zulassen

3, 1% Wihlen Sie die Datenbank auf dem Server aus:

I master j

" Datenbankdatei als Datenbanknamen anfiigen:

Enlgenden [ ateinamen venmenden:

| .
Werbindung testen

0K | Abbiechen | Hile |

e \Wahlen Sie im oberen Bereich aus der Serverliste den Datenbankserver aus,
der die Datenbank bereitstellt oder geben Sie diesen dort manuell ein. Sie
kénnen vorher auf Aktualisieren klicken, um die Liste der verfligbaren Server
neu zu laden.

¢ Klicken Sie auf Spezifischen Benutzernamen und Kennwort verwenden und
geben Sie Ihren Benutzernamen und Ihr Kennwort fiir die Anmeldung bei der
Master-Datenbank ein.

¢ Wahlen Sie die Option Speichern des Kennworts zulassen aus.

e Wahlen Sie die Datenbank "master" aus der Datenbank-Liste aus und klicken
Sie auf OK.

¢ Klicken Sie in der Datenbankverwaltung auf Weiter.

e Wahlen Sie die gewiinschte Datenbank-Datei (MDF-Datei) aus und klicken Sie
auf OK. Wahlen Sie dann die zugehdérige LDF-Datei aus und klicken Sie auf OK
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¢ Klicken Sie auf Weiter und geben Sie einen Namen fir die Datenbank ein.
¢ Klicken Sie auf Ausfiihren. Die Datenbank wird angefligt.

4.5.3.2 Datenbank trennen

_ e Sie kénnen eine Datenbank nur dann trennen, wenn
g sie nicht von der Trendline-Software benutzt wird.

e Wenn Sie eine Datenbank vom SQL-Datenbankserver
getrennt haben, kénnen Sie mit der Trendline-Software
erst wieder auf die Datenbank zugreifen, wenn Sie die
Datenbank erneut angergtm haben.

So trennen Sie eine Datenbank vom SQL-Datenbankserver:
¢ Starten Sie die Datenbankverwaltung.
e Klicken Sie auf Trennen.

e Klicken Sie auf Verbinden, um eine Verbindung zur Master-Datenbank
herzustellen.

e \Wahlen Sie im oberen Bereich aus der Serverliste den Datenbankserver aus,
der die Datenbank bereitstellt oder geben Sie diesen dort manuell ein. Sie
kénnen vorher auf Aktualisieren klicken, um die Liste der verfligbaren Server
neu zu laden.

¢ Klicken Sie auf Spezifischen Benutzernamen und Kennwort verwenden und
geben Sie Ihren Benutzernamen und Ihr Kennwort fiir die Anmeldung bei der
Master-Datenbank ein.

¢ Wahlen Sie die Option Speichern des Kennworts zulassen aus.

e Wahlen Sie die Datenbank "master" aus der Datenbank-Liste aus und klicken
Sie auf OK.

¢ Klicken Sie in der Datenbankverwaltung auf Weiter.

e Wahlen Sie die zu trennende Datenbank in der Datenbankverwaltung aus und
klicken Sie auf OK.

¢ Klicken Sie auf Ausfiihren. Die Datenbank wird getrennt.
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4.5.3.3 Datenbank aktualisieren

ACHTUNG
E Erstellen Sie eine Sicherungskopiel108, bevor Sie eine Trendline-

Datenbank aktualisieren!

So aktualisieren Sie eine Datenbank:

Starten Sie die Datenbankverwaltung.
Klicken Sie auf Aktualisieren.

Klicken Sie auf Verbinden, um eine Verbindung zur Master-Datenbank
herzustellen.

Wahlen Sie im oberen Bereich aus der Serverliste den Datenbankserver aus,
der die Datenbank bereitstellt oder geben Sie diesen dort manuell ein. Sie
kdnnen vorher auf Aktualisieren klicken, um die Liste der verfigbaren Server
neu zu laden.

Klicken Sie auf Spezifischen Benutzernamen und Kennwort verwenden und
geben Sie lhren Benutzernamen und |hr Kennwort fir die Anmeldung bei der
Master-Datenbank ein.

Wahlen Sie die Option Speichern des Kennworts zulassen aus.

Wahlen Sie die Datenbank "master" aus der Datenbank-Liste aus und klicken
Sie auf OK.

Klicken Sie in der Datenbankverwaltung auf Weiter.

Wahlen Sie die zu aktualisierende Datenbank in der Datenbankverwaltung
aus, klicken Sie auf Weiter und dann auf Ausfiihren.

Die Datenbank wird aktualisiert.

Klicken Sie auf Beenden.

. e Wenn Sie eine Trendline-Datenbank ©Offnen, die
Q/ aktualisiert werden muss, bietet lhnen die Trendline-
Software an, die Datenbankverwaltung mit allen
nétigen Schritten fiir ein Update zu starten. Wenn die
Datenbankverwaltung  startet, klicken Sie auf

Ausfiihren, um die Datenbank zu aktualisieren.
e FEine Datenbank, die von MSDE oder MS SQL Server
2000 auf MS SQL Express 2005 aktualisiert wurde,
kann nicht wieder mit MSDE oder MS SQL Server 2000

gedffnet werden.
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4.5.4 Datenbank anlegen

So legen Sie eine neue Trendline-Datenbank an:
¢ Klicken Sie in der Trendline-Software auf Datei > Neu.

#% verbindung zur Datenbank M[=] 3
‘wiahlen Sie den SOL Server
ST [I /IRTUAL<P-68156\CM_DATABASE =+ | - |

[ = Dieser Computer

Benutzerauthentifik ation auswahlzn
 Vemwende Windows-tuthentifik ation

# Wemende Benutzemame und Passwort

¥ Standardbenutzer und Passwort

Benutzemame: Icmusar

Bt I xxxxxxxxxxxxxxxxx

Meuen Datenbanknamen festlegen

Hame: I

oK I Abbrechen |

e Wahlen Sie unter Servername den gewunschten Datenbankserver aus, auf

dem die Datenbank erstellt werden soll, oder geben Sie den Server manuell
ein.

¢ Definieren Sie die Benutzerauthentifikation fir den Zugriff auf den
Datenbankserver und geben Sie ggf. Benutzername und Passwort ein.

® Geben Sie einen Namen fiir die neue Datenbank ein.
e Klicken Sie auf OK.
Die Trendline-Datenbank wird neu angelegt.

Weitere Informationen zu den Einstellungen im
9/ Datenbankverbindungsdialog finden Sie im Kapitel "CM-

Datenbank auf Server auswéhlenT97.
4.5.5 Datenbank 6ffnen

So offnen Sie eine Trendline-Datenbank:

¢ Klicken Sie in der Trendline-Software auf Datei > Offnen.
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"":?;_\l'erhindung zur Datenbank H=l

‘wighlen Sie den SOL Server

Servermname: Ii WIRTUALAP-ES155A\CM_DATABASE j L

[ = Diser Computer

Eerutzerauthentifilk ation auswahlen
 Wemwende Windows-Suthentifik ation

(+ Yemende Benutzemame und Passwort

¥ Standardbenutzer und Passwort

Benutzemame: ICmuSBr

Pazswort I

Datenbank wahlen

Hame: [Cv_OFFLINE_DBD =l i |

Datenbank-Alias definieren

Alias: Icm_oﬂline_db

ok I Abbrechen |

e Wahlen Sie unter Servername den gewilinschten Datenbankserver aus oder
geben Sie den Server manuell ein.

¢ Definieren Sie die Benutzerauthentifikation fiir den Zugriff auf den
Datenbankserver und geben Sie ggf. Benutzername und Passwort ein.

e Wahlen Sie aus der Liste Name die CM-Datenbank aus (zB.
"CM_OFFLINE_DBQ").

e Geben Sie optional einen Alias flir die Datenbank ein.
¢ Klicken Sie auf OK.
Die CM-Datenbank steht nun zur Verfligung.

Weitere Informationen zu den Einstellungen im
Datenbankverbindungsdialog finden Sie im Kapitel "CM-
Datenbank auf Server auswéahlen"T97\

4.5.6 Datenbank I6schen

Wenn Sie eine Trendline-Datenbank I6schen wollen, gehen Sie wie folgt vor:
¢ Offnen Sie die Trendline-Datenbank.

e Klicken Sie im Menlu Extras auf Aktuelle Datenbank Iléschen. Eine
Sicherheitsabfrage erscheint.

¢ Klicken Sie auf Loschen.
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Die Datenbank wird unwiderruflich geldscht.

_ e Wenn Sie eine Trendline-Datenbank I6schen, gehen sdmtliche
g darin enthaltene Konfigurations- und Messdaten unwiderruflich
verloren!

e Sie kénnen den Léschvorgang nicht abbrechen!

4.5.7 Sicherungskopie

So erstellen Sie eine Sicherungskopie lhrer Datenbank:

e Um eine Trendline-Datenbank zu sichern, muss diese vom Datenbankserver
getrennt sein (siehe Kapitel "Datenbank trennen"m).

e Starten Sie den Windows Explorer und wahlen Sie das Verzeichnis aus, in
dem die Datenbankdateien gespeichert sind.

¢ Kopieren Sie sowohl die MDF- als auch die LDF-Datei der Datenbank, die Sie
sichern mdchten, an einen anderen Speicherort.

Fir eine  Sicherungskopie @ werden  unbedingt beide
Datenbankdateien bendtigt! Kopieren Sie deshalb immer die

MDF- und die LDF-Datei!

4.6 Lagerdatenbank

Die Trendline-Lagerdatenbank stellt Ihnen die Daten der gangigsten Lager fur
die Verwendung in Ihrer individuellen Konfiguration (siehe Messstelle einrichten
[59) zur Verfiigung.

Uber die vorhandenen Lagerdaten hinaus kénnen Sie Ihre individuellen Lager
hinzufl'.'lgenm. Dariiber hinaus bietet die Lagerdatenbank eine
Gruppenverwaltungm, in der Sie zB. Lager unterschiedlicher Hersteller mit
ahnlichen Charakteristika zusammenfassen konnen.

¢ Zum Offnen der Lagerdatenbank, klicken Sie auf Extras > Lagerdatenbank.

Wahlen Sie die Datenbank aus wie in "Datenbank auf Server auswihlen"[97)
beschrieben. Der Name der mitgelieferten Lagerdatenbank lautet "cm_bearings".
Wenn Sie diese bei der Software-Installation installiert haben, so wird sie beim
ersten Aufruf der Lagerdatenbank automatisch gedffnet. Dabei werden der
Standardbenutzername und das Standardpasswort verwendet.

Die Lager-Datenbank wird geéffnet.
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FI5 Lager-Datenbank

Lager auswahlen

Trendline 3

Lager-DB dndem | Hersteller
[FaG
Lager suchen Bruppe
Lager hinzufiigen Ial\e j
Suchkriterium

Lager bearbeiten
Lager lazchen

Hersteller hinzufiigen
Hessteller bearbeiten
Hersteller laschen

Gruppen vermalten
E=portiere Lager

Datenbank wechseln |

Schilieben |

R )

Suchergebnis

Anzahl der Suchtreffer

Lager | Heasteller Id
71808-B-TvH FaG
71B03-B-TvH F&G
T1810-B-TvH FAG
71811-B-TvH FAG
T1812-B-TvH F&G
71813-B-TvH FAG
71814-B-TvH FAG
71815-B-TvH FaG
71816-B-TvH FAG
7200-B-2R5-TYP FAG —
7 -IP FAG
7200-B-TWR F&G
7201-B-2RE-TYP FAG
720-B-IP FAG
720-B-TWR F&G
7202-B-2R5-TYP FAG
T202-8-IF FAG
| LI_I

[EE

= 2

Geometriedaten oder kinematische Frequenz

i Geometie % Frequenzen

i AngabeninHz Angaber in Udmin

Innening———————————————————
| 53120
Aubentng
| 4,0880
‘Walzkdrper ———————————
[ 2,0301
K.&fig bei stehendem Auleniing
[ 10,4088
K.afig bei stehendem Innenring
| 05412

Abbrechen |

4.6.1 Lager suchen

Um ein Lager zu suchen, klicken Sie in der Lagerdatenbankm auf Lager

suchen.

e Um alle Lager anzuzeigen, klicken Sie auf r)

e Um die Suche einzugrenzen, kénnen Sie den Hersteller und / oder eine

Gruppe wahlen.

e Zusatzdich konnen Sie

in Suchkriterium die Lagerbezeichnung weiter

eingrenzen. Hierzu kdnnen Sie die Wildcards "?" und "" wie gewohnt
verwenden, also z.B.

o "1200*", um alle Lager zu finden, deren Benennung 1200 enthalt, oder

o "?200*", um alle Lager zu finden, deren Benennung an Stelle 2-4 den Text

"200" enthalt.
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Die Liste der gefundenen Lager wird in Suchergebnis angezeigt.
e Wahlen Sie das zu &ndernde Lager und klicken Sie auf Weiter.

e Geben Sie die gewiinschten Lagerdaten wie in Lager hinzufiigen[108)
beschrieben ein.

¢ Klicken Sie auf Speichern.

Sollte sich im Suchergebnis kein Lager befinden, so ist die Lagerdatenbank
moglicherweise defekt oder nicht erreichbar. Gehen Sie dann wie folgt vor:

e SchlieRen Sie die Trendline-Software.

® Deregistrieren Sie das Datenbank-Steuerelement, indem Sie im Pfad cC:
\Program Files\Common Files\FIS\BearingDB die Datei
deinstall_fis_bearing_db_ocx.bat aufrufen.

¢ Registrieren Sie das Datenbank-Steuerelement, indem Sie im selben Pfad die
Datei install_fis_bearing_db_ocx.bat aufrufen.

¢ Sie kdnnen die Trendline wieder starten.

4.6.2 Lager hinzufiigen

Um der Lagerdatenbank[108) ein Lager hinzuzufiigen, klicken Sie auf Lager
hinzufiigen.

e Wahlen Sie einen Hersteller aus der Liste aus.
* Geben Sie im Feld Bezeichnung einen Namen fur das Lager ein.

e Im optionalen Feld Kommentar konnen Sie detaillierte Bemerkungen
eingeben.

Geometriedaten oder Schadfrequenzen

® Schalten Sie mit den Optionen Geometrie und Frequenzen die Eingabefelder
im rechten Bereich des Fensters fiir die Eingabe der entsprechenden Daten
um. Fir die Eingabe des Druckwinkels wahlen Sie bitte eine der Einheiten
Grad oder Rad. Bei den Frequenzen geben Sie bitte an, ob Sie diese in Hz oder
in U/min eingeben.
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g

¢ Klicken Sie auf Weiter, um das Lager in der Lagerdatenbank zu speichern.

g

4.6.3 Lager bearbeiten / I6schen

Geaometriedaten oder kinematische Frequenz

{* Geometrie { Frequenzen

Diruckwinkel [alpha)
@ inGrad ¢ inRad

Teikreisdurchmeszer (DT) in mm

W alzkirperdurchmesser [DW] in mm —

‘W &lzkirperanzahl

_?_\[A_} O;TT

Es wuide keine Bezeichnung fuir das Lager
angegebenl

Geometriedaten oder kinematische Frequenz

" Geometrie = Frequenzen

{* AngabeninHz Angaben in U Amin

Innenting

Aulenring

“w'Slzkorper

K.&fig bei stehendem AuBeniing

K.&fig bei stehendem Innenring

E = wurde keine Bezeichnung fiir das Lager
angegeben!

Trendline 3

Trendline weist Sie im unteren rechten Bereich des Fensters auf
fehlende Eingaben hin. Das Lager kann erst der Datenbank

hinzugefiigt werden, wenn alle Eingaben vollsténdig sind.

Wenn Sie ein Lager hinzufiigen oder ein Lager bearbeiten, priifen
Sie die eingegebenen Daten unbedingt auf Plausibilitidt. Stellen
Sie sicher, dass Sie fiir die Lagerdaten korrekte Werte

angegebenen haben, da diese in die Berechnung eingehen.

Lager bearbeiten

Klicken Sie auf Lager bearbeiten und suchen Sie zunachst wie in Lager suchen
[foA beschrieben das zu bearbeitende Lager.
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Lager auswahlen
Hersteller
|FAG | ;'/{
Gruppe
Ia\le j
Suchkriteriurm
| e
Suchergebnis Geometriedaten oder kinematische Frequenz
Lager [Hersteler =] ¢ Geometrie (% Freguenzen
71808-B-TVH FAG
71803-B-TVH FAG & AngabeninHz Angaben in L Amin
F1810-B-TWH FAG
71811-B-TVH FAG Inhenting—————————————————
718128-TvH FAG | 59120
F1813-B-TWH FAG -
71814B-TVH FAG HhEnny
TI8T58-TvH FAG I CUTEED
F1816-B-TWH FAG _ o
DU-B-ZHS-TVP F I EIET]
2 AP FAG
F200-B-TVFR FAG K &fig bei stehendem Aubenring
7201-B-2R5-TVF FAG | a0
F201-B-IP FAG
7201-B-TVP FAG K.&fig bei stehendem Innenring
7202-B-2RS-TWP FAG I 05912
F202-B-IP FAG
|« | _>l_I
Anzahl der Suchtreffer
4853
Abbrechen |

Die Liste der gefundenen Lager wird im Suchergebnis angezeigt, dariber
hinaus die Anzahl der Suchtreffer.

e Wahlen Sie das zu andernde Lager und klicken Sie auf Weiter.

e Geben Sie die gewiinschten Lagerdaten wie in Lager hinzufiigen[108
beschrieben ein.

e Klicken Sie auf Weiter.

Klicken Sie auf L‘, um das Fenster Herstellerdetails zu o6ffnen.
g Hier kbnnen Sie Kontaktdaten des Herstellers abrufen.

Lager Idschen

e Suchen Sie zunachst wie oben[108 beschrieben und wahlen Sie das zu
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Trendline 3

I6schende Lager im Suchergebnis aus.
¢ Klicken Sie auf Lager I6schen, um das Lager aus der Datenbank zu entfernen.

_ Sie kénnen nur Lager I6schen, die Sie selbst angelegtl108 haben!
g Wenn Sie alle Lager eines Herstellers gel6scht haben, kénnen Sie
den Hersteller I6schenf11h,

4.6.4 Lager exportieren / importieren

Lager exportieren

Klicken Sie auf Lager exportieren und suchen Sie zunachstdas zu bearbeitende

Lager wie in Lager bearbeiten /16schen[108 beschrieben.

e Mit der Option nur selbst angelegte Lager exportieren beschranken Sie den
Export auf von lhnen eingefligte Lager.

¢ Klicken Sie auf Q und wahlen Sie Speicherort und Dateiname. Trendline
verwendet standardmalig einen Dateinamen nach dem Schema
FISLagerDB export <Jahr> <Monat> <Tag>.zip. Alternativ kénnen Sie
einen selbstgewahlten Dateinamen verwenden.

Lager importieren

e Klicken Sie auf Lager importieren, dann auf .
e Wahlen Sie die Importdatei aus.

4.6.5 Gruppen verwalten

In der Gruppenverwaltung kénnen Sie Gruppen erstellen, in denen Sie zB. Lager

mit ahnlichen Eigenschaften unabhangig vom Hersteller zusammenfassen

kdénnen.

¢ Klicken Sie auf Gruppen verwalten, um die Gruppenverwaltung der
Lagerdatenbank[108) aufzurufen.
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Lager gruppieren
Hersteller
pre 3
Gruppe @
IGruppe 141 j ﬁ
Suchkriterim ll
[ = 2
Nicht zugeoidnete Lager ————————— Zugeoidnete Lager
Lager I Hersteller |;| Lager Hersteller =
B700-E-2RSD-T-P45 FAG Ll
B7001-E-T-P45 FAG i| 11204-TVH F&G
BFO02-C-2ZRSD-T-P45  FAG 112058-TvH F&G
B7O02-C-T-P45 FAG Ll 11206-TvH FAG
B7002-E-2R5D-T-P45 FAG 11207-TVH FaG
BFO02-E-T-P4S FAG il 11208-TvH F&G
BFO03-C-ZRSD-T-P45 FAG 11203-TvH FAG
B7003-C-T-P45 FaG 11210-TVH FaG
B7O03E-ZRSD-T-P45 FAG 11211-TvH F&G
EE 11212-TvH FAiG
B7004-C-2RSD-T-P45  FAG 1200-TvH FAG
B7004-C-T-P45 FAG iy 1201-TvH F&G oy
B7O004-E-ZRSD-T-P45 FAG 1202-TvH F&G
B7004-E-T-P4S FAG 1203-TvH F&G
BFO0S-C-ZRSD-T-P45 FAG 1204-K-TYH-C3 FAG
B7005-C-T-P45 FaG 1204-K-TVH-C3+ H FaG
BFO0S-E-ZRSD-T-P45 FAG 1204-TvH F&G
B7O05-E-T-P45 FAG 1205-K-T¥H-C3 FAG
B700E-C-2RSD-T-P4S  FAG 1208-K-TWH-C3+H FaG
B7O0E-C-T-P45 FAG 1205-TvH F&G
- -
Speichern | Abbrechen |

Neue Gruppe anlegen

e Um eine neue Gruppe anzulegen, klicken Sie auf E

Neue Gruppe LI

Bitte geben Sie den Mamen der newen Gruppe anl

Gruppe 1

e Geben Sie einen Namen fiir die neue Gruppe ein und klicken Sie auf OK.
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Einer Gruppe Lager zuordnen
Um ein oder mehrere Lager einer Gruppe zuzuordnen, gehen Sie wie folgt vor:
e Wahlen Sie aus der Liste Gruppe die gewlinschte Gruppe aus.

e Suchen Sie ein oder mehrere Lager wie in "Lager bearbeiten / andern -> Lager
suchen[103" beschrieben. Die gefundenen Lager werden in der Liste Nicht
zugeordnete Lager anzeigt.

e Um ein Lager der Gruppe zuzuordnen, klicken Sie diese an und klicken Sie
dann auf *.Das Lager wird nun in der Liste Zugeordnete Lager angezeigt.

¢ Um alle gefundenen Lager der Gruppe zuzuordnen, klicken Sie auf **. Alle
Lager werden nun in der Liste Zugeordnete Lager angezeigt.

e Um ein Lager aus der Gruppe zu l6schen, klicken Sie es in der Liste
Zugeordnete Lager an und klicken Sie auf * .

e Um alle Lager aus der Gruppe zu l6schen, klicken Sie auf <*.

¢ Klicken Sie auf Speichern, um die Zuordnung der Lager zu der Gruppe in der
Lagerdatenbank zu speichern.

Gruppe umbenennen

¢ Um eine Gruppe umzubenennen, wahlen Sie diese aus der Liste Gruppe aus
und klicken Sie auf ?

e Geben Sie einen neuen Namen fiir die Gruppe ein und klicken Sie auf OK.

Gruppe loschen

¢ Um eine Gruppe zu I6schen, wahlen Sie diese aus der Liste Gruppe aus und
klicken Sie auf .

\  Achtung! Die Gruppe wird ohne weitere Nachfrage geléscht!
g Verwenden Sie diese Funktionen daher nur, wenn Sie sicher sind,
dass Sie eine Gruppe Iéschen wollen.

4.6.6 Hersteller hinzufiigen
e Um einen Hersteller neu anzulegen, klicken Sie auf Hersteller hinzufiigen.

* Geben Sie die Hersteller-Daten in die entsprechenden Eingabefelder ein und
klicken Sie auf Weiter.

¢ Kontrollieren Sie im nachsten Fenster lhre Angaben. Sind diese korrekt klicken
Sie auf Anlegen, um den Hersteller in der Lagerdatenbankm zu speichern
oder klicken Sie auf Zuriick, um Ihre Eingaben zu Kkorrigieren.
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4.6.7 Hersteller bearbeiten / I6schen

Hersteller bearbeiten

e Um die Daten zu einem Hersteller zu dndern, klicken Sie auf Hersteller
bearbeiten.

¢ Andern Sie die Hersteller-Daten und klicken Sie auf Weiter.

¢ Im néachsten Fenster zeigt Trendline zur einfacheren Kontrolle Ihre Anderungen
und die Original-Daten. Klicken Sie auf Speichern, um Ihre Anderungen in der
Lagerdatenbankm zu speichern oder klicken Sie auf Zuriick, um lhre
Eingaben zu korrigieren.

Hersteller I6schen

Wenn Sie alle Lager eines Herstellers aus der Lagerdatenbank geléscht haben
(siehe auch Lager bearbeiten / 16schen[103), dann kénnen Sie den Hersteller
ebenfalls |6schen.

¢ Klicken Sie auf Hersteller Idschen.

e Wahlen Sie dann den Hersteller aus der Liste Hersteller und klicken Sie auf
Weiter.

Der Hersteller wird aus der Lagerdatenbank geléscht.

Sie kénnen nur Hersteller I6schen, die Sie selbst angelegtii1d)

g haben!

4.6.8 Lagerdatenbank auswéhlen
* Klicken Sie im Dialog Lagerdatenbank[108) auf Datenbank wechseln.

e Wahlen Sie die Datenbank aus wie in "Datenbank auswihlen"[97)
beschrieben. Der Name der mitgelieferten Lagerdatenbank lautet
"cm_bearings".

Die Lagerdatenbank wird gedffnet.

4.6.9 SchlieRen
Um die Lagerdatenbank zu schlieRen,
e klicken Sie auf SchlieBen.

4.7 Vorlagen- und Routenplanung

Stetig wiederkehrende Anlagenstrukturen und Messaufgaben kdénnen Sie mit
Hilfe von Vorlagen und Routen effizient durchfiihren.
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4.7.1 Vorlagenplanung

Eine Vorlage ist gleich aufgebaut wie eine Messstelle, es kdnnen also genau wie
bei der Messstelle Zeitsignale aufgenommen werden und verschiedene
Kennwerte eingestellt werden. Wenn Sie spater eine freie Messung einer
bestimmten Messstelle zuordnen wollen, dann muss die Vorlage fir diese
Messung genau so aufgebaut sein wie die entsprechende Messstelle. Es
mussen also die gleichen Kennwerte (mit den gleichen Grenzfrequenzen)
eingestellt sein, und auch der Sensor muss Ubereinstimmen. Die Zeitsignale
und die Alarmschwellen dlirfen abweichen, weil die Kennwerte dann trotzdem
miteinander verglichen werden kénnen.

Neue Vorlage erstellen
Um eine neue Vorlage zu erstellen, 6ffnen Sie die Vorlagenplanung.
¢ Klicken Sie im Men( Planung auf Vorlage.

_iol
L
=J--[] Vorlagengiuppe
1 [] Zust. Uberw. Yarlage 1 LI 7t Uber orlage 1
<[] 130 10816 Allgemeine Einstellungen
O Infa Alg gen |
[ it
o] izl . Yorlage entsperren | &) Worlage speren |
[ Cresttactor Sensor
B Zust Uberw Varlage 2
[] Zust Uberw Varlage Beschizurigung Temperatur Trigger
(T fuswnchivorage 1 —
% APYologe 1 [ctive 100 mi/g [Standard) | ITetpa\ 510 4| IDpl\ca\ (Banner Minibeam SM312L0D) 4|
Hoch/fusl Yorlage 1 Zeisignal
-] Demaverlagen Kennwertmittelung
~w{T) 2Eb. 4 Sensoren keine Mittelung ~
03 1Eb. 4 Senzoren Anzahl Mitshingen FFT Linien Zeitsignal speichem Tiefpass
w0 ertiator . i =1 [1em ~| [BeiHauptalam ~| [roo0 ~
Auslaut Varlage Zeitsignal Geschw gl
J-ere[] Standard Vorlage Drshaahl Zeitsignal Beschl, |1 2| e x| [BeiHaupialam =] [rooo0 =
[ Standard 200-600Umin Zeitsignal Hidburve |7 ERIED | [BeiHauptalam | [1oo0 4|
=[] Standard B00-1200U /min
[ Standard 1200-3000U/min Drehzahl
[ Starcrd iber 300U rin Nominelie Disheahl Mas, erlauble Abwsichung Puse pro Umdrehung
[ Dishzahl emitieln 1500 2 imnl  £fm 2 Wminl i =]
[ Cagerlsten Varkage fur eukiinfige Messungen | Zusstzliche kinematische Frequenizen fi dis Ansbse |

e Klicken Sie auf 1, um eine neue Vorlagengruppe hinzuzufiigen.

e Geben Sie der Vorlagengruppe einen Namen. Im Register "Info" kénnen Sie
mit (2 ein Bild einfligen oder im Kommentarfeld einen Kommentar schreiben.

— Fugen Sie mit [ eine neue Vorlage ein. Auch hier kénnen Sie (unter Info)
den Namen andern und ein Bild sowie Kommentare einfigen. In dem
Register "Allgemeine Einstellungen" koénnen Sie abhangig von der
gewahlten Vorlage verschiedene Einstellungen vornehmen (Weitere
Informationen siehe "Messstelle einrichten[59Y").

115



- mit figen Sie neue Kennwerte zu der Vorlage hinzu (Weitere
Informationen siehe "Kennwerte einstellen[67").

= -

Mit = und mit * ™ ksnnen Sie ab dem ausgewahlten Element den Baum
ausklappen bzw. wieder schliel3en.

Um der Vorlagengruppe eine neue Auswuchtkonfiguration hinzuzufiigen,

klicken Sie auf {B" (Weitere Informationen siehe "Auswuchtkonfiguration
hinzufiigen[71").
Um der Vorlagengruppe eine neue Amplitude/Phase-Konfiguration

hinzuzufugen, klicken Sie auf ’}?% (Weitere Informationen siehe "Amplitude/
Phase einrichten[26").

Um der Vorlagengruppe eine neue Hoch-/Auslaufkonfiguration hinzuzufligen,
-]

klicken Sie auf (Weitere Informationen siehe "Hoch-/Auslauf einrichten 85

",

Klicken Sie auf X, um die Vorlagenplanung zu schlieen.

, ® Informationen zum Konfigurieren von Messstellen und
g/ Kennwerten finden Sie im Kapitel "Konfiguration einrichten”.

* |n einer Vorlagengruppe kdénnen maximal 255 Vorlagen pro
Konfigurationstyp angelegt werden.

Vorlagen bearbeiten
Um eine Vorlage zu bearbeiten,
e klicken Sie im Meni Planung auf Vorlage.

® Bearbeiten Sie die Einstellungen wie unter "Neue Vorlage erstellen"
beschrieben.

_ e Die Zustandstiberwachungsvorlagen sind gegen

g unbeabsichtigtes Bearbeiten gesichert. Wenn Sie eine Vorlage

bearbeiten méchten, klicken Sie im Register "Allgemeine
Einstellungen” auf Vorlage entsperren.

e Vorlagen von FAG Industrial Services kénnen nicht bearb eitet
werden.

Sie kénnen einzelne Elemente einer Vorlage kopieren, verschieben oder
I6schen:

- Mit ¥ und mit # kédnnen Sie das ausgewahlite Elementinnerhalb seiner Ebene
nach oben oder nach unten bewegen.
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- Mit 3’; —il und =2 kénnen Sie ein Element ausschneiden, kopieren und
einfigen.

- Mit % kénnen Sie ein ausgewahltes Elementldschen.
Weitere Informationen finden Sie in "Baumelemente[44Y'

Konfiguration als Vorlage speichern

Wenn Sie die Konfiguration einer Messstelle als Vorlage speichern mdchten,
e wahlen Sie die Messstelle in der Trendline-Konfiguration und

¢ klicken Sie im Menu System auf Konfiguration als Vorlage speichern.

* Geben Sie der Konfiguration einen Namen, zB. "Ventilator" und

¢ wahlen Sie eine Vorlagengruppe aus.

¢ Klicken Sie auf OK.

Die neue Vorlage wird in der Vorlagenplanung gespeichert.

Konfiguration aus Vorlage erzeugen

Wenn Sie aus einer Vorlage eine neue Konfiguration erzeugen mdochten,

e wahlen Sie eine Maschine in der Trendline-Konfiguration aus und

e klicken Sie im Menlu System auf Neue Konfiguration aus Vorlage erzeugen.
¢ Geben Sie der neuen Konfiguration einen Namen und

e wahlen Sie die Vorlage aus einer Vorlagengruppe aus.

¢ Klicken Sie auf OK.

Die neue Konfiguration wird angelegt.

Vorlagen exportieren / importieren

In der Trendline-Software kénnen Sie Vorlagen exportieren und importieren.
Weitere Informationen finden Sie unter "Vorlagen exportieren / importieren [15%.

4.7.2 Routenplanung

Nachdem die Anlagenstruktur in einer Konfiguration (oder auch in mehreren
Konfigurationen) abgebildet wurde, besteht die Moglichkeit, mit der Funktion
Route diese Konfigurationen in Routen zu gruppieren. So kénnte man fir jeden
Wochentag eine Route anlegen und eine bestimmte Maschine nur montags
messen. Ein anderes Beispiel ware auch eine Route fliir einen bestimmten
Monteur, der nur ein paar der Maschinen aus der Konfiguration wartet.

Mochte man an einer Messstelle messen, die in der aktuellen Route nicht
enthalten ist, so kann man mit dem Detector eine freie Messung vornehmen. Um
hierfir die Einstellungen zu definieren, muss man vorher mindestens eine
Vorlage erstellen[113. In dieser Vorlage kann man genau die gleichen
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Eigenschaften einstellen wie bei einer normalen Messstelle, also Kennwerte,
Sensortyp, Zeitsignale, usw.

Neue Route erstellen
Um eine neue Route zu erstellen, 6ffnen Sie die Routenplanung.
¢ Klicken Sie im Men( Planung auf Route.

Routenplanung

R R e

[ Demo werk 16 =[] Route 1
Spind.&
£--~[] T 3-2000pm &[] T3 2000pm Name
-] Spindel A unten e[ Spindel & unten Infa Algemeine Einstelungen |
El & S e
RFID
] 1s0 10816 (115010816
B ) s RFID:Status FFID-Nummer Kommentareingabe auf dem D stector
0 e 0 Tere [@® Keine RFID -]  [ponoooooooO000I0 [Nur manuelle Selekion |
B [ Spinds vomrad [ SeindA vomiad | Sensor
E 39‘”:::'1 unt , E 2”"32? unt , B Temzzin sz
B ITEE L] Spind4 hinten a [Bctive 100 /g (Standard) ] [Tecpeisio ] [Ontical (Banmier Minbeam SM3TZLVD) [~
[ SpindA hiten urt [ SpindA hinten unt By A K
[] Spindel & oben [] Spindel B cben Zeitsignal
500 Demo werk 18 [ Foute 2 Kennwertmitiehing
[ Keine Mitclung -
[ Demo Hoch-/Auslaut Anzeh Mitslungen FFT-Linien Zeitsignal speichem Tiefpass
[ Demo Amplinde/Phase Zeisional Gesoha |1 =] [re00 ] [immer ~| [1o00 -
Zaitsignal Beschl. |1 5| |ED ] e =] [zo000 5
Zeisignal Hilkurve: || | |ED =] e =] [o00 =
Diehzahl
Norminele Drehzehl Mas: erlauble AbweichLng Pulse pro Umdizhung
[V Drshzafi emitteln 200,00 Sl Wimin]  £[500 S Wimin] 1 B
L | g diednase |

Es offnet sich ein neues Fenster, das in drei Teilen unterteilt ist. Ganz links sieht
man den Konfigurationsbaum, in der Mitte die Routen und rechts, wie auch in der
Konfigurationsansicht, die Einstellungen. Um eine neue Route zu erstellen,
gehen Sie wie folgt vor:

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste im mittleren Fenster und anschliel’end
auf Route hinzufiigen. Alternativkdnnen Sie auch auf __klicken.

e Geben Sie der Route im rechten Fenster einen Namen und ewil. ein Bild
(klicken Sie hierzu auf &=).

e Jetzt kdnnen Sie Elemente aus der Konfiguration zu der Route hinzufigen. Das
kann man auf zwei Arten machen:

- Klicken Sie mit der linken Maustaste in dem Konfigurationsbaum das
Element an, das sie in die Route aufnehmen wollen. Klicken Sie
anschlieRend mit der linken Maustaste im mittleren Fenster auf die Route,

die Sie verandern wollen. Klicken Sie auf IF‘l'lI- oder klicken Sie im

Kontextmenu auf Selektion hinzufiigen.

- Klicken Sie mitder linken Maustaste aufden Teil des Konfigurationsbaums,
den Sie zufiigen wollen. Halten Sie die linke Maustaste gedruckt und ziehen
Sie das Elementaufden Namen der Route. Lassen Sie die Maustaste jetzt
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los.
., S . . ..
e Mit ¥ und mit kénnen Sie ab dem ausgewahlten Element den Baum
ausklappen bzw. wieder schliel3en.

* Wiederholen Sie den Vorgang fir alle Routen die Sie erstellen wollen, zB. fiir
Montag bis Freitag.

¢ Klicken Sie auf %, um die Routenplanung zu schlieRen.

Route bearbeiten
Um eine Route zu bearbeiten,
¢ klicken Sie im Men( Planung auf Route.

Sie konnen einzelne Elemente einer Route verschieben oder I16schen:

- Mit ¥ und mit # kénnen Sie das ausgewahlte Elementinnerhalb seiner Ebene
nach oben oder nach unten bewegen.

- Mit % kénnen Sie ein ausgewahltes Element I5schen.

Route drucken

In der Trendline-Software kénnen Sie einen Routenbericht drucken.
* Klicken Sie auf &

e Wahlen Sie eine Route aus.

e Klicken Sie auf OK.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Routenbericht[133!".

4.7.3 Vorlagen und Routen senden

Wenn Sie Vorlagen bzw. Routen erstellt haben (siehe "Vorlagen-/Routenplanung”
[11R), kdnnen Sie diese zum Detector (ibertragen.

,  Das Ubertragen einer neuen Route oder Konfiguration auf den
Q/ Detector I6scht alle im Gerét gespeicherten Daten.

¢ Klicken Sie im Konfigurationsfenster auf Detector > Route/Vorlage senden

r' .
L]

oder auf
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¥ Route

I Route j

v ‘orlage senden

I Demovorlagen - I

Hilfe: | ak. | Abbruch I

Sie kdnnen nun eine Vorlage und/oder Route auswahlen:

e Aktivieren Sie Route und wahlen Sie diejenige aus, die Sie zum Detector
schicken mdchten.

¢ Aktivieren Sie Vorlage senden und wahlen Sie eine Vorlagengruppe aus.

¢ Verbinden Sie den Detector unter Verwendung des Datenkabels mit dem PC
und schalten Sie ihn ein.

¢ Klicken Sie auf OK, um die Route zum Detector zu schicken.
Weiterhin besteht die Mdglichkeit, direkt aus der Routenplanung mit Planung >

1
Route eine Route zum Detector zu schicken. Klicken Sie auf . Es erscheint
das Fenster Route senden. Danach gehen Sie genauso vor, wie oben
beschrieben.

Wenn in der Route, die Sie zum Detector schicken méchten, mehr

g Zeitsignale als "Immer speichern” markiert sind als der Detector-
Speicher zuldsst, bekommen Sie eine Fehlermeldung. Die Daten
werden nicht (ibertragen. Sehen Sie hierzu auch "
Systemmeldungen und ihre Bedeutungl278",

4.8 Messdaten vom Detector holen

Nachdem Sie mit dem Detector gemessen haben, missen Sie die Daten zur
Trendline Software lbertragen.

e Schlielen Sie den Detector mit dem Datenkabel an den PC an und schalten
Sie ihn ein.
¢ Klicken Sie in der Trendline auf Detector > Daten vom Detector laden oder auf
ol
.
Weiterhin besteht die Moglichkeit, direkt aus der Routenplanung mit Planung >
Route die Daten vom Detector zu laden. Klicken Sie in der Routenplanung auf

o'
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Jetzt werden alle Daten, also Konfigurationen, Zeitsignale und freie Messungen
aufden PC kopiert. Dieser Vorgang kann je nachdem, wie viele Daten vorhanden
sind, einige Minuten dauern.

Nachdem alle Daten empfangen worden sind, werden sie an den
entsprechenden Stellen in der Datenbank abgelegt. Es kann vorkommen, dass
das Programm die Messstellen nicht automatisch einsortieren kann, weil Sie zB.
freie Messungen aufgenommen haben oder die Konfiguration auf dem Detector
auf einem anderen PC erstellt wurde. Sollte dies der Fall sein, so wird
automatisch der Einsortier-Assistent[12h gestartet, um die Messungen in lhren
Konfigurationsbaum einzusortieren.

4.8.1 Einsortier-Assistent

Beim Start des Einsortier-Assistenten 6ffnet sich zunéchst ein Informations-
Fenster, in dem Trendline Sie informiert, warum die Daten nicht einsortiert
werden konnten.

e Klicken Sie auf Weiter, um mit dem Einsortieren fortzufahren.

g [ 3]

Freie Messungen einsortieren

E 3 wurden Messpunkte vom Detector empfangen die sich keinem Messpunkt
in der Datenbank zuordnen lassen.

[Drafiir kann ez mehrere Giiinde geben:

1. E= wurden freie essungen vorgenommen

2. Die Datenbank 1D im Detector stimmt picht mit der aktuellen Datenbank 1D Ubereir.
3. Der Meszpunkt wurde in der Datenbank geldscht.

Diese Messpunkte mussen manuell in die Datenbank eingefiigt werden.

Wenn Sie die Punkte jetzt einfligen wollen driicken Sie auf "wWeiter'
ansonsten auf "Abbruch".

Assistent | & Zurtick. |

Das nachste Fensteristin zwei Halften aufgeteilt. Links werden die Messstellen,
die noch nicht einsortiert sind, rechts lhre Konfigurationsstruktur dargestellt. Jetzt
gibt es zwei Moglichkeiten.

e Wenn eine noch nicht einsortierte Messstelle schon in einer der
Konfigurationen vorhanden ist, dann ziehen Sie sie mit der linken Maustaste
vom linken Fenster auf die Messstelle in der Konfiguration. Wenn beide
wirklich Gbereinstimmen, dann andert sich das Maussymbol. Sie kénnen die
Maustaste loslassen, um die Messung einzufiigen. In der Statusleiste kdnnen
Sie nachlesen, wieso an einer bestimmten Messstelle nicht einfugen werden
konnte.
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Freie Messungen einsortieren

= [] MP <IS00RFM 2

T 9- 2000rpm
W Spindel A unten
& . Spindel B oben
O Demotwerk 18
B[ T 8.3- 2000mm
[ Spirdel
E-[ll Demo Auswuchten
E|. Prifstand
. Puosition
=l Dema Hoch-Atuslaub
E|. Piifstand
. Pasition

‘1 Meszpunki(e] zu verplanen |EinfLigen des Messpunktes ist nicht mdglich weil kein glltiges Ziel selektiert wurde.

Azsistent | < Zuriick | ok |

e Aternativ kdnnen Sie auf Vorschldge der Trendline-Software zurlickgreifen.
Klicken Sie hierzu auf Assistent und wahlen Sie aus der Liste der Vorschlage
eine Messstelle aus.

E

Messpunkt wahlen

Maogliche Einfligeposzitionen:

Konfiguration |Halle |Maschine |Mess—5telle |RFID stimmt G

T 9 - 2000rprn spindle & bottom |MP =1500 RPM 1

Demo Plant 16 T 9 - 2000rpm spindle & bottorm | MP <1500 RPM 1

oK | Abbruch I

Wenn die Messstelle noch nicht in der Konfiguration vorkommt, dann haben Sie
wieder zwei Mdglichkeiten.

¢ Mbchten Sie die Messstelle einer Maschine zufigen, dann ziehen Sie ihn in
das rechte Fenster auf den Maschinennamen, zu dem er eingefiigt werden
soll.

e Sie kénnen auRerdem mit [ und 4 neue Konfigurationen, Hallen und
Maschinen hinzufigen, wie Sie das auch schon beim Einrichten der

Konfiguration gemacht haben. Siehe hierzu auch "Anlagenstruktur einrichten
[55Y".
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4.9 Messdaten betrachten

4.9.1 Messdaten

Im Register Messdaten werden die ausgewahlten Messwerte in einer Tabelle
dargestellt. Wird eine Zeile fett dargestellt, dann gibt es zu dieser Messung
mindestens ein Zeitsignal. In der Messwerte-Ansicht werden fiir jede Messung
der Zeitpunkt, die ermittelten Messwerte und eventuelle Voralarme oder Alarme
angezeigt.

Name Spind.B vorn rad

Info | &ligameine Einstellungen  Messdaten |

™ Zeitraum
Statdatum: [2004.0277 -] Enddatum [c0040318 =] AneahiTage: |21 -
I uf Messungsk tare fitem
Fiter, [ g Diehzah und Kommentar dndem
Angezsigte Messungen
¥ 150 10816 [V Aaff W Temp
Girafik, MESSWEIIE'
B Emittele Drehzahl/| 150 10816/ |Hauptslarm/ | Yoralam¢ | et/ |Hauplslam/ | Worslamé | Temp/ | Hauplalam/| Vorslam/ | =
atum min s s % mg mg % ‘C T % ommentar
»|  2004-03-18 10:57:22 2000,00 0,14 4,50 50,00 [IS2568| 500,00 50,00 23,97 40,00 80,00
|| 2004-02-19 09:49:38 2000.00 0,09 450( 5000 499.36) 50000/ 50.00) 2635 40,00 80.00
2004-01-23 10:03:49 2000,00 0.07 450( 5000 30584 50000 50.00) 2582 40,00 80,00
200311-28 11:50:40) 2000.00 0.03 4.50) so.00 NESEEE  so00.00 50,00 2392 40,00 80,00
* Zeige Lagsiinformation der gewahiten Messung
||

Zeitraum einschranken

e Um den Zeitraum der dargestellten Messwerte einzuschranken, wahlen Sie
die Option Zeitraum aus.

¢ Stellen Sie dann das gewtiinschte Start- und Enddatum ein.

Nach Kommentaren filtern

e Wenn Sie Messdaten mit einem bestimmten Kommentar anzeigen wollen,
wahlen Sie die Option Auf Messungskommentare filtern aus.

* Geben Sie im Feld "Filter" den gesuchten Kommentar ein. Hierzu kénnen Sie
die Wildcards "?" und "*" wie gewohnt verwenden, also zB.

"*Pumpe*", um alle Messungen zu finden, deren Kommentar Pumpe enthalt,
oder

"?200*", um alle Messungen zu finden, deren Kommentar an Stelle 2-4 den
Text "200" enthalt.

¢ Driicken Sie Enter, um nach den Kommentaren zu filtern, oder klicken Sie auf
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Neuladen.

Ermittelte Drehzahl und Kommentar andern

AuBerdem konnen Sie in der Messwerte-Ansicht die ermittelten Drehzahlen
korrigieren und den Messwert-Kommentar andern. Gehen Sie dazu wie folgt vor:

¢ Klicken Sie auf einen Eintrag in der Messwerte-Liste.
e Klicken Sie auf Drehzahl und Kommentar dandern.
e Geben Sie die neuen Werte ein und klicken Sie auf OK

Messdaten im Viewer darstellen
Sie kdnnen ein oder mehrere Messwerte im FIS Viewer darstellen.

e Um einen Messwert im Viewer zu betrachten, doppelklicken Sie den
gewlinschten Messwert.

e Um mehrere Messwerte im Viewer zu betrachten, klicken Sie die gewilinschten
Messwerte mit gedriickter STRG-Taste nacheinander an.

e Doppelklicken Sie dann mit gedrickter Umschalt-Taste einen der
ausgewahlten Messwerte.

* Um die FFTs eines oder mehrerer Messwerte jeweils in einzelnen Fenstern zu
betrachten, wahlen Sie zunachst die Messwerte aus. Klicken Sie dann mit der
rechten Maustaste auf die Auswahl und dann auf FFTs in mehreren Fenstern
darstellen.

e Um die FFTs eines oder mehrerer Messwerte als Wasserfalldiagramm zu
betrachten, wahlen Sie zunachst die Messwerte aus. Klicken Sie dann mit der
rechten Maustaste auf die Auswahl und dann auf FFTs als
Wasserfalldiagramm darstellen. Im Wasserfalldiagramm koénnen Sie ein
oder mehrere FFTs in verschiedenen 2zwei- oder dreidimensionalen
Darstellungen sowie als Sonagramm betrachten. Weitere Informationen finden
Sie im Kapitel "Wasserfalldiagramme".

Lagerdaten ein-/ausblenden

Mit dem Button Zeige Lagerinformation der gewahlten Messung kénnen Sie
eine Liste der Lager einblenden, die dieser Messstelle in der Konﬁguration@
zugeordnet sind. Ausserdem kénnen Sie hier den Messungen Lager zuordnen
oder Zuordnungen deaktivieren. Der Aktivierungsstatus eines Lagers wird mit
dem Kontrollkastchen inaktiv angezeigt. Sowohl bei der Zuweisung als auch
beim Deaktivieren kdnnen Sie auswahlen, ob

¢ die Lagerdaten bei allen bereits durchgefiihrten Messungen oder
* nur bei Messungen eines bestimmten Zeitraums
berucksichtigt bzw. nicht beriicksichtigt werden sollen.
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Lager hinzufiigen

()
¢ Klicken Sie auf und wahlen Sie das Lager aus der Lagerdatenbank aus.

x|

{~ Dieses Lager zu allen existi den M gen der M telle hinzufugen.

{+ Dieses Lager zu allen M des fol; den Zeitbereiches hinzultigen
Zei

Start |eooroat x| fomocoo =

Ende: |20070412 x| om2aos =

Anzahl Tage 12 -
Lager K

Drehzahlk Kturfaktor [SPF] Stehender Aufl

I],D v

0K Abbruch

e Messungen auswahlen:

o Um die Lagerinformationen bei allen gespeicherten Messungen zu
beriicksichtigen, klicken Sie auf Dieses Lager zu allen existierenden
Messungen der Messstelle hinzufiigen.

o Um die Lagerinformationen bei Messungen eines bestimmten Zeitraums zu
berucksichtigen, klicken Sie auf Dieses Lager zu allen Messungen des
folgenden Zeitbereiches hinzufiigen und wahlen Sie den Zeitraum aus.

¢ Geben Sie im Abschnitt Lagerkonfiguration den Drehzahlkorrekturfaktor (SPF)
an und wahlen Sie aus, ob das Lager Uber einen stehenden Auf3enring verfugt.

Lager deaktivieren

Ty
¢ Klicken Sie aufdas zu I6schende Lager und anschlieRend auf .
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Lager fur Messpunkte deaktivieren?

(" Deaktiviere das Lager bei allen existi den M gen dieser M I

{+ Deaktiviere das Lager Fir alle existi den M gen dez fol, den Zeitbereiches.
Zeit

Start |zoozoam x| [ooooon =

Ende: |ao7a1z x| fomaaiz

Anzahl Tage: 12 >

ok Abbruch

* Messungen auswahlen:

o Um die Lagerinformationen aus allen gespeicherten Messungen der
Messstelle zu entfernen, klicken Sie auf Deaktiviere das Lager bei allen
existierenden Messungen dieser Messstelle.

o Um die Lagerinformationen aus Messungen eines bestimmten Zeitraums
zu entfernen, klicken Sie auf Deaktiviere das Lager fiir alle existierenden
Messungen des folgenden Zeitbereiches und wahlen Sie den Zeitraum
aus.

Lagerinformation anzeigen

¢ Klicken Sie auf das gewilinschte Lager und anschlieBend auf = :i. Die in der
Lagerdatenbank hinterlegten Lagerinformationen werden angezeigt.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Messdaten-Auswertung mitdem FIS
Viewer".

4.9.2 Grafik

Im Register Grafik stellt die Trendline-Software mit dem integrierten FIS Viewer
die vorliegenden Messwerte in einem Trenddiagramm dar. Der Viewer
visualisiert die vom Detector gelieferten Signale und Kennwerte:

e Zeitsignale
e FastFourier Transformationen (FFTs)

126



Trendline 3

e Trenddaten

Zusatdich werden die Alarmschwellen im Diagramm angezeigt. Die
Hauptalarmschwelle wird mit einer roten Linie, die Voralarmschwelle mit einer

gelben Linie gekennzeichnet. Die Alarmschwellen kénnen mit der Maus
verschoben werden.

Name Spind B vom rad

Info | Algemein Einstellungen Messdaten |

™ Zaiaum
Statdatum: [20040297 -] Enddatum, [20080348 " =] Anzahi Tage:  [31 = Volbid
I~ aut

Fier: | g

Angezeigte Messungen
¥ 15010816 ¥ 2elf IV Temp

Grafk | Messuerte |

[ m e Toohar Zei-[FFT-Signal | Drucken
2 [T ~emechereiten Teracts Cureor (P) Tnformatonen

[sgmtsnedtl 4 Hauptslarm V14,500 mms |[X:  2004-03-18 10:57:22:000 Lokal 156 10816!

] e i LI |voratarm 1 so.000% /2, 250mmes ||v: 0,138 mm/s

I Mitelung arenden + Dezember 2053 + Jaruiar 2008 v Februar 2004 v Mz 2004

B 15010816 [mmis]

Achseneinstelungen . 3200

R auo Lozl 2 1600

YV Aute [ log fmm/s E [Lokall

0512, 2512, 1401 03.02. 2302 1403,

[Basis-Cursor (P)

Informationen
- Voralarm:  ¥: S0,000% /0,250q || 05269
-5 5.  Doener 575 e

¥ Februar 2004 ¥ hidrz 2004

Lz it -
Worschau . 0600 -\

0400 \////

Hy:

[Lokal]
0512 2512 140 0302 2302 1403

[ Plarmachorelien [TBasisCarsor (P) Tnformationen

P i Vi 40,000°C |Xi  2004-03-1% 10:57:22:000 Lokl Temp:
Voralarm:  : 80,000% 7 32,000°C |V 23,974 °C

v Dezember 2003 v Janar 2004 ¥ Februar 2004 * Marz 2004
el
404
32,000

24000 P//'f.\ﬁ

okal
0512 2542 1401 0302 2302 03.

e

14,

Zeitraum

Klicken Sie auf Zeitraum, um die dargestellten Messdaten auf einen Zeitraum
einzuschranken und stellen Sie diesen lber Startdatum und Enddatum ein.

Alternativ konnen Sie das Enddatum auswahlen und die Dauer des Anzeige-

Zeitraums Uber Anzahl Tage festlegen. In diesem Fall wahlt Trendline das
Startdatum automatisch.

Vollbild

Klicken Sie auf Vollbild, um die Grafik auf die Bildschirmgro3e zu skalieren.
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Nach Kommentaren filtern

e Wenn Sie Messdaten mit einem bestimmten Kommentar anzeigen wollen,
wahlen Sie die Option Auf Messungskommentare filtern aus.

* Geben Sie im Feld "Filter" den gesuchten Kommentar ein. Hierzu kénnen Sie
die Wildcards "?" und "*" wie gewohnt verwenden, also zB.

"*Pumpe*", um alle Messungen zu finden, deren Kommentar Pumpe enthalt,
oder

"?200*", um alle Messungen zu finden, deren Kommentar an Stelle 2-4 den
Text "200" enthalt.

¢ Driicken Sie Enter, um nach den Kommentaren zu filtern, oder klicken Sie auf
Neuladen.

Angezeigte Messungen

Aktivieren Sie das Hakchen vor den Messungen, die zusatdich angezeigt werden
sollen.

Toolbar

Klicken Sie auf Toolbar, um die Werkzeugleiste des Viewers ein- bzw.
auszublenden. Weitere Informationen finden Sie in der Beschreibung des FIS
Viewers im Abschnitt "Die Werkzeugleiste".

Zeitsignal, FFT-Signal

Wenn im Trenddiagramm um einen bestimmten Messwert ein kleiner Kreis
gezeichnetist, so bedeutet dies, dass zu dieser Messung ein Zeitsignal vorliegt.
Sie kdnnen das Zeitsignal ansehen, indem Sie mitdem Cursor diese Messstelle
markieren und anschlieBend auf Zeit-/[FFT-Signal klicken. Wenn fiir den
ausgewahlten Messwert kein Zeitsignal gespeichert ist, dann ist dieses Symbol
grau und kann nicht ausgewahlt werden.

Alarmschwellen mit der Maus anpassen

Im Diagramm werden die eingestellten Alarmschwellen als farbige Linien
angezeigt. Die gelbe Linie steht fiir die Voralarmschwelle, die rote fiir die
Hauptalarmschwelle. Sie kdnnen die Alarmschwellen direkt im Diagramm mit
der Maus anpassen. Die veranderten Werte werden automatisch fiir den
einzelnen Kennwert Gbernommen.

e Klicken Sie mit der linken Maustaste auf eine Alarmschwellenlinie.
¢ Halten Sie die linke Maustaste gedriickt und
e ziehen Sie die Linie an die neue Position.

Im Diagramm wird die urspriinglich eingestellte Alarmschwelle als dinne Linie
angezeigt.
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. Eine Voralarmschwelle kann nicht iiber eine Hauptalarmschwelle
Q/ gezogen werden.

Die Anderungen der Alarmschwellen werden erst mit dem Senden
einer Konfiguration auf dem Detector ibernommen!

Zeitsignal drucken, FFT-Signal drucken

Aktivieren Sie diese Schaltflachen, um das entsprechende Signal im Trend-
Bericht (siehe "Drucken") zu beriicksichtigen.

Drucken

Klicken Sie auf Drucken, um einen Trend-Bericht zu erstellen. Der Trend-Bericht
stellt die Grafiken der ausgewdahlten Messdaten zum Ausdrucken zusammen.
Dabei wird jede Grafik auf einer separaten Seite platziert.

.

Ausfiihrliche Informationen zum Viewer finden Sie hier.

4.10 Alarmstatus zuriicksetzen

Die Trendline-Software zeigt in der Anlagenstruktur fiir jedes Element an, ob ein
Alarm oder Voralarm gemessen wurde (siehe auch "Hauptfensterm'ﬁ"). Es kann
sinnvoll sein, diesen Alarmstatus zuriicksetzen, wenn z B. die Ursache eines
Alarms erkannt und beseitigt wurde. Der Alarmstatus muss vom Anwender
manuell zuriickgesetzt werden, da die Trendline-Software diese Entscheidung
nicht treffen kann.

¢ Um den Alarmstatus fiir ein Konfigurations-Element (z.B. Maschine oder Motor)
und die zugehdrigen Unterelemente zurlickzusetzen, klicken Sie das Element
in der Anlagenstruktur an.

¢ Klicken Sie dann auf System > Alarmstatus zuriicksetzen.

= [l Zementiabrik Demna = [l Zementiabrik Demo
=1l Vertilator 1 =l entilator 1
+ [l Motor 1 +- [l Motor 1
= [l “entilator 1 =1l Wertilator 1
+-[] 5DE v [drive end) +- Il 5 DE v [drive end)
+-[] §DE h [drive end) + . E DE h [diive end)
+-Jl 7HNDE v[r. d &) +-[l] 7HDE win d &)
+-Jl 3NDEh(r d &) +-Jl 3MNDEh(r d &)
@ Ausmuchten Wentila @ Ausmuchten Yentila
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Das Zuriicksetzen des Alarmstatus wirkt nur auf die Statusanzeige
in der Anlagenstruktur. Die Statusanzeigen in den Messdatenfi23)
bleiben hiervon unbertihrt.

4.11 Messdaten loschen

Sie konnen in der Datenbank Messdaten aus einem bestimmten Zeitraum
I6schen. Hierbei werden die Kennwerte (also die Trenddaten) und die in diesem
Zeitraum aufgenommenen Zeitsignale geldscht. Um Daten zu I6schen, gehen
Sie wie folgt vor:

¢ Klicken Sie mitder linken Maustaste im Konfigurationsbaum auf das Element,
ab der Sie die Daten I6schen wollen. Wahlen Sie hier z.B. eine Maschine aus,
dann werden alle Daten zu der Messstelle in dieser Maschine fiir den
gewahlten Zeitraum geldscht.

¢ Klicken Sie auf System > Messdaten I6schen oder klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf diese Stelle und wahlen Sie Messdaten I6schen.

Das Fenster Messdaten I6schen wird gedffnet:

I Xl
I Zeitraum
Start: Jooos0t-m =] |ocooon =
Ende: | ERPE A R EE =
Anzahl Tage: a0 =
Hilfe | oK Abbruch

e Wahlen Sie fir Start und Ende des gewilinschten Zeitraums Datum und
Uhrzeit.

e Um alle Daten zu léschen, klicken Sie auf Zeitraum, um die Option zu
deaktivieren.

¢ Klicken Sie auf OK, um die Daten im gewahlten Zeitraum zu I6schen.

Bitte beachten Sie, dass die Daten unwiderruflich verloren gehen,
wenn Sie im Fenster oben auf OK klicken. Es gibt keine
Mbéglichkeit die Daten wiederherzustellen!
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412 Logdatei

In einer internen Protokolldatei (auch Logdatei genannt) werden alle
Systemmeldungen sowie zusatdiche Informationen Uber Import- bzw.
Exportvorgédnge protokolliert. Tritt wahrend des Betriebs der Trendline-Software
oder des Detectors ein Fehler auf, dann wird diese Meldung zusammen mit
weiteren Informationen in der Logdatei abgelegt. Schicken Sie bitte in diesem
Fall die Datei per E-Mail an unseren Support.

. Sie kénnen eine Logdatei mit einem Texteditor oder
g Textverarbeitungsprogramm &ffnen.

Logdatei der Trendline-Software speichern

¢ Klicken Sie auf Extras > Trendline-Logdatei speichern.
e Wahlen Sie den Speicherort aus und

¢ klicken Sie auf Speichern.

Logdatei vom Detector herunterladen

Mit der Trendline-Software kénnen Sie die Logdatei wie folgt vom Detector
herunterladen:

¢ SchlieRen Sie den Detector mit dem Datenkabel an lhren Computer an.

¢ Klicken Sie auf Detector > Detector-Logdatei laden.

¢ Klicken Sie auf ".." und wahlen Sie den Speicherort sowie den Dateinamen
aus.

e Um die Logdatei auf dem Gerat zu Iéschen, aktivieren Sie "Logdatei am
Detector nach dem Herunterladen |6schen”.

¢ Klicken Sie auf OK.

4.13 E-Service

Mit der Trendline Software erhalten Sie erstmals die Mdglichkeit, komfortabel und
auf einfache Weise die Dienstleistungen der FAG Industrial Services GmbH in
Anspruch zu nehmen. Egal, ob wir Innen bei der Auswahl der Messstellen oder
der Analyse der von lhnen aufgenommenen Schwingungssignale behilflich sein
kénnen, die Funktion E-Service ermdglicht es lhnen, alle erforderlichen Daten
per E-Mail an die FAG Industrial Services GmbH zu senden.

Bevor Sie anfangen

Bei diesen Dienstleistungen handelt es sich um einen glnstigen, aber
kostenpflichtigen Service. Nahere Informationen hierzu gibt lhnen gerne unsere
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Vertriebsabteilung (Tel. +49-(0)2407-9149-99 oder info@fis-services.de) oder
unsere Website www.fis-services.de. Sollten Sie bereits einen glltigen
Servicevertrag besitzen, so kdnnen Sie die Vertragsnummer im Optionenmen(
(Extras > Optionen > E-Mail) eingeben. Die Vertragsnummer dient im
Zusammenhang mit lhrer E-Mail-Adresse zur Ihrer Identifizierung.

Daten senden
¢ Wahlen Sie im Konfigurationsbaum das Element aus, ab dem Sie die Daten

=
verschicken méchten. Klicken Sie jetzt auf > oder auf Service > E-Service. Es
wird jetzt das folgende Fenster getffnet:

x|
¥ Zeitraum
Starkdatur: |2DDT-03-DT ~ | Enddatum: 2007-03-31 'l Anzahl Tage: kil 2
Zu expoitierende [ aten
¥ Mur Alaime [ Bilder [¥ Kommentare
Kommertar
Hilfe | 0K | Ahbbruch

Oben im Fenster kénnen Sie den Zeitraum einstellen, dessen Daten Sie

Ubermitteln wollen. Haben Sie das Hakchen bei Zeitraum deaktiviert, so werden

alle bisherigen Daten geschickt.

Bei Zu exportierende Daten geben Sie an, welche Daten Sie Ubermitteln

mochten. Sollten durch diese Auswahl keine Daten mehr geschickt werden, weil

Sie zB. nur Alarme senden mdchten, in der Auswahl aber keine Alarme

vorliegen, dann wird der OK-Button grau und kann nicht angeklickt werden.

¢ Klicken Sie jetzt auf OK, um die Daten abzuschicken. Abhangig von lhren E-
Mail-Einstellungen werden die Daten sofort versandt oder sie werden in eine
Outlook-Mail kopiert, die Sie dann noch von Hand abschicken missen.

4.14 Berichte erstellen
Die Trendline-Software bietet die folgenden Bericht-Typen an:

* Der Messberichtl33 stellt die Messwerte der in der Konfiguration definierten
Sensoren umfassend in tabellarischer und grafischer Form dar.

e Mit dem Alarmbericht[138 erstellen Sie fiir frei wahlbare Elemente Ihrer
Konfiguration eine Ubersicht liber die aufgelaufenen Vor- und Hauptalarme.

¢ Der Routenbericht[133) stellt fiir eine wahlbare Route alle Messstellen und die
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zugehdrigen Messsignale in Form von Checklisten dar. So kdnnen Sie die
Messstellen einer Route mit Hilfe des Routenberichts systematisch und
zuverlassig ,abarbeiten®.

e Mitdem Auswuchtbericht[138erhalten Sie eine iibersichtliche Darstellung tber
die an einem Element Ihrer Konfiguration durchgefihrten Auswucht-
Messungen.

e Der Hoch-/Auslauf-Bericht[14} erstellt eine Ubersicht tiber die Einstellungen
einer Hoch-/Auslauf-Konfiguration und die entsprechenden Amplitude/Phase-
Diagramme.

. DerAmplitude/Phase—Berichtm erstellt eine Ubersicht Gber die Einstellungen
einer Amplitude/Phase-Konfiguration und die entsprechenden Amplitude/
Phase-Diagramme.

-

Siehe auch Programmeinstellungen fiir Berichte[1561

4.14.1 Messbericht

Um einen Messbericht zu erstellen, klicken Sie im Meni Service auf
Messbericht. Das Fenster Bericht konfigurieren wird gedffnet.
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Bericht knnflgurleren x|
Pl

ET oE . i IAI\gemeln -
B I Demawerk 16 Konfiguration:Allgemein
= T 9 - 2000rpm
B Srindel & urten ¥ Zeitraum
¥ [l Spind & v i Stat [Eozon =] [os3s0e =
- -l Spind.A varm rad
- -l Spind A rad unt Ende: | R [
v [l Spind.4 hinten rad
<@ [ Spind & hinten unt Anzahl Tage: A =
. Spin.del B aben [V £ Messungskommentare filtern
[ Spind.B worn rad —
@[] Spind rad urt Filter: IDIEhzahIandelung g
v [l Spind B hinten rad Alarmeduswahl
¥ -] Spind B hinten unt [¥ Beiicht [alles] | Bericht [nun Alame] [ Bericht [Woralarm]
-0 Demo‘werk 18
B Dema Auswuchten Kenrier Zeitsignal / FFT
¥ Zeige Trends ¥ Zeitsignal ¥ FFT
> Ale " Ausgewahlt > Ale = Ausgewahlt
150 10816 - Geschwindighkeit
EBeschleunigung
Hudllkurve
el
Cresttactor j
¥ Zeige Ergebnistabelle ¥ MNur letztes Zeitsignal # FFT
Zusatzliche Infa
I~ Zeige Messstellenbilder [~ Zeige Deckblatt
[~ Zeige Messstellenkammentare
Hilfe | Abbrechen Yorschau

In diesem Fenster kdnnen Sie

* aus der Konfiguration auswéahlen, welche Messstellen dargestellt werden
sollen,

¢ Umfang und Inhalt des Berichts festlegen,

e die Konfiguration des Berichts speichern oder eine bereits gespeicherte
Konfiguration laden.

Messstellen auswiahlen

Trendline stellt im linken Bereich des Konfigurationsfensters alle verfligbaren
Messstellen-Konfigurationen dar.

e Wahlen Sie einzelne Messstellen aus, um die zugehérigen Messwerte im
Bericht darzustellen.

e Um alle Messstellen auszuwahlen, klicken Sie auf -

e Um die Auswahl zu I6schen, klicken Sie au
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Umfang und Inhalt

Im rechten Bereich des Konfigurationsfensters nehmen Sie die Einstellungen zu
Umfang und Inhalt des Messberichts vor:

Zeitraum festlegen

¢ Um den Berichtzeitraum einzugrenzen, wahlen Sie die Option Zeitraum.

IV Zeitraum

Statt |20070401 =] foooooo =
Ende: | TR N EE
Anzahl Tage: 12 -

¢ Geben Sie Start- und End-Zeitpunkt an. Alternativ kdnnen Sie den End-
Zeitpunkt und die Zeitdauer in vollen Tagen im Eingabefeld Anzahl Tage
eingeben. In diesem Fall wird der Start-Zeitpunkt automatisch ermittelt.

Nach Kommentaren filtern

e Wenn Sie Messdaten mit einem bestimmten Kommentar anzeigen wollen,
wahlen Sie die Option Auf Messungskommentare filtern aus.

e Geben Sie im Feld "Filter" den gesuchten Kommentar ein. Hierzu kénnen Sie
die Wildcards "?" und "" wie gewohnt verwenden, also z.B.

"*Pumpe*", um alle Messungen zu finden, deren Kommentar Pumpe enthalt,
oder

"?200*", um alle Messungen zu finden, deren Kommentar an Stelle 2-4 den
Text "200" enthalt.

e Driicken Sie Enter, um nach den Kommentaren zu filtern, oder klicken Sie auf
Neuladen.

Alarmart auswahlen

Im Bericht kénnen Vor- und Hauptalarme einzeln oder beide Alarmarten
gemeinsam dargestellt werden.

¢ Klicken Sie auf Bericht (alles), um alle Alarme auszuwahlen oder wahlen Sie
einzelne Alarmarten, indem Sie auf Bericht (nur Alarme) bzw. Bericht
(Voralarm) klicken.

Alarm-Auzwshl

[~ Bericht [allss) ¥ Bericht [rur Alarme] v Bericht [oralamn)
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Kennwerte auswahlen

e Wahlen Sie im Bereich Kennwerte aus, welche Kennwerte dargestellt werden
sollen.

Kennwerte

[+ Zeige Trends

i Alle % Auzgewahlt

150 10916

zel
Crestfactor

[¥ Zeige Ergebristabelle

¢ Klicken Sie auf Zeige Trends, um eine Trendgrafik fiir die Messwerte des
gewahlten Zeitraums zu erstellen.

¢ Klicken Sie auf Ausgewahlt, um nur eine Auswahl der verfugbaren Kennwerte

darzustellen und wahlen Sie aus der Liste der Kennwerte die gewlinschten
aus.

¢ Mit der Option Zeige Ergebnistabelle legen Sie fest, ob Trendline eine Tabelle
mitden gemessenen Werten erstellt.

Zeitsignal / FFT auswahlen

Im Bereich Zeitsignal / FFT legen Sie fest, welche Zeitsignale ausgegeben

werden und ob die zugehdrige Frequenzdarstellung ebenfalls im Bericht
enthalten sein soll.

Zeitsignal # FFT

¥ Zeitsignal ¥ FFT

i Alle % Auzgewshlt
Geschwindigheit
Beschlzunigung

Huillkurve

|+ Mur letztes Zeitzignal / FFT

¢ Klicken Sie auf Zeitsignal bzw. FFT um die entsprechende Darstellung zu
aktivieren.

¢ Klicken Sie auf Ausgewdhlt, um nur eine Auswahl der verfiigbaren Signale
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darzustellen und wahlen Sie aus der Liste der Signale die gewlinschten aus.

¢ Klicken Sie auf Nur letztes Zeitsignal / FFT, um nur die jeweils zuletzt
gespeicherten Signale auszugeben. Alle vorherigen Messungen werden
ignoriert.

Zusatzliche Informationen darstellen
Wahlen Sie im Bereich Zuséatzliche Info die Option

* Zeige Messstellenbilder, um die in der Messstellen-Konfiguration[5d
eingefiigten Bilder im Bericht auszugeben,

e Zeige Messstellenkommentare, um die in der Messstellen-Konﬁguration@'ﬁ
eingegebenen Kommentare im Bericht auszugeben,

¢ Zeige Deckblatt, um ein Deckblatt auszugeben.

Zuzatzliche |rfo
I~ Zeige Messpunkthilder ¥ Zeige Deckblatt

¥ Zeige Messpunktkommentare

Einstellungen fiir den Bericht speichern / laden
Sie kdnnen die Bericht-Einstellungen fir eine spatere Verwendung speichern.

f =] H s X

e Klicken Sie hierzu auf das Diskettensymbol. Das Fenster
Konfigurationsnamen einfiigen wird geoffnet.
* Geben Sie im Eingabefeld Konfigurationsname den Namen ein, unter dem

die Konfiguration gespeichert werden soll. Falls dieser Name schon existiert,
kénnen Sie die bestehende Konfiguration Gberschreiben oder abbrechen.

Bericht erzeugen

¢ Um den Bericht zu erzeugen, klicken Sie auf Vorschau. Ein neues Fenster mit
dem Bericht wird geéffnet.

_ Falls Ihre Einstellungen zu einem umfangreichen Bericht fiihren
g und damit eine zeitaufwédndige Berechnung nach sich ziehen,
warnt Trendline Sie vor. Sie kdénnen an dieser Stelle noch
abbrechen, um z.B. den Bericht-Zeitraum oder die Anzahl der
auszugebenden Daten zu verringemn.
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Mit der Symbolleiste steuern Sie die Bildschirmdarstellung:

¢ Ansicht legt die DarstellungsgréRe fest. Wahlen Sie Prozent einstellbar, um
im Eingabefeld Prozent einen prozentualen Zoomfaktor eingeben zu kdnnen.

e Mit den Pfeil-Buttons kdnnen Sie vor- oder zurlick blattern und an den Anfang
bzw. ans Ende des Berichts springen.

¢ Klicken Sie auf % um den Bericht auszudrucken.

4.14.2 Alarmbericht

Sie haben mit der Trendline Software die Mdglichkeit, Haupt- und Voralarme in
einem Alarmbericht darzustellen.

Der Alarmbericht umfasst die Abschnitte Hauptalarme und Voralarme. Wenn eine
Messstelle mindestens einen Hauptalarm hat, dann werden alle Kennwerte zu
dieser Messstelle im Abschnitt Hauptalarm dargestellt. Kennwerte, die einen
Hauptalarm haben, werden fett dargestellt, bei einem Voralarm sind sie kursiv.
Liegt weder ein Haupt- noch ein Voralarm vor, so ist der Kennwert grau.

Bei einem Kennwert mit einem Hauptalarm ist die Uberschreitung
auf die Hauptalarmschwelle bezogen, bei einem Voralarm auf die
Voralarmschwelle.

e Wahlen Sie hierzu im Konfigurationsbaum das Element aus, ab dem Sie den
Bericht erstellen mdchten.

B
* Klicken Sie auf Service > Alarmbericht oder in der Symbolleiste[44 auf &.

Bericht-Zeitraum auswahlen - Spind. axi

I¥ Zeitraum

Startdaturm: |2DD?-D-'-1-D1 Yl E nddaturn: IZDD?-D4-12 Vl Anzahl Tage: 12 -
Hilfe | ak. | Abbruch |

e Um den Berichtszeitraum einzugrenzen, wahlen Sie die Option Zeitraum.
Geben Sie Start- und End-Zeitpunkt an. Alternativ kdnnen Sie den End-
Zeitpunkt und die Zeitdauer in vollen Tagen im Eingabefeld Anzahl Tage
eingeben. In diesem Fall wird der Start-Zeitpunkt automatisch ermittelt.

e Um den Bericht tber alle verfligbaren Daten zu erstellen, deaktivieren Sie die
Option Zeitraum.

¢ Klicken Sie auf OK. Ein neues Fenster mit dem Bericht wird gedffnet.
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Mit der Symbolleiste steuern Sie die Bildschirmdarstellung:

¢ Ansicht legt die DarstellungsgréRe fest. Wahlen Sie Prozent einstellbar, um
im Eingabefeld Prozent einen prozentualen Zoomfaktor eingeben zu kdnnen.

e Mit den Pfeil-Buttons kdnnen Sie vor- oder zurlick blattern und an den Anfang
bzw. ans Ende des Berichts springen.

¢ Klicken Sie auf % um den Bericht auszudrucken.

4.14.3 Routenbericht

Mit dem Routenbericht wird eine Ubersicht (ber die Einstellungen und
Messstellen einer bestimmten Route erstellt.

e Klicken Sie im Menl Service auf Routenbericht und wahlen Sie eine in |hrer
Konfiguration definierte Route aus.

Route drucken

Route

IFloute j
Hilfe | QK I Abbruch |

¢ Klicken Sie auf OK. Ein neues Fenster mit dem Bericht wird geoffnet.

Mit der Symbolleiste steuern Sie die Bildschirmdarstellung:

¢ Ansicht legt die DarstellungsgroRe fest. Wahlen Sie Prozent einstellbar, um
im Eingabefeld Prozent einen prozentualen Zoomfaktor eingeben zu kdnnen.

¢ Mit den Pfeil-Buttons kénnen Sie vor- oder zurlick blattern und an den Anfang
bzw. ans Ende des Berichts springen.

¢ Klicken Sie auf % um den Bericht auszudrucken.

4.14.4 Auswuchtbericht

Um einen Auswuchtbericht zu erstellen, klicken Sie auf ein Element lhrer
Anlagenstruktur und klicken Sie im Meni Service auf Auswuchtbericht. Das
Fenster Bericht-Eigenschaften konfigurieren wird gedffnet.
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Bericht-Eigenschaften konfigurieren

W Diucke Auswucht-Konfigurationen ¥ Drucke Messdetails
|v¥ Ebenen I~ Drucke Messkoeffizienten
¥ Drucke Sensorpositionen ¥ Drucke Messergebnizse

Hilfe | QK I Abbruch

¢ Drucke Auswuchtkonfigurationen: Wenn diese Option ausgewahltist, werden
die Einstellungen der Auswucht-Konfiguration[7imit ausgegeben.

¢ Drucke Ebenen: Nimmt Informationen zu den Ebenen in den Bericht auf.

* Drucke Sensorpositionen: Nimmt Angaben zum Triggersensor und zu den
Schwingungs-Sensoren in den Bericht auf.

¢ Drucke Messdetails: Nimmt fiir die einzelnen Schritte der Auswuchtmessung
die Amplitude und Phase der Schwingung, Zeitpunkt der Messung und
Drehzahl in den Bericht auf.

¢ Vorgeschlagene Gewichte drucken: Die vorgeschlagenen Gewichte werden
ausgegeben.

¢ Drucke Messkoeffizienten: Die beim Auswuchten ermittelten Koeffizienten
werden mit ausgegeben.

¢ Drucke Messergebnisse: Anfangs- und Endamplitude der Unwucht,
Reduktion der Unwucht und Angaben zu den ermittelten Ausgleichsgewichten
werden mit ausgegeben.

¢ Klicken Sie auf OK. Ein neues Fenster mit dem Bericht wird gedffnet.

Mit der Symbolleiste steuern Sie die Bildschirmdarstellung:

¢ Ansicht legt die DarstellungsgréRe fest. Wahlen Sie Prozent einstellbar, um
im Eingabefeld Prozent einen prozentualen Zoomfaktor eingeben zu kdnnen.

e Mit den Pfeil-Buttons kdnnen Sie vor- oder zurlick blattern und an den Anfang
bzw. ans Ende des Berichts springen.

e Klicken Sie auf % um den Bericht auszudrucken.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Auswuchtkonfiguration hinzufligen
[71y.

4.14.5 Amplitude/Phase-Bericht

Um einen Amplitude/Phase-Bericht zu erstellen, wahlen Sie ein Element (zB. ein
Werk) in lhrer Anlagenstruktur aus und klicken Sie im Menl Service auf
Amplitude/Phase-Bericht. Der Bericht wird fur alle Amplitude/Phase-
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Konfigurationen erstellt, die in dem gewahlten Element enthalten sind.

Bericht-Eigenschaften fir Amplitude-{Phase-Messungen k:

¥ Drucke Amplitude-/Phase-Konfiguration [ Drucke Daten
W Drucke Sensareinstellungen W Drucke 2D-Grafiken
[V Diucke 30 -Grafiken

Hilfe: | ak. I Abbruch

Daten fiir den Bericht auswahlen

¢ Drucke Amplitude/Phase-Konfiguration: Wenn diese Option ausgewahlt ist,
werden die Einstellungen fir die Amplitude/Phase-Konfiguration ausgegeben.
Um zusatdich die Sensoreinstellungen auszugeben, wahlen Sie die Option
Drucke Sensoreinstellungen.

¢ Drucke Messdaten: Wahlen Sie diese Option, um die fir die Messstelle
vorliegenden Messdaten auszugeben.

¢ Drucke 2D-Grafiken / Drucke 3D-Grafiken: Wahlen Sie diese Option, um im
Bericht die entsprechenden Amplitude/Phase-Diagramme auszugeben.

¢ Klicken Sie auf OK. Ein neues Fenster mit dem Bericht wird gedffnet.

Mit der Symbolleiste steuern Sie die Bildschirmdarstellung:

¢ Ansicht legt die DarstellungsgréRe fest. Wahlen Sie Prozent einstellbar, um
im Eingabefeld Prozent einen prozentualen Zoomfaktor eingeben zu kdnnen.

e Mit den Pfeil-Buttons kdnnen Sie vor- oder zurlick blattern und an den Anfang
bzw. ans Ende des Berichts springen.

e Klicken Sie auf % um den Bericht auszudrucken.

4.14.6 Hoch-/Auslauf-Bericht

Um einen Hoch-/Auslauf-Bericht zu erstellen, wahlen Sie eine Hochlauf-Auslauf/-
Konfiguration in Ihrer Anlagenstruktur und klicken Sie im Meni Service auf Hoch-/
Auslauf-Bericht. Das Fenster Hoch-/Auslauf-Bericht Konfiguration wird gedffnet.
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Hochlauf } Auslauf-Bericht Konfiguration

¥ Hoch-#Auslauf-Karfiguration diucken ¥ Hoch-#Auslauf Grafiken ducken
[v Diucke Beschleunigungssensor-E instellungen
[ Trigger Einstellungsn diucken
v Hoch-2duslauf Einstellungsn drucken
¥ Freguenz-Einstellungen diucken

[¥ Experten Einstellungen diucken

¥ Zeitraum

Start: [20070401 =] Jozooon =
Ende: [2007.0412 =] [ososoe =
Anzahl Tage: il -

0K Abbruch

Daten fiir den Bericht auswahlen

¢ Hoch-/Auslauf-Konfiguration drucken: Wenn diese Option ausgewahlt ist,
werden die Einstellungen fiir Amplitude/Phase-Diagramm und Hoch-/Auslauf-
Versuch wollstdndig mit ausgegeben. Um die einzelnen Bereiche dieser
Konfiguration[83) gezielt ein- oder auszublenden, verwenden Sie bitte die
weiteren Optionen.

¢ Hoch-/Auslauf-Grafiken drucken: Die fiir die Messstelle vorliegenden Hoch-/
Auslauf-Messdaten[89 werden als Amplitude/Phase-Diagramm einschlieRlich
eventuell vorhandener Frequenzbander mit ausgegeben.

Bericht-Zeitraum festlegen
¢ Um den Berichtzeitraum einzugrenzen, wahlen Sie die Option Zeitraum.

e Geben Sie Start- und End-Zeitpunkt an. Alternativ konnen Sie den End-
Zeitpunkt und die Zeitdauer in vollen Tagen im Eingabefeld Anzahl Tage
eingeben. In diesem Fall wird der Start-Zeitpunkt automatisch ermittelt.

¢ Klicken Sie auf OK. Ein neues Fenster mit dem Bericht wird geoffnet.

Mit der Symbolleiste steuern Sie die Bildschirmdarstellung:

¢ Ansicht legt die DarstellungsgréRe fest. Wahlen Sie Prozent einstellbar, um
im Eingabefeld Prozent einen prozentualen Zoomfaktor eingeben zu kdnnen.
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¢ Mit den Pfeil-Buttons kdnnen Sie vor- oder zuriick blattern und an den Anfang
bzw. ans Ende des Berichts springen.

e Klicken Sie auf %, um den Bericht auszudrucken.

4.15 Daten exportieren / importieren

Export und Import zwischen verschiedenen Rechnern

In der Trendline hat jede Messstelle eine eigene, weltweit eindeutige Nummer,
die so genannte GUID (Global Unique Identifier). Diese Nummer ist in der
Datenbank gespeichert und wird nicht angezeigt. Hiermit kdnnen Konfigurationen
und Messstellen Uber verschiedene Rechner eindeutig identifiziert werden. Somit
werden sie nach einem Export auf einen anderen Rechner und einem erneuten
Import automatisch richtig erkannt und die Daten richtig einsortiert. Dieses soll
anhand eines Beispiels naher erlautert werden.

An einem zentralen Standort werden die gemessenen Daten ausgewertet. Diese
sollen jedoch an anderen Standorten gemessen werden. Dazu wird ein Teil der
Konfiguration, der die Messstellen fiir Standort B enthalt, exportiert und in der
Trendline auf einem Rechner in Standort B importiert. Hier werden die Daten auf
den Detector gespielt, die Messstellen werden gemessen und die Messdaten
auf den Rechner zuriickgelesen. Die Konfiguration auf Rechner B kann jetzt
exportiert und in der Trendline in der Zentrale wieder importiert werden. Das
folgende Bild stellt diesen Sachverhalt graphisch dar.

Konfiguration auf
Konfiguration

Detector laden
importieren //_' Detector
Konfiguration —> Rechner B Standort B
exportieren Standort B ‘_/

i i Konfiguratio N Y
R A _omnflgqrauon EXPOgmeren zuriicklesen
echner importieren

Zentrale Datenbank

Konfiguration
exportieren

Konfiguration

importieren Konfiguration auf

Detector laden

Konfiguratior Rechner C

importieren __\‘

i Standort C Detector

Konfiguration

exportieren Messdaten Standort C
zurlicklesen

4.15.1 Der Export Wizard

Der Export Wizard ermdglicht die flexible Auswahl von Exportdaten. So kdnnen
Sie zB. Bilder und Kommentare mit exportieren, den Zeitraum der Exportdaten
bestimmen, oder den Export auf eine Auswahl von Daten-Objekten beschranken.

Um Daten zu exportieren, gehen Sie wie folgt vor:
¢ Klicken Sie im Men( Datei auf Exportieren > Export Wizard.

Der Export-Assistent wird gestartet und fihrt Sie Schritt fir Schritt durch die
Exportfunktion. Wahlen Sie zunachst eine Exportdatei aus.
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Klicken Sie hierzu auf Dateiname und geben Sie einen Namen an.

Wahlen Sie im nachsten Schritt aus, ob Bilder und Kommentare zur
Exportdatei hinzugefiigt werden sollen.

Beachten Sie, dass insbesondere Bilder die Exportdatei drastisch
vergréBern kénnen. Stellen Sie sicher, dass genligend
Speicherplatz zur Verfiigung steht.

Entscheiden Sie nun, ob die Trendline Alle Daten oder nur eine Auswahl
exportieren soll. Wenn Sie "Alle Daten" wahlen, kann die Exportdatei sehr grof3
werden.

Bitte wahlen Sie die zusatzlichen Einstellungen fur

[+ Mur bizher nicht exportierte Daten Exportiert rur Daten, die bisher noch nicht exportisrt ﬂ
wurden.

[~ Mur Messstellen mit Yor- oder H auptalarm . . L L
Dieze Option minimiert die D ateigrole.

[¥ Exportiere alls oragen-Kanfiguationen Aber Sie miissen sich sicher sein, dass der Kunde
bereits die Daten aus dieser Datenbank

¥ Exportigre Routen-nformationen exportiert hat,

f-]

Hilfe | < Zuriick | Weiter > I Abbrechenl

Im folgenden Schritt kdnnen Sie die zu exportierenden Daten eingrenzen:

Aktvieren Sie dazu das Kastchen vor Nur bisher nicht exportierte Daten, Nur
Messstellen mit Vor- oder Hauptalarmen und/oder Exportiere alle Vorlage-
Konfigurationen. Wenn Sie "Alle Daten" ausgewahlt haben, kénnen Sie
zusatzich Routen-Informationen exportieren.

Klicken Sie auf Weiter.

Wenn Sie nur Daten eines bestimmten Zeitbereichs exportieren mdchten,
aktivieren Sie das Kastchen vor Zeitraum und definieren Sie den Zeitbereich.

Klicken Sie auf Weiter.

Klicken Sie auf Fertig, um die Exportdatei mit lnren Einstellungen zu erstellen.

Die Daten werden im Trendline 3-Format (ir3) exportiert.

4.15.2 Export einer einzelnen Messstelle

Sie kdnnen die zu einer einzelnen Messstelle gehdrigen Daten in eine Textdatei
exportieren, um sie mit einem anderen Programm zu bearbeiten. Die Trendline-
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Software speichert die Exportdaten in einer oder mehreren Dateien im CSV-
Format ("comma separated values"), d.h. Daten innerhalb einer Textzeile sind
durch Kommata getrennt. Sie kdnnen Dateien im CSV-Format mit jedem
handelstblichen Tabellenkalkulationsprogramm offnen, um eine
Ubersichtlichere Darstellung in Tabellenform zu erhalten.

Zusatzdich zu den eigentlichen Daten der Messstelle speichert die Trendline-
Software eine Datei mit dem Namen "Versioninfo.csv', die Angaben zur
Programmversion und zur verwendeten Datenbank enthalt.

Zum Speichern einer Messstelle gehen Sie wie folgt vor:
¢ Klicken Sie die Messstelle im Konfigurationsbaum an.
¢ Klicken Sie auf Datei > Exportieren > Messstelle.

e Wahlen Sie das Verzeichnis, in dem Sie die Datei speichern mdéchten und
geben Sie einen Dateinamen ein. Die Endung .csv ("comma separated
variables") wird automatisch hinzugefligt.

e Klicken Sie auf OK, um die Daten zu exportieren.

Im Folgenden wird beschrieben, welche Inhalte die Exportdatei in Abhangigkeit
von der Art der Messstelle enthalt.

Messstelle aus einer CM-Konfiguration

Wenn Sie eine Messstelle aus einer CM-Konfiguration exportieren, dann
speichert die Trendline-Software eine allgemeine Exportdatei mit Angaben zur
Konfiguration sowie weitere Dateien mit den Zeitsignalen ab.

In der allgemeinen Exportdatei legt die Software fir jeden Messwert eine Zeile
mit den folgenden Inhalten an:

Uberschrift Inhalt

idx Identifikationsnummer der Messung.

State Alarmstatus: 0 = kein Alarm, 1 = Voralarm, 2 = Hauptalarm.

Timestamp Zeitstempel der Messung.

Velocity Exportdatei mit dem Geschwindigkeitszeitsignal (das Signal ist eigentlich
ein Beschleunigungssignal, siehe dazu "Zeitsignale[283Y).

Acceleration Ex portdatei mit dem Beschleunigungszeitsignal.

Demodulation Ex portdatei mit dem Hiillkurv enzeitsignal.

Data x Gemessener Kennwert.

Name x Name des Kennwertes.

Type x Typ des Kennwertes [2831
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Uberschrift

Prealarm x

Alarm x
Measuring point
export_timestamp
Comment

used_revolution

config_revolution_delta

config_revolution
revolution

viewer_config_x

Inhalt

Voralarmschwelle in % der Hauptalarmschwelle.
Hauptalarmschwelle.

Name der Messstelle.

Ex portzeitpunkt.

Messstellen-Kommentar

Die vom Anw ender nach der Messung eingegebene Drehzahl. Dieser
Wert ist bis zur Anderung durch den Anw ender identisch mit der
tatséchlich gemessenen Drehzahl "rev olution".

Die in der Messstellen-Konfiguration eingestellte maximale Drehzahl-
Abw eichung

Die in der Messstellen-Konfiguration angegebene Drehzahl.
Die auf dem Detector gemessene Drehzahl.

Konfigurationsdaten fiir den FIS Viewer.

¢ Die Eintrage "Name", "Type", "Prealarm", "Alarm" und "Data" werden fiir jeden
vorhandenen Kennwert angelegt, insgesamt also maximal vier mal. Dabei
bezeichnet x die laufende Nummer des Kennwerts.

e Die Eintrage "Velocity", "Acceleration" und "Demodulation" verweisen auf
weitere CSV-Dateien mitden Daten der gemessenen Zeitsignale.

Die Zeitsignal-Dateien sind wie folgt aufgebaut:
¢ Der Dateikopf enthalt die Daten

Uberschrift
idx

Internal Number
Timestamp

ValueUnit

length

Ampl
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Inhalt

Identifikationsnummer der Messung.

Interne Nummer zur Kennzeichnung der Messstelle.

Zeitstempel.

Detector-Kanal (Geschwindigkeit, Beschleunigung oder Hiillkurve), mit

dem gemessen wurde, als Nummer und im Klartext.

Spalte 1: Index zur internen Verw altung, Spalte 2: In der Konfiguration
eingestellte Anzahl der FFT-Linien.

Verstarkereinstellung, die bei der Messung benutzt wurde. Dabei gilt
Verstarkungsfaktor = 22! 0 bedeutet also Verstarkungsfaktor 1, 6
Verstarkungsfaktor 64. Dieser Faktor istin den Zeitsignalw erten schon
eingerechnet.
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Uberschrift Inhalt

Scale factor Skalierungsfaktor fiir die Messung. Auch dieser ist schon in den
Zeitsignalw erten eingerechnet.

Sample rate Abtastrate in Samples pro Sekunde.

Rotational speed Die auf dem Detector gemessene Drehzahl.

GUID Weltw eit eindeutige Identifikationsnummer der Messstelle.

Timesignal count / Anzahl der Zeitsignal- bzw . FFT-Werte

FFT count

e Unter dem Kopf sind in vier Spalten die Werte des Zeitsignals und der FFT
abgelegt.

o Spalte 1 enthalt den Zeitpunkt der Messwert-Ermittlung in Sekunden
gerechnet vom Beginn des Zeitsignals, Spalte 2 den Zeitsignal-Messwert.

o Spalte 3 enthalt die Frequenzwerte der FFT in Hz Spalte 4 die
Amplitudenwerte.

Messstelle aus einer Auswuchtkonfiguration

Wenn Sie eine Messstelle aus einer Auswuchtkonfiguration exportieren, dann
speichert die Trendline-Software eine allgemeine Exportdatei mit Angaben zur
Konfiguration, zu den Auswucht-Jobs und den Gewichten. Darlber hinaus
erzeugt das Programm je Auswuchtschritt eine Datei ("Data File<n>.csVv') mit den
zugehdrigen Sensordaten.

Die allgemeine Exportdatei enthalt die folgenden Angaben:

Uberschrift Inhalt
Data File Ex portdatei mit den Sensordaten.

Balancing measurepoint  |Name der Messstelle.

Job Number Nummer des Ausw ucht-Jobs.

App. weight 1 amplitude | Amplitude des in Ebene 1 verwendeten Gew ichts.
App. weight 1 angle Positionswinkel des in Ebene 1 verwendeten Gewichts.

App. weight 2 amplitude | Amplitude des in Ebene 2 verwendeten Gew ichts.

App. weight 2 angle Positionswinkel des in Ebene 2 verwendeten Gewichts.
comment Kommentar zur Messung.
step_type_text Art des Ausw uchtschritts (Referenzmessung, Testmessung efc.).
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Uberschrift

remove_weights_text

Inhalt

Gibt an, welche Gewichte entfernt w urden.

Die Dateien mitden Sensordaten enthalten die folgenden Angaben:

Uberschrift

Sensor position
Amp. Coeff. plane 1
Ph. Coeff. plane 1
Amp. Coeff. plane 2
Ph. Coeff. plane 2
Speed

Amplitude

Phase

Timestamp

export_timestamp

Inhalt

Bezeichnung der Sensorposition.
Amplitude der Koeffizienten in Ebene 1.
Winkel der Koeffizienten in Ebene 1.
Amplitude der Koeffizienten in Ebene 2.
Winkel der Koeffizienten in Ebene 2.
Drehzahl.

Amplitude der Schwingung.

Phase der Schwingung.

Zeitstempel der Messung.

Ex portzeitpunkt.

Messstelle aus einer Hoch-/Auslaufkonfiguration

Wenn Sie eine Messstelle aus einer Auswuchtkonfiguration exportieren, dann
speichert die Trendline-Software neben einer allgemeinen Exportdatei mit
Angaben zur Konfiguration eine weitere Datei mit den Werten des Amplitude/
Phase-Diagramms.

Die allgemeine Exportdatei enthalt die folgenden Angaben:
Uberschrift Inhalt

id Identifikationsnummer

Run up / coast down Name der Messstelle
measurepoint
timestamp Zeitstempel der Messung
Comment Kommentar zur Messung
No. data points Anzahl der im Hoch-/Auslauf ermittelten Messw erte

bodeplot data file Datei mit den Werten des Amplitude/Phase-Diagramm
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Uberschrift Inhalt

export timestamp Ex portzeitpunkt

Die Datei mit den Werten des Amplitude/Phase-Diagramms enthalt fiir jeden
Diagrammwert die folgenden Angaben:

Uberschrift Inhalt
Amplitude Schwingungsamplitude
Phase Phase der Schwingung
Frequency Drehzahl

4.15.3 Daten aus einer Trendline-Datenbank importieren

Sie kdnnen Konfigurationen und Messdaten, die Sie mit Hilfe des Export Wizards
[143) exportiert haben, in die Trendline-Software importieren.

Daten aus Trendline-Software ab Version 3.2 importieren

¢ Klicken Sie auf Datei > Importieren > Trendline-Daten (.tr3).
¢ Wahlen Sie die Importdatei mitder Endung "tr3" aus.

¢ Klicken Sie auf OK.

Der Importdialog wird geoffnet.

Import Optionen fiir Lagerinformationen

eszstellenkonfiguration

' lbermehme Lagerinformationen der aktuellen Trendline-Datenbank

Messdaten

i+ Gemessene Daten behalten die Lagerinformationen aus der Importdatei

Enveiter... |

StandardmaRig werden beim Import die Lagerinformationen
- bei Messdaten beibehalten und
- bei Konfigurationen mit denen aus der aktuellen Datenbank tiberschrieben.

¢ Wenn Sie diese Standardimportoptionen Ubernehmen mdéchten, klicken Sie
auf OK.

Die importierten Daten werden in der Baumansicht angeflgt.
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Oder:

e Wenn Sie andere Importoptionen einstellen maochten, klicken Sie auf
Erweitern.

Erweiterte Einstellungen

Import Optionen fiir Lagerinformationen

eszstellenkonfiguration

+ Ubemehme Lagerinformationen der aktuellen Trendline-D atenbank
¢~ Ubemehme Lagerinformationen aus der Importdatsi

" Benutzerabfrage, wenn die Lagerinformationen der aktuellen Trendline-Datenbank und der Impartdatei nicht Ubereinstimmen

Messdaten

* Gemeszenz Daten behalten die Lagerinformationen aus der Importdatei

¥ Gemessene Daten ohne Lagerinformationen in der Importdatei iibermehmen Lagerinformationen aus der aktuellen Trendine-D atenbank

{~ Gemeszene Daten aus der Importdatei iibemehmen Lagerinformationen der Messstelle der aktuellen Trendline-Diatenbank

oK

Sie kdnnen fur den Import von Messstellenkonfigurationen
- die Lagerinformationen der aktuellen Trendline-Datenbank iibernehmen oder
- die Lagerinformationen aus der Importdatei lbernehmen oder

- eine erneute Benutzerabfrage anfordern, wenn die Trendline-Software beim
Import feststellt, dass die Lagerinformationen unterschiedlich sind.

Des Weiteren kdnnen Sie beim Import von Messdaten
- die Lagerinformationen der Importdatei tbernehmen und dabei

- fehlende Lagerinformationen mit denen der aktuellen Trendline-Datenbank
ersetzen oder

- die Lagerinformationen der aktuellen Trendline-Datenbank Gibernehmen.

Wenn Sie andere Einstellungen als die Standardimportoptionen
verwenden, sind die Messdaten méglicherweise nicht mehr
vergleichbar!

¢ Stellen Sie die Importoptionen ein.
Oder:

¢ Klicken Sie auf Standard, um die Standardimportoptionen zu verwenden.
¢ Klicken Sie auf OK, um den Import zu starten.
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Die importierten Daten werden in der Baumansicht angefiigt.

Daten aus Trendline-Software ab Version 2.0.x bis einschlieBlich 3.0.x
importieren

¢ Klicken Sie auf Datei > Importieren > Daten aus alter Datenbank importieren
(Version 2.x/3.0.x).

¢ Wahlen Sie das Verzeichnis mitden Importdaten aus.
¢ Klicken Sie auf OK.

Die Daten werden importiert. In der Messdatenansicht markiert eine vertikale
Linie den Importzeitpunkt und somit die Grenze zwischen alten und neuen
Messdaten.

4.15.4 Vorlagen exportieren / importieren
Zum Exportieren und Importieren von Vorlagenmgehen Sie wie folgt vor:

Vorlagen exportieren
Sie kénnen eine oder mehrere Vorlagen aus der Trendline-Software exportieren.
¢ Klicken Sie im Men( Planung auf Vorlage.

e Klicken Sie in der Symbolleiste auf g-é

e Geben Sie einen Dateinamen an und klicken Sie auf Speichern.

¢ Aktivieren Sie das Kastchen vor den Vorlagen, die exportiert werden sollen.
¢ Klicken Sie auf OK.

Die Vorlagen werden im Trendline-3-Format (ir3) exportiert.

Vorlagen importieren

Wenn Sie Vorlagen im Trendline-3-Format importieren méchten,
e klicken Sie im MenU Datei auf Importieren und

¢ klicken Sie auf Trendline-Daten (.tr3).

¢ Wahlen Sie die Importdatei im Format .tr3 aus.

¢ Klicken Sie auf Offnen.

Der Dialog "Importoptionen fir Lagerinformationen" wird gedffnet.
¢ Ubernehmen Sie die Standardeinstellungen.

¢ Klicken Sie auf OK.

Die Vorlagen werden in die Trendline-Software importiert.
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4.16 Programmeinstellungen

Uber den Meniipunkt Extras > Optionen o6ffnen Sie das Fenster zum
Konfigurieren der allgemeinen Einstellungen des Programms.

Beschreibung

[Allgemeine Programmeinztellungsn
Standardwerte
El- Datenbark.
Historie
Speicherauslastung
[=l- Bericht
+- Bilder
=l E-Mail
- Kenfiguration
= Datendarstellung
*- Konfiguration Einstellmiglichkeit | Beschreibung
[=1- Automatischer Export Bezeichnung Eingabe fur die Standardbezeichrungen. Zum Beispiel fur die Planungsebenen.
- ail-E xport Sprache Eingabe fiir die Sprache.
DateiExpart Standardwerte Eingabe fiir die Standardwerte der Alamschiwellenanpassung.
- Update
. Update-Einstelungen
- Kammunikation

Inhalt

‘.- Einstellungen

Hilfe: Abbrechen |

Im linken Bereich des Fensters befindet sich eine Baumansicht, in der
verschiedene Konfigurationsoptionen in Gruppen zusammengefasst sind. Durch
einen Mausklick auf die Symbole vor den Gruppen erweitern Sie die Ansicht auf
die Konfigurationsoptionen.

Im rechten Bereich des Fensters werden Hinweise zu den einzelnen
Konfigurationsoptionen gegeben oder die Eingabemasken fiir die Einstellungen
angezeigt.

Programmeinstellungen bearbeiten

e Wahlen Sie eine Gruppe aus.

* Bearbeiten Sie die Einstellungen und
¢ klicken Sie auf OK.

4.16.1 Allgemein

Bezeichnung
e Klicken Sie auf Bezeichnung, um festzulegen, welche Namen neue
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Konfigurationen, Hallen, Routen, usw. bekommen, wenn Sie Neuer Eintrag
oder Neuer Untereintrag anklicken.

. Bitte beachten Sie, dass die Benennung fiir Auswuchtebenen auf
g dem Detector auf vier Zeichen begrenztist.

Sprache

e Klicken Sie auf das Auswahlfeld Sprache und wahlen Sie die Sprache der
Trendline-Software aus.

Einstellungen des Einheitensystems

Im diesem Bereich kénnen Sie ein Einheitenschema fiir die aufgefihrten
MessgrofRen einstellen.

Wabhlen Sie
e Standard SI-Einheiten,
e Standard US-Einheiten oder

¢ Benutzerdefinierte Einheiten. Bei dieser Einstellung kénnen Sie die
verwendeten Einheiten individuell fur jede MessgréRe aus den verfugbaren
Einheiten auswahlen.

Standardwerte

e Klicken Sie auf Standardwerte, um die Vorgaben fir die
Alarmschwellenanpassung, Kommentaroptionen und die
Zeitsignalkonfiguration einzustellen.

Die im Folgenden eingestellten Werte werden automatisch beim Anlegen einer
neuen Messstelle ibernommen.
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ﬂ

) Allgemein

Standardeinstellungen flr Alarmschwellenanpassung

- Bezeichnung

¥ Yerwende Erinnerungsfunktion flir die Alamschwellenanpassung...

& Daterbart [nach ... duchgefiihiten Messungen =l 5 2] Messungen
- Historie
- Speicherauslastur I Aselveff
=) BencBIjv‘td Hauptalarm: I1,B * Mittehwert ‘ Yaralarm I?D b4 Empfatilen
iider
£ E-Mall I” Dsel/eff
Konfiguration g o o o E
£ Datendarstsling Hauptalarm; I Mittehwert ‘ Voralarm: I 4 mpfahlen
A-- Kunhgu}:aliUEn ™ Wselteff
=k Autarmatischer Esport
- E-MailE xport Hauptalarm: |2 = Mittelwert ‘ Yoralanm: ISD b4 Empfatilen
w Dratei-Expart
= Update [~ Temperatur
Update-Einstell. A 3
Hauptal. 20 Mithel “Yoral 70 % Empfahlen
& Kommunikation auptalarm: I + Mittelwe: ‘ ‘aralarm I B
Einstellungen I~ 150 108164
Hauptalarm: |2 = Mittehwert (Max = 150 /D) ‘ Woralarm: I?D 4 Empfahlen

Kommentaroptionen

Kommentareingabe auf dem Detector: INur manuglle Selektion j

Standardkenfiguration fur Zeitzignale

Zeilsignal speichem: IBe\ Hauptalam d

Hilfe: Abbrechen

Erinnerungsfunktion fiir Alarmschwellenanpassung
Die Trendline-Software kann Sie an die Alarmschwellenanpassungl91lerinnern.

e Aktivieren Sie dazu das Kastchen vor Verwende Erinnerungsfunktion fiir die
Alarmschwellenanpassung und

e wahlen Sie aus, wann Sie erinnert werden mochten.

Alarmschwellen anpassen

Fir die Alarmschwellenanpassung kénnen Sie die Werte voreinstellen.

* Nehmen Sie die Einstellungen vor, wie in "Alarmschwellen automatisch
anpassen"[9fbeschrieben.

Kommentareingabe auf dem Detector

Hier kdnnen Sie einstellen, ob Sie bei jeder Messung auf dem Detector einen
Kommentar angeben méchten. Wahlen Sie

e "Nur manuelle Selektion", wenn Sie die Kommentareingabe manuell
auswahlen mochten,

¢ "Nach jeder Messung anzeigen", wenn Sie nach jeder Messung gefragt
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werden moéchten, ob Sie einen Kommentar eingeben wollen oder

¢ "Nach jeder Messung erzwingen", wenn Sie einen Kommentar zu jeder
Messung eingeben mussen.

Standardkonfiguration fiir Zeitsignale

Hier kénnen Sie einstellen, wann die Zeitsignale einer Messung gespeichert
werden.

e Wahlen Sie "Nie", "Immer", "Bei Hauptalarm" oder "Bei Voralarm" aus.

_ Wenn in der Konfiguration, die Sie zum Detector schicken

g md&chten, mehr Zeitsignale als "Immer speichern” markiert sind als

der Detector-Speicher zuldsst, dann bekommen Sie eine

Fehlermeldung und die Daten werden nicht iibertragen. Sehen Sie

hierzu auch im Kapitel "Frequenzanalyse" nach (siehe PDF

"Allgemeines  zur  Schwingungsiberwachung” auf  der
mitgelieferten CD-Rom).

4.16.2 Datenbank

Historie
¢ Klicken Sie auf Historie.

Im Feld Anzahl kdnnen Sie einstellen, wieviele Eintradge die Liste der zuletzt
geoffneten Datenbanken im Menl Datei umfasst. StandardmaRig ist der Wert 10
gesetzt.

Speicherauslastung

¢ Klicken Sie auf Speicherauslastung.

Es werden die folgenden Informationen zur verwendeten Datenbank angezeigt:
- Name des Datenbankprogramms

- Name des Datenbank-Servers

- Name der Datenbank

- belegter Speicherplatz

- freier Speicherplatz

Das Verhéltnis von freiem zu belegtem Speicherplatz wird zuséatdich als
Diagramm dargestellt.
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. Die Anzeige zum freien Speicherplatz sowie das
Q/ Diagramm kénnen nur dann plausible Informationen
liefern, wenn sich Datenbank und Datenbank-Server auf

dem gleichen System befinden.

Datenbankoptimierung

In regelmaRigen Abstanden sollten Sie die Datenbankoptimierung durchfiihren.
Der Datenbankzugriff wird beschleunigt und der bendtigte Speicherplatz
minimiert.

¢ Klicken Sie auf Datenbankoptimierung.

4.16.3 Bericht

Bilder
e Klicken Sie auf Bilder.

Hier kdnnen Sie festlegen, welche Bilder auf dem Deckblatt eines Trendline-
Berichts [132 gedruckt werden. Die Bilder werden automatisch fiir den Ausdruck
skaliert.

Wenn Sie im Bereich Kleines Bild ein Bild auswéahlen, so wird dieses auf dem
Deckblatt des Berichts unten links gedruckt.

Im Bereich GroRes Bild legen Sie fest, welches Bild in der Mitte des Deckblatts
gedruckt wird.

Im Bereich Logo legen Sie fest, welches Bild in der oberen rechten Ecke aller
Seiten mit Ausnahme des Deckblatts gedruckt wird.

Zum Andern der Bilder, gehen Sie wie folgt vor:

* Klicken Sie Andern und wihlen Sie die gewiinschte Grafikdatei aus. Trendline
zeigt eine Vorschau und den Dateinamen an.

e Um eine Grafikdatei wieder zu entfernen, klicken Sie auf Loschen.
4.16.4 E-Mail

Konfiguration

Damit Trendline Daten per E-Mail versenden kann (siehe auch E-Service[t3l oder
Automatischer Exportfi57), missen Sie Absendername, Empfanger und
Vertragshnummer eingeben.

¢ Klicken Sie auf Konfiguration.
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¢ Geben Sie im Feld bei Von Ihre eigene E-Mail-Adresse an.

¢ Im Feld An tragen Sie bitte die auf dem Vertrag angegebene E-Mail-Adresse (z
B. nemo@fis-services.de) ein und unter Vertragsnummer die Nummer lhres
Servicevertrags.

¢ Im Feld Kommentar konnen Sie einen Text eingeben, der standardmafig
eingetragen wird, wenn das E-Mail-Fenster gedffnet wird.

Erweiterte Einstellungen

e Klicken Sie auf Konfigurieren um einzustellen, lber welches Protokoll
Trendline E-Mails Ubertragt. Trendline unterstiitzt den Versand iiber Microsoft
Outlook, MAPI oder SMTP. Fragen Sie Ihren Netzwerk-Administrator nach den
korrekten Einstellungen.

¢ Um die E-Mail-Ubertragung zu testen, klicken Sie auf Verbindung priifen.
¢ Klicken Sie auf OK.

4.16.5 Datendarstellung

Konfiguration
¢ Klicken Sie auf Konfiguration > Konfigurieren.

Hier kénnen Sie die Programmeinstellungen fir die Datendarstellung im FIS
Viewer andern. Weitere Informationen finden Sie im Viewer-Kapitel unter "
Programmeinstellungen".

4.16.6 Automatischer Export

Die Trendline-Software kann Daten von CM-MessungenEﬁ automatisch
exportieren, sobald sie vom Detector empfangen wurden. Das kann die
exportierten Daten automatisch per E-Mail verschicken oder in eine komprimierte
ZIP-Datei speichern.

E-Mail-Export

e Klicken Sie auf Automatisch, um den automatischen Export und Versand per
E-Mail einzuschalten.

¢ Klicken Sie auf Nur bei Alarmen, um den automatischen E-Mail-Export nur
durchzufiihren, wenn Alarme in den vom Detector empfangenen Daten
enthalten sind.

Dateiexport

¢ Klicken Sie auf Automatisch, um den automatischen Export in eine Datei
einzuschalten.
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e Klicken Sie auf Nur bei Alarmen, um den automatischen Dateiexport nur
durchzufiihren, wenn Alarme in den vom Detector empfangenen Daten
enthalten sind.

¢ Geben Sie in Voreingestellter Dateiname (.tr3) einen Namen fiir die zu
speichernde  ZIP-Datei ein. Geben Sie dabei unbedingt die
Namenserweiterung .Zip an.

e Wahlen Sie in Voreingestellter Pfad den Speicherort fir die Exportdatei aus.
4.16.7 Update

Update-Einstellungen

Die Trendline-Software kann automatisch in einstellbaren Zeitintervallen
Uberprifen, ob ein Update der Trendline oder der Detector-Firmware auf
unserem Internet-Server zum Download bereit liegt.

¢ Klicken Sie auf Update-Einstellungen.

* Nehmen Sie die Einstellungen vor, wie unter "Automatische Benachrichtigung
bei Updates[36Y' beschrieben.

4.16.8 Kommunikation

Einstellungen

Auf dem Detector kann ein Trend lber 2 bis maximal 20 Kennwerte dargestellt
werden. Zusatdich kdénnen Sie aus der Trendline-Software die neuesten
Trendwerte an den Detector senden. Die Anzahl ist auf maximal 10 Werte
begrenzt. Die Trenddaten werden mit der Konfiguration zum Detector gesendet.

¢ Klicken Sie auf Einstellungen.
e Aktivieren Sie Sende Trenddaten zum Detector und
e wahlen Sie aus, wie viele Trenddaten zum Detector gesendet werden sollen.

4.17 Programm beenden
Um das Programm zu beenden,
e klicken Sie auf Datei > SchlieRen.

158



FIS Viewer

5 FIS Viewer

5.1 Uber den FIS Viewer

Der FIS Viewer visualisiert die von der FIS-Hardware gelieferten Signale und
Kennwerte. Mit den verschiedenen Navigations- und Cursor-Werkzeugen des
Viewers verandern Sie die Darstellung dieser Daten und fihren eine
Fehleranalyse durch. Ziel der Analyse ist die moéglichst genaue Bestimmung
moglicher Schaden, um Reparaturen rechtzeitig durchfiihren zu kdnnen und
Betriebsausfalle zu verhindern.

Im folgenden Kapitel wird zunachst die Arbeitsoberflache158 erlautert. Im
Anschluss erfahren Sie mehr Uber das Arbeiten mit dem Viewer[163\,

5.2 Die Arbeitsoberflache

5.2.1 Bereiche der Arbeitsoberflache

e Die Werkzeugleiste[t6® bietet neben verschiedenen Werkzeugen zum
Anordnen der Diagramme und zum Ein- bzw. Ausblenden des Werkzeuge-
Bereichs und der Diagramm-Infoleiste noch weitere zum Export von
Messdaten, zum Anzeigen der zum selektierten Datensatz zugehdrigen
Konfiguration und zum Erstellen eines Messberichts.

e Im Arbeitsbereich Werkzeugelieh finden Sie verschiedene
Navigationswerkzeuge zum Anpassen der Diagrammdarstellung und
unterschiedliche Cursor-Werkzeuge zum Durchfilhren von Fehleranalysen.
Abhangig von der Art der angezeigten Diagramme (FFTs, Zeitsignale oder
Trenddaten) verandert sich die Auswahl der verwendbaren Werkzeuge.

¢ Der Hauptbereich der Arbeitsoberflache enthélt das Diagrammlﬁéﬁ und den
Bereich Cursor- und Mess-Informationenfi68, in dem abhangig vom
ausgewabhlten Cursor die entsprechenden Cursor-Werte angezeigt werden.

e Im Bereich Diagramm-Infoleiste[16A finden Sie abhangig vom Typ des
dargestellten Diagramms zuséatziche Informationen, zB. Gber die Messdaten.
Mit den Werkzeugen dieses Arbeitsbereichs

o fugen Sie Kommentare in das Diagramm ein

o wahlen Sie bei FFTs Frequenzbander aus, um Kennwerte fiir die
Fehleranalyse zu ermitteln

© bestimmen Sie je nach Cursor-Typ Maximalwerte, Werte fiir Harmonische oder
Seitenbander aus dem Diagramm.

Der Bereich Diagramme-Infoleiste kann fiir jedes Diagramm nach Bedarf ein- und
ausgeblendet werden, um den Diagrammbereich zu vergréf3ern.
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5.2.2 Die Werkzeugleiste
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Mit dem Button Fenster horizontal anordnen ordnen Sie die gedfineten Fenster
vertikal ibereinander auf der Arbeitsfidche des Viewers an.

Mit dem Bution Fenster kaskadieren ordnen Sie die gedfineten Fenster (iberlappend
auf der Arbeitsflache des Viewers an.

Mit dem Bution Aktuelles Diagramm als Vollbild anzeigen stellen Sie das aktuell
selektierte Diagramm als Vollbild auf der gesamten Arbeitsfidche des Viewers dar.

Mit dem Bution Minimierte Fenster anordnen ordnen Sie die minimierten Fenster
nebeneinander unten links beginnend auf der Arbeitsflache des Viewers an.

Wenn der Button Diagramme automatisch anordnen akfiviert ist, wird die
Diagrammgrofie immer automatisch an die verfiigbare Arbeitsfldache angepasst (z.B.
beim Ein- oder Ausblenden des Werkzeuge-Bereichs).

Mit dem Button Diagrammliste anzeigen o6ffnen Sie eine Liste der aktuell gedfineten
Fenster, in der Sie eine Ausw ahl treffen kénnen. Die ausgew ahlten Diagramme w erden
dabei horizontal angeordnet, w ahrend die restlichen Diagramme minimiert w erden.

Mit dem Bution Werkzeugleiste einblenden blenden Sie die Werkzeugleiste der
Arbeitsoberfldche des Viewers ein bzw . aus.
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Mit dem Button Infoleisten der Diagramme anzeigen blenden Sie die Infoleisten
aller gedfineten Diagramme ein bzw . aus.

i

Mit dem Bution Ausgewahlte Diagramme in die Zwischenablage kopieren 6ffnen
Sie eine Liste der aktuell gedfineten Fenster. In dieser kdnnen Sie neben den zu
kopierenden Diagrammen auch ausw ahlen, ob der zugehdrige Informationstex t
mitkopiert w erden soll, sowie die DiagrammgroRe festiegen. Die ausgew ahlten
Diagramme werden dabei gemeinsam als ein Grafikobjekt in die Zwischenablage
kopiert.

o

Mit dem Bution Zeige Zeitsignale beschranken Sie die Diagramm-Ansicht auf die
Darstellung der Zeitsignal-Fenster. Alle anderen Fenster werden minimiert.

Mit dem Button Zeige FFTs beschranken Sie die Diagramm-Ansicht auf die Darstellung
der FFT-Fenster. Alle anderen Fenster werden minimiert.

Mit dem Bution Zeige alle Diagramme maximieren Sie alle Diagramm-Fenster.

Mit dem Bution Fiige zusétzliches Lager zur FFT, kdnnen Sie der aktuellen FFT ein
Lager aus der Lager-Datenbank hinzufiigen.

& P E R

Mit dem Button Zur Trendline wechseln kénnen Sie vom Viewer aus direkt zur
Trendline wechseln.

5.2.3 Werkzeuge

Der Bereich Werkzeuge enthalt Einstellmdglichkeiten, mit denen Sie den
Darstellungsbereich der Diagramme einstellen. Je nach Typ des angezeigten
Datensatzes (Zeitsignale, FFT oder Trenddaten) sind unterschiedliche und
individuell angepasste Werkzeuge verfligbar. Mit diesen kdnnen Sie zum Beispiel

e bei Trenddaten Signale innerhalb einer Serie von Signalen ein- und
ausblenden,

¢ die Skalierung der Messbereiche anpassen,

e aus der Schwingbeschleunigung die Schwinggeschwindigkeit und den
Schwingweg integrieren,

e die Darstellung des Messbereichs an Ihre individuellen Anforderungen
anpassen,

e und mit der Navigationsibersicht auf einfache Weise innerhalb eines
Diagramms navigieren.

Liste der Werkzeuge, die in Abhdngigkeit vom jeweils angezeigten Diagramm-
Typ verfiigbar sind

Werkzeug Zeitsignal FFT Trenddaten

Automatische Skalierung[168) v v v
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Werkzeug Zeitsignal Trenddaten

Manuelle Skalierung[16%) v v

Logarithmische Darstellung der Achsen[168) v v

Integration der Y-Achse[163)

Freier Zoom 174

Horizontaler Zoom 17

Vertikaler Zoom[17R

Tastatur-Zoom [172

Basis-Cursor

NI RIRRRE

SN IR ERNI RN BENY BRN

Differenz-Cursor

Mess-Cursor

RMS/AMW-Cursor

N IR IR IR RN BN RN RN RN

Harmonische-Cursor

Seitenband-Cursor

HS-Cursor

Drehzahl-Cursor

Basis-Cursor-Positionierung

Cursor-Eigenschaften &ndern

In Zwischenablage kopieren

NEY RIS

NEYERY R

Achsengrenzen andern

N IR EEN IR ERN

Verteilung des Signals

<

Trend-Filterung

Zoom-Werkzeuge

Mit den verschiedenen Zoom-Werkzeugen kénnen Sie zur besseren Ansicht
einen beliebigen Ausschnitt aus einem Diagramm vergroRern. Dazu kdnnen Sie
eines der vorgegebenen Zoom-Werkzeuge verwenden, oder den Zoom-Bereich
numerisch Uber ein Dialogfenster festlegen.
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Zoom-Werkzeuge

FIS Viewer

Werkzeuge &
N-@-% @ @
b, 0 B

Werkzeug & Symbol

Beschreibung

Freier Zoom

&/

Mit dem Werkzeug Freier Zoom kdnnen Sie einen beliebigen
rechteckigen Bereich auf der X- und Y-Achse innerhalb eines
Diagramms v ergrofRern.

Horizontaler

Mit dem Werkzeug Horizontaler Zoom kénnen Sie einen beliebigen

Zoom horizontalen Bereich eines Diagramms vergroBern. Der Wertebereich
und die Skalierung der Y-Achse bleiben unverandert.
Vertikaler Zoom Mit dem Werkzeug Vertikaler Zoom kénnen Sie einen beliebigen

n

vertikalen Bereich innerhalb eines Diagramms vergroRern. Der
Wertebereich und die Skalierung der X-Achse bleiben unv erandert.

Tastatur-Zoom

N

Mit dem Tastatur-Zoom konnen Sie anstelle der Maus die Tastatur
zum VergroRern eines Diagramm-Bereichs verw enden.

Zoom-Ausschnitt in Dialogfenster bestimmen

Neben den verschiedenen Zoom-Werkzeugen kdnnen Sie den gewinschten
Zoom-Ausschnitt auch Uber ein Dialogfenster festlegen. Durch einen Klick auf
das jeweils aktive Zoom-Werkzeugsymbol wird das Dialogfenster gedffnet, in
dessen Zahlenfelder Sie die Randwerte des anzuzeigenden Zoom-Ausschnitts

eingeben.

Bereich zoomen

x|

[5]

Mirirnum:

I awimumn:

{0.000

|1 365 Zuriickzetzen |

[g]

Minirnurm;

I aximnuin:

f0.104

|1 B0 Zurlicksetzen |

Hilfe: |

ak. I Abbrachen |
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Cursor-Werkzeuge

Mit den Cursor-Werkzeugen kénnen Sie Werte fiir eine Analyse aus einem
Diagramm bestimmen. Abhangig von der Art des getffneten Diagramms werden
geeignete Cursor-Werkzeuge bereitgestellt, mit denen Sie einzelne Mess- und
Kennwerte direkt aus dem Diagramm ermitteln kdnnen.

Wwierkzeuge &

W-a

. i* Differenz-Cursor F3
;ﬂv RIMS{AMW-Cursar Fe
?ﬁ;‘ Harmanischen-Cursor FS
Ji Seitenband-Cursar F&
"1?| H35-Cursar F7
@ Drehzahl-Cursor Fa

[u..__, Im Mur Basis-Cursor Fz

Uber dem Diagramm werden die aktuellen Cursor-Informationen angezeigt.
Durch einen Klick auf das jeweils aktive Cursor-Werkzeugsymbol kénnen diese
Wertefelder und der Cursor abwechselnd aus- und wieder eingeblendet werden.

Werkzeug & Symbol

Beschreibung

Basis-Cursor
(FFT, Zeitsignale,

v

Mit dem Basis-Cursor ermitteln Sie die Messw erte auf der X- und Y-
Achse einer Messstelle.

Trenddaten)
Mess-Cursor i* Mit dem Mess-Cursor berechnen Sie die Differenzen, den
(Zeitsignale) - | Effektivwert (root mean spare) und den arithmetischen Mittelw ert

zwischen zwei Messwerten sowie den Minimum/Maximum-Wert.

Differenz-Cursor

(FFT, Zeitsignale,
Trenddaten)

AY

Mit dem Differenz-Cursor berechnen Sie die Differenzen zwischen
zwei Messwerten.

RMS/AMW-Cursor
(FFT, Zeitsignale)

0

Mit dem RMS/AMW-Cursor berechnen Sie den Effektivw ert (Root
Mean Square) und den arithmetischen Mittelw ert (AMW) zwischen
zwei Messstellen.

Harmonische-Cursor

(FFD)

Tt

Mit dem Harmonische-Cursor ermitteln Sie Messwerte an Stellen im
Diagramm, an denen Harmonische (Vielfache der Grundfrequenz)
auftreten kénnen.
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Werkzeug & Symbol Beschreibung

Seitenband-Cursor ﬁ" Mit dem Seitenband-Cursor ermitieln Sie ausgehend von einem
(FFT) Basis-Cursor weitere Messwerte in definierbaren Seitenbandern.
HS-Cursor ,.-'l?| Der HS-Cursor (Harmonische mit Seitenbandern) kombiniert die

L beiden vorher beschrieben Cursor-Ty pen miteinander, d.h. es
(FFT) : : ) o )
werden die Harmonischen sowie deren Seitenbénder angezeigt.

Drehzahl-Cursor @ Der Drehzahl-Cursor setzt eine Markierungslinie an die Frequenz,
(FFT, Zeitsignale) die einer bestimmten Drehzahl zugeordnet ist.

Ein Cursor kann immer nur an einer existierenden

g Messstelle gesetzt werden. Wenn Sie im Diagramm auf
eine Stelle klicken, an der kein Messwert existiert, springt
der Cursor automatisch auf die néchste existierende
Messstelle.

Weitere Werkzeuge

Neben den Zoom- und Cursor-Werkzeugen kénnen Sie eine Reihe weiterer
Werkzeuge verwenden, um die Darstellung der Signale oder eines Cursors zu
verandern und Daten Uber die Zwischenablage in andere Programme zu
Ubertragen.

Werkzeug & Symbol Beschreibung
Basis-Cursor- LV Setzt den Basis-Cursor an eine numerisch eingegebene Stelle im
Positionierung " Diagramm. Der Basis-Cursor springt zur Messstelle, die dem

eingegebenen Wert am néchsten liegt.

Offnet das Dialogfenster Cursor-Eigenschaften, in dem Sie die
Eigenschaften des aktuell verwendeten Cursors andern kénnen.

Cursor-Eigenschaften

£

k
]

Ubertragt ein Abbild der aktuellen Diagrammansicht in die
Zwischenablage (Weitere Informationen[192).

Zwischenablage

Diagrammgrenzen Andert die Anzeige der Minimal- / Maximalw erte fiir die X- und die
andern Y-Achse (Weitere Informationen[193)).

F_’

Andert in einer FFT oder einem Zeitsignal die Drehzahlinformation (
Weitere Informationen[T98).

Drehzahl dndern

I's
¥
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5.2.4 Diagramm-Anzeige

Der Diagrammbereich zeigt die Diagramme der FFTs, der Zeitsignale und
Trenddaten an. Innerhalb der Diagramme kdnnen Sie mit der Maus oder der
Tastatur den gewlinschten Zoom-Bereich und die Position der Cursor einstellen.

5.2.5 Cursor- und Mess-Informationen

Die Cursor-Informationen des Viewers zeigen wichtige Werte und Messdaten
an, die je nach verwendetem Cursor-Werkzeug variieren. Jede Cursor-
Information enthalt entweder das Wertepaar eines Messwertes oder berechnete
Kennwerte, die sich aus der Kombination verschiedener Cursor innerhalb des
Diagramms ergeben, zB. Differenz-Cursor oder RMS/AMW-Cursor. Die Cursor-
Informationen kénnen fur jedes Diagramm mit STRG+U ein- oder ausgeblendet
werden.

Die Mess-Informationen des Viewers zeigen wichtige Daten der Messung an,
abhangig vom jeweiligen Diagramm-Typ. Die Mess-Informationen sind stets im
Diagramm sichtbar und kénnen nicht ausgeblendet werden.

Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht, welche Werte in den Cursor-
Informationen bei dem jeweils aktiven Cursor-Typ angezeigt werden:
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Cursor-Typ

Angezeigte Cursor-Informationen

m Basis-
Cursor

TBasis Cursar (P)
g 0,865 kHz
Wi 16,976 /s

?* Mess-
- | Cursor

VBasis-Cursor (P) &Mess-Curser |[EDelta:

B 0,050 s||®: 0,000 s [|x: -0,050 s

W 30,518 ma([v: 26,70% ma[v: 3,815 mg
quenz: 19,947 Hz

RMS/AMW:
RMS: 26,853 mg
AW 35,931 mg

"Tf‘* Differenz-
- | Cursor

TBasis-Cursar (P)
g 0,865 kHz
Yoo 16,976 pm/s

Effess-Cursor |[LDelta:
¥ 0,000 kHz [|x: -0,865 kHz
i 0,000 pm/s || V0 -16,976 pmis

271 | RMSIAMW.
4Ll [ cursor

VBasis-Cursor (P)
i 0,000 kHz
i 0,017 g

AMess-Cursor || RMS/AMW:
¥ 0,000 kHz||RMS: 0,017 g
¥ 0,017 g||AMW: 0,017 g

;]i? | Harmonische-
il Cursor

VBasis-Cursor (P)
w

H 0,000 kHz [|®: 0,000 kHz
W 2,20352E-006 g||Sub-Inden: o

AMikroschritt:

Seitenband-

g Cursor

VBasis-Cursor (P)

ASeitenband-Delta:

Hi
W

0,868 kHz
16,976 pmfs

Hi

0,094 kHz

?| HS-Cursor

ASeitenband-Delta:

VBasis-Cursor (P)
b

0,262 kHz

W

16,976 pmfs

i

0,094 kHz

@ Drehzahl-
Cursor

A

VBasis-Cursor (P)
w

0,000z
002549

ADrehzahl-Cursor

Dalta u
Crrehzahl:

0,030 =
2,000,000 Ufmin

5.2.6 Die Diagramm-Infoleiste

Die Diagramme-Infoleiste finden Sie in der rechten Spalte des Arbeitsbereiches.
Diese Spalte enthalt ergdnzende Informationen Uber das aktuell ausgewahlte

Diagramm und kann nach Belieben ein- oder ausgeblendet werden.

Die folgenden Tabellen zeigen eine Ubersicht, welche Informationen in der
Diagramme-Infoleiste fir FFT-Diagramme bei dem jeweils aktiven Cursor-Typ

angezeigt werden:
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Informationen in K = i |
Diagramm-Infoleiste m "d* il Yﬁ‘? i
Basis- Differenz- | RMS/AMW- | Harmonische-
Cursor Cursor Cursor Cursor
Diagramminformationen v v v v
Kommentare i v v v
Frequenzbander v v v v
Hochste Spitzen v v v v
Harmonische v
Seitenbander
Kinematische Frequenzen v v v v
=
: T
Informationen in Diagramm- LY ﬂl?! O
Infoleiste Seitenband- Drehzahi-
HS-Cursor
Cursor Cursor

Diagramminformationen v v v
Kommentare v v v
Frequenzbander v v v
Hochste Spitzen v v v
Harmonische v
Seitenbander v

v v v

Kinematische Frequenzen

Der Mess-Cursor zeigt dieselben Informationen an, wie die von Differenz und
RMS/AMW-Cursor plus Min/Max. Bei Zeitsignal- und Trend-Diagrammen werden
in der Diagramm-Infoleiste unabhangig vom gewahlten Cursor-Typ jeweils
Diagramm-Informationen und Kommentare angezeigt, in den Trend-
Diagrammen darlberhinaus noch Informationen zu den Alarmwerten des aktuell
geodffneten Datensatzes.

Diagramminformationen
Dieses Feld enthalt allgemeine Informationen tber die Messdaten, zum Beispiel

¢ Informationen Uber den Messvorgang, zB. Einstellung des Tiefpass oder
Abtastrate
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¢ weitere in den Datensatzen enthaltene Informationen.

Diagramminformationen i
Info | etk |
Datum / Ubrzeit 20040318 11:03:...
Abtastrate RO000,00
S calierungsfaktor 0o

5.3 Arbeiten mit dem Viewer

5.3.1 Mehrere Diagramme gleichzeitig anzeigen

Sie kdnnen mehrere Diagramme im FIS Viewer gleichzeitig 6ffnen und diese im
Arbeitsbereich beliebig anordnen.

Wahlen Sie im MenlU Diagramme eine der modglichen Optionen Horizontal
anordnen, Uberlappend, Vollbild, Minimierte Fenster anordnen oder Liste... aus.

=>Die Fenster werden entsprechend neu angeordnet.
5.3.2 Anpassen der Diagrammdarstellung

Ein- und Ausblenden von Signalen

Beim Offnen eines neuen Datensatzes zeigt der Viewer die in den Daten
enthaltenen Signale an. Die in dem aktuellen Datensatz enthaltenen Messreihen
sind im Feld Signalauswahl aufgefihrt. In der Trendline-Software ist in einem
Datensatzimmer eine Messreihe - namlich die des entsprechenden Kennwertes
- verfugbar. Alarme anzeigen und Mittelung sind nurim Trend verfligbar.

Signalauswahl i

W Alarme anzeigen
[~ Mittelung anwenden

M7 150 10816

1. Klicken Sie auf das Aktivierungsfeld vor dem Signal.
=>Das entsprechende Signal wird ein- oder ausgeblendet.
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* Kov2005 * Dez2005 * Jan 2
[mg] AR
2,000
1,500
1,000
0,500

0,000
[mgl R

1,000
0,500

0,000
[Wmin] T1
16,000
14,000

12,000

10,000
%] T2
100,000
0,000
50,000

40,000

20,000

29.10.2005 05.11.2005 12.11.2005 19.11.2005 26.11.2005 03.12.2005 10.42.2005 17122005 24122005 3122005

Achseneinstellungen

Achzeneinztellungen "
v Auto lh
Yow o log o M
|ntegration: I Beschleunigung A l

Automatische Skalierung

Mit der Option Automatische Skalierung wird die Skalierung der
Diagrammachsen auf die nachste 1000er-Skalierung (103) eingestellt. Dabei
wird ausgehend von der Basiseinheit des Diagramms bei Messwerten <1
automatisch die nachst kleinere Einheit (zB. g | mg oder m | mm), umgekehrt bei
Werten > 1000 die nachst gréRRere Einheit ausgewahlt (zB. ms | s oder Hz | kHz).

1. Klicken Sie mit der Maus auf das Aktivierungsfeld Auto und aktivieren Sie das
Feld.

=>Die Skalierung des Diagramms wird automatisch angepasst.
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Achsen manuell skalieren

Wenn Sie die Option Automatische Skalierung deaktivieren, kdnnen Sie selber
eine der vorgegebenen, aquivalenten Einheiten fiir die Skalierung der Achsen
auswahlen. Die verfigbaren Skalierungseinheiten sind abhangig von der Art des
Diagramms (zB. bei FFTs fir Frequenzen Hz oder kHz fir
Beschleunigungswerte g, mg, m/s? oder mm/s? bei Ordnungsspektren
"Ordnungen”, bei Winkelsignalen Umdrehungen, bei Zeitsignalen s oder ms,
usw.). Die eingestellte Skalierung der Achsen ist unabhangig voneinander, d.h.
Sie kdnnen fir X- und Y-Achse jeweils beliebige Einheiten vorgeben.

1. Klicken Sie mit der Maus auf das Aktivierungsfeld Auto und deaktivieren Sie

das Feld.

2. Wahlen Sie im Feld X-Einheit eine der vorgegebenen Einheiten aus.
3. Wahlen Sie im Feld Y-Einheit eine der vorgegebenen Einheiten aus.

=>Die Skalierung der beiden Achsen erfolgt unabhangig voneinander und wird
gemal den ausgewahlten Vorgaben angepasst.

Y-Achse logarithmisch skalieren

Signale, die keine Nullwerte oder negative Werte enthalten, lassen sich unter
Umstanden in einer logarithmischen Skalierung anschaulicher darstellen. Zu
diesem Zweck kdnnen Sie das Diagramm auf logarithmische Skalierung
umstellen.

1.Um die logarithmische Skalierung der Y-Achse zu aktivieren klicken Sie auf
das Aktivierungsfeld Log.

=>Die Skalierung des Diagramms wird entsprechend der eingestellten Vorgaben
angepasst.

_ Wenn die Messdaten eine logarithmische Darstellung
g nicht erlauben (z.B. wenn die Messdaten Werte kleiner
oder gleich Null enthalten), ist diese Option deaktiviert.

Integrationen der Y-Achse anzeigen

In FFT-Diagrammen, die ein Beschleunigungssignal enthalten, kénnen Sie die
Integrationen des Signals anzeigen, z.B.

¢ Nichtintegrieren: Schwingbeschleunigung
¢ Schwinggeschwindigkeit
¢ Schwingweg

1.Wahlen Sie im Feld Integration die Option Beschleunigung, um das Signal
nicht zu integrieren.
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2.Wahlen Sie im Feld Integration die Option Geschwindigkeit, um die erste
Integration des Signals darzustellen.

3. Wahlen Sie im Feld Integration die Option Weg, um die zweite Integration des
Signals darzustellen.

=>Die Skalierung und Darstellung des Diagramms wird entsprechend der
eingestellten Vorgaben angepasst.

_ * Nachdem Sie die Integration der Y-Achse ausgewéhlt
Q/ haben, kénnen Sie auch hier wieder die Skalierung der
Achsen anpassen (automatisch, manuell oder
logarithmisch) und mit den Zoom-Werkzeugen einen

beliebigen Ausschnitt des Diagramms anzeigen.

¢ In Ordnungsspektren ist keine Integration mdéglich.

5.3.3 Cursor-/Zoom-Steuerung mit der Maus

Allgemein

¢ Mitder linken Maustaste setzen Sie die verschiedenen Cursor.

e Mitder rechten Maustaste steuern Sie die Einstellung des Zoom-Bereichs.
e Mitdem Mausrad kdnnen Sie in einem Diagramm zoomen und scrollen.

Cursor Zoom

NI

Zoomen mit dem Mausrad

Wenn Sie eine Computer-Maus mit Mausrad besitzen, kénnen Sie dieses in
Diagrammen zum Hinein- oder Herauszoomen benutzen. Dabei wird der Zoom-
Bereich in 10%-Schritten geandert.

¢ Klicken Sie aufdas Diagramm, dessen Zoom-Bereich Sie &ndern mdchten.
e Zum Hineinzoomen in das Diagramm, rollen Sie das Mausrad von sich weg.
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Oder:
e Zum Herauszoomen aus dem Diagramm, rollen Sie das Mausrad zu sich hin.

Scrollen im Zoom-Bereich mit dem Mausrad

¢ Klicken Sie mit dem Mausrad in einen gezoomten Bereich und halten Sie es
gedrickt,

e wahrend Sie die Maus nach links oder rechts bewegen.

Zoom-Bereich mit der Maus markieren

e Wahlen Sie eines der Zoom-Werkzeugemaus der Auswabhlliste.

¢ Markieren Sie mit der rechten Maustaste im Diagramm einen Zoom-Bereich.
=>Das Diagramm zeigt den von lhnen markierten Ausschnitt.

Zoom zuriicksetzen

¢ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Diagramm, wenn Sie zum
vorherigen Zoom-Bereich zurtickkehren wollen.

Oder:

¢ Klicken Sie bei gedriickter Umschalt-Taste mit der rechten Maustaste auf das
Diagramm, wenn Sie zur Gesamtansicht des Diagramms zuriickkehren
wollen.

Zoom-Bereich auf andere Diagramme libertragen (Synchron-Zoom)

Sie kénnen den Zoom-Bereich eines Diagramms automatisch auf alle
Diagramme mit demselben Typ und derselben Basiseinheit Gibertragen. Gehen
Sie wie folgt vor:

Wenn Sie mehrere Datenséatze im FIS Viewer gedffnet haben,
e wahlen Sie das Zoom-Werkzeugm und
¢ klicken Sie auf den Diagrammtyp, dessen Zoom-Bereich Sie &ndern mdchten.

e Driicken Sie die Alt-Taste und ziehen Sie den Bereich mit der rechten
Maustaste auf.

Der Zoom-Bereich aller anderen in Typ und Basiseinheitidentischen Diagramme
wird angepasst.

Synchron-Zoom zuriicksetzen

e Klicken Sie bei gedriickter Alt-Taste mit der rechten Maustaste auf das
Diagramm, wenn Sie zum vorherigen Zoom-Bereich zuriickkehren wollen.

Oder:
e Um alle mit Synchron-Zoom geanderten Diagramme zurilickzusetzen, driicken
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Sie Strg+Alt+Leertaste.

5.3.4 Zoom-Werkzeuge

1. Wahlen Sie eines der Zoom-Werkzeuge aus der Auswabhlliste.

2. Markieren Sie mit der rechten Maustaste im Diagramm einen Zoom-Bereich.

=>Das Diagramm zeigt den von Ihnen markierten Ausschnitt.

3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Diagramm, wenn Sie zum
vorherigen Zoombereich zurickkehren wollen.

4. Klicken sie bei gedriickter Umschalt-Taste mit der rechten Maustaste auf das

Diagramm, wenn Sie zur Gesamtansicht des Diagramms zurlickkehren
wollen.

Freier Zoom

Mit dem Werkzeug Freier Zoom kdnnen Sie einen beliebigen rechteckigen
Bereich innerhalb eines Diagramms vergréRern:

1. Wahlen Sie mitder Maus das Werkzeug Freier Zoom aus der Auswahlliste der
Zoom-Werkzeuge oder driicken Sie die Taste F9.

2.Ziehen Sie mit der rechten Maustaste ein beliebiges Rechteck lber den
Ausschnitt des Diagramms, den Sie vergréRern wollen.

=>Der neue Zoom-Ausschnittistim Diagramm dunkelblau gekennzeichnet.

[ma]
200,000

175,000
150,000
125,000
100,000

75,000

50,000

25,000
;JU.JA.L Lt n.n..]... Lid

0,000 5,000 10,000 15,000 20,000 25,000

[kHz]

3. Lassen Sie die rechte Maustaste los.
=>Das Diagramm zeigt den von Ihnen markierten Zoom-Ausschnitt.

4. Klicken Sie noch einmal mit der rechten Maustaste auf das Diagramm, wenn
Sie zum vorherigen Zoom-Ausschnitt zuriickkehren wollen,

oder

5.klicken Sie bei gedriickter Shift-Taste mit der rechten Maustaste, um zur
Gesamtansichtdes Diagramms zurlickzukehren.

174



FIS Viewer

Horizontaler Zoom

Mit dem Werkzeug Horizontaler Zoom kénnen Sie einen beliebigen horizontalen
Bereich eines Diagramms vergroRern. Der Wertebereich und die Skalierung der
Y-Achse bleiben unverandert:

1.Wahlen Sie mit der Maus das Werkzeug Horizontaler Zoom aus der
Auswabhlliste der Zoom-Werkzeuge oder driicken Sie die Taste F10.

2.Ziehen Sie die rechte Maustaste Uber den horizontalen Bereich des
Diagramms, den Sie vergroRern wollen.

=>Der neue Zoom-Ausschnittistim Diagramm dunkelblau gekennzeichnet.
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3. Lassen Sie die rechte Maustaste los.
=>Das Diagramm zeigt den von Ihnen markierten Zoom-Ausschnitt.

4. Klicken Sie noch einmal mit der rechten Maustaste auf das Diagramm, wenn
Sie zum vorherigen Zoom-Ausschnitt zuriickkehren wollen,

oder

5. Klicken Sie bei gedrickter Shift-Taste mit der rechten Maustaste, um zur
Gesamtansichtdes Diagramms zurlickzukehren.

Vertikaler Zoom

Mit dem Werkzeug Vertikaler Zoom kénnen Sie einen beliebigen vertikalen
Bereich innerhalb eines Diagramms vergroBern. Der Wertebereich und die
Skalierung der X-Achse bleiben unverandert:

1. Wahlen Sie mitder Maus das Werkzeug Vertikaler Zoom aus der Auswabhlliste
der Zoom-Werkzeuge oder driicken Sie die Taste F11.

2. Ziehen Sie die rechte Maustaste (iber den vertikalen Bereich des Diagramms,
den Sie vergrofRern wollen.

=>Der neue Zoom-Ausschnittistim Diagramm dunkelblau gekennzeichnet.
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3. Lassen Sie die rechte Maustaste los.
=>Das Diagramm zeigt den von Ihnen markierten Zoom-Ausschnitt.
4. Klicken Sie noch einmal mit der rechten Maustaste auf das Diagramm, wenn

Sie zum vorherigen Zoom-Ausschnitt zuriickkehren wollen,

oder

5.Klicken Sie bei gedrickter Shift-Taste mit der rechten Maustaste, um zur

Gesamtansichtdes Diagramms zuriickzukehren.

Tastatur-Zoom

Mit dem Tastatur-Zoom koénnen Sie anstelle der Maus die Tastatur zum
Vergrofern eines Diagramm-Bereichs verwenden:

1

. Wahlen Sie mit der Maus das Werkzeug Tastatur-Zoom aus der Auswahlliste

der Zoom-Werkzeuge oder driicken Sie die Taste F12.

-Verwenden Sie die Tasten Strg+Q und Strg+W um den Anfang des Zoom-

Bereichs zu verschieben.

.Verwenden Sie die Tasten Strg+A und Strg+S um das Ende des Zoom-

Bereichs zu verschieben.

.Verwenden Sie die Tasten Strg+Y und Strg+X um den markierten Zoom-

Bereich nach links oder rechts zu verschieben.

. Mit Strg+Eingabe vergroflern Sie einen Bereich des Diagramms (hinein
zoomen).
. Mit Strg+Zuriick verkleinern Sie einen Bereich des Diagramms (heraus
zoomen).

- Mit der Strg+Leertaste kehren Sie zurtick zur Gesamtansicht des Diagramms.

Zoom-Ausschnitt durch Eingabe von Werten festlegen

1.

Klicken Sie mit der linken Maustaste auf das aktuelle Zoom-Werkzeug.
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=>Das Dialogfenster Zoom-Ausschnitt wird mit den aktuell eingestellten
Randwerten gedffnet.

Bereich zoomen

[#]

Mirirnum; M awimum:

{0.000 [1.365 Zuriicksetzen |

[a]

Mirirnum: I awimumn:

f0.104 f1.160 Zuriicksetzen |
Hilte | 0K I Abbrechen |

2. Geben Sie flr die X-Achse jeweils einen Minimalwert und einen Maximalwert in
das entsprechende Feld ein.

3.Geben Sie dann fir die Y-Achse jeweils einen Minimalwert und einen
Maximalwert in das entsprechende Feld ein.

4. Klicken Sie auf OK.
=>Das Diagramm zeigt den von Ihnen definierten Zoom-Ausschnitt.
Mit Zuriicksetzen, konnen Sie lhre Einstellungen riickgéangig machen.

5.3.5 Cursor-Werkzeuge

Ein Cursor kann entweder durch einen Mausklick auf eine
g Stelle in der N&dhe eines Messwertes im Diagramm
gesetzt werden, oder bei gedriickter Maustaste durch
Ziehen der gestrichelten Hilfslinie entlang der
Diagrammachse verschoben werden.
Ein verschiebbarer Cursor wird immer mit einer
gestrichelten Hilfslinie dargestellt, feste Cursor oder
automatisch berechnete Datenanzeigen dagegen mit
einer durchgezogenen Hilfslinie.

Basis-Cursor

m Mit dem Basis-Cursor ermitteln Sie die Messwerte auf der X- und Y-
Achse einer Messstelle.

Dazu setzen Sie einen Basis-Cursor auf eine beliebige Messstelle im
Diagramm. In der Cursor-Information werden die dazugehdrigen

177



Messwerte angezeigt.

*% FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten - Spind.A -1Ol x|
Information:

VBasis-CursoréD% en
i 5,522 kHz 2004-03-18 11:03:134
169,218 mg
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1.Wahlen Sie die Option Basis-Cursor aus der Cursor-Auswahlliste oder
driicken Sie die Taste F2.

2. Setzen Sie den Basis-Cursor mit der linken Maustaste in die N&he einer
Messstelle im Diagramm.

=>Der Basis-Cursor springt auf die nachstgelegene Messstelle im Diagramm.
Die aktuelle Position im Diagramm wird durch eine vertikale, gestrichelte Linie
angezeigt. In der Cursor-Information lGber dem Diagramm werden die zu
dieser Messstelle gehdrenden Messwerte angezeigt.

Mess-Cursor

E* Mit dem Mess-Cursor berechnen Sie im Zeitsignal-Diagramm die
- Differenz, den Effektiwert (Root Mean Square) und den arithmetischen
Mittelwert (AMW) zwischen zwei Messwerten. Unter Min/Max wird der
kleinste bzw. hdchste Messwertinnerhalb des gewahlten Bereichs
angezeigt.

Dazu setzen Sie den Basis-Cursor und einen zusatzichen Mess-
Cursor jeweils auf eine beliebige Messstelle im Diagramm. Der
Abstand wird durch einen farbigen Balken direkt Uiber der X-Achse
dargestellt. In der Cursor-Information werden die beiden Cursor-
Messwerte und die sich daraus ergebenden Differenzwerte, Min/Max-
und RMS/AMW-Werte angezeigt.
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(} Zeitsignal: X1-Gerat <83886322> / Geritekonfiguration 1 / Uberwachungskonfigur =10 x|

VBasis-Cursor (P) ||&Mess-Cursor ||4Delta: Min/Max RMS/AMW Informationen
Rt 0,050s|%: 0,100 s|[x: 0,050 s|[Min: 25,940 mg [[RMS: 36,861 mg Messzeitpunkt:  2010-01-19 14:47:08
v 32,425 mg ||V: 42,725 mg||v: -16.022 mg||Max: 49,210 mg||AMW: 35,939 mg Signaltyp: Rohsignal
quenz: 20,107 Hz [
[mg] T Drehzahl: 0,000 U/min
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1.Wahlen Sie die Option Mess-Cursor aus der Cursor-Auswabhlliste oder
dricken Sie die Taste F3.

= Im Diagramm werden der Basis-Cursor und der Mess-Cursor angezeigt, die
Uber der X-Achse mit einem farbigen Balken verbunden sind.

2. Mit der linken Maustaste setzen Sie den Basis-Cursor an eine beliebige
Messstelle im Diagramm.

3. Bei gedriickter Umschalt-Taste setzen Sie den Mess-Cursor mit der linken
Maustaste an eine beliebige Messstelle im Diagramm.

=>In der Cursor-Information ber dem Diagramm werden die Messwerte des
Basis-Cursors, des Mess-Cursors sowie die Differenz Delta mit Frequenz,
Minimum-/Maximum-Werte sowie der arithmetische und RMS-Mittelwert fiir den
eingestellten Bereich angezeigt.

Spektrum berechnen

Wenn Sie den Mess-Cursor im Zeitsignal auswahlen, wird in der Werkzeugleiste
eine weitere Vorschau angezeigt. Unter "FFT-Vorschau" wird das Spektrum aus
dem Zeitsignal abgebildet und in Echtzeit aktualisiert. Sie kénnen ein Spektrum
Uber das Zeitsignal oder ein Spektrum Uber definierte Werte des Zeitsignals
erstellen.

Spektrum aus Zeitsignal

1. Wahlen Sie den Messbereich wie oben beschrieben aus.

2. Klicken Sie doppelt auf die FFT-Vorschau.

=>Das Spektrogramm wird im Diagramm "Berechnete FFT" angezeigt.

179



Spektrum lber Werte des Zeitsignals

1. Klicken Sie im Meni Bearbeiten auf Erstelle Spektrogramm aus Zeitsignal.

Spektrogramm-Einstellungen 5[
Anzahl der Werte: |4DSS 3,
{berlappung in % I50 37

Ok I Abbrechen |

2. Geben Sie die Anzahl der Werte an, tUber die das Spektrum berechnet werden
soll. Die vorgegebene "Anzahl der Werte" entspricht der maximal méglichen
Anzabhl.

Die angegebene Anzahl der Werte wird fiir die
Q/ Berechnung automatisch auf die ndchste Zweierpotenz
erhéht.

Beispiel: Wenn Sie ein Spektrogramm (iber 1000
Messwerte erzeugen wollen, wird der Wert fiir die
Berechnung automatisch auf 1024 Werte gedndert. Die
berechnete FFT enthélt dann 512 Messwerte.

3. Geben Sie die Uberlappung in %an.
4. Klicken Sie auf OK.
=>Das Spektrogramm wird im Diagramm "Berechnete FFT" angezeigt.

Sie kdnnen die Darstellung im Werkzeug-Bereich FFT-Einstellungen mit Anzeige-
Modus einstellen (siehe Wasserfalldiagramme[08)).

Differenz-Cursor

“i* Mit dem Differenz-Cursor berechnen Sie die Differenzen zwischen
- zwei Messwerten.

Dazu setzen Sie den Basis-Cursor und einen zusatzdichen Differenz-
Cursor jeweils auf eine beliebige Messstelle im Diagramm. Der
Abstand wird durch einen farbigen Balken direkt ber der X-Achse
dargestellt. In der Cursor-Information werden die beiden Cursor-
Messwerte und die sich daraus ergebenden Differenzwerte angezeigt.
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*% FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten --= Spind.A =10l x|
TBasis-Cursgr (P) ADifferenz-Cursor ZDelta: Informationen

% 5,522 kHz ||%: 11,221 kHz ||%: 5,698 kHz 2004-03-18 11:03:134
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4.Wahlen Sie die Option Differenz-Cursor aus der Cursor-Auswahlliste oder
dricken Sie die Taste F3.

= Im Diagramm werden der Basis-Cursor und der Differenz-Cursor angezeigt,
die Uber der X-Achse mit einem farbigen Balken verbunden sind.

5. Mit der linken Maustaste setzen Sie den Basis-Cursor an eine beliebige
Messstelle im Diagramm.

6. Bei gedriickter Umschalt-Taste setzen Sie den Differenz-Cursor mit der linken
Maustaste an eine beliebige Messstelle im Diagramm.

=>In der Cursor-Information ber dem Diagramm werden die Messwerte des
Basis-Cursors, des Differenz-Cursors sowie das Delta angezeigt.

RMS/AMW-Cursor

z‘ﬁ, Mitdem RMS/AMW-Cursor berechnen Sie den Effektiwert (Root Mean
d Square) und den arithmetischen Mittelwert (AMW) zwischen zwei
Messstellen.

Dazu setzen Sie den Basis-Cursor und einen zuséatzichen Mittelwert-
Cursor jeweils auf eine beliebige Messstelle im Diagramm. Der
Abstand wird durch einen farbigen Balken direkt Giber der X-Achse
dargestellt. In der Cursor-Information werden die beiden Cursor-
Messwerte und die sich daraus ergebenden Mittelwerte angezeigt.
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*% FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten --= Spind.A =10l x|
TBasis-Cursgr (P) ARMS/AMW-Cursor
% 5,522 kHz

: R 11,221 kHz
¥ 169,218 mg||¥: 20,051 mq

ARMS/AMW : Informationen
RMS: 444,931 mg 2004-03-18 11:03:34
AMW: 23,199 mg
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1. Wahlen Sie die Option RMS/AMW-Cursor aus der Cursor-Auswahlliste oder
dricken Sie die Taste F4.

2>Es werden der Basis-Cursor und der Mittelwert-Cursor im Diagramm
dargestellt, die knapp Uber der X-Achse mit einem Balken verbunden sind.

2. Mit der linken Maustaste setzen Sie den Basis-Cursor an eine beliebige
Messstelle im Diagramm.

3.Bei gedriickter Umschalt-Taste setzen Sie den RMS/AMW-Cursor mit der
linken Maustaste an eine beliebige Messstelle im Diagramm.

=>In der Cursor-Information ber dem Diagramm werden die Messwerte des
Basis-Cursors, des Mittelwert-Cursors, sowie der arithmetische und RMS-
Mittelwert fir den eingestellten Bereich angezeigt

Harmonische-Cursor

-1';5 Mit dem Harmonische-Cursor ermitteln Sie, ob im Diagramm
i Harmonische (ganzzahlige Vielfache einer Schwingung) vorhanden
sind.

Dazu setzen Sie den Basis-Cursor auf eine beliebige Messstelle im
Diagramm. Die Harmonischen werden jeweils als durchgezogene
vertikale Hilfslinien angezeigt. Am oberen Ende der Hilfslinien werden
die entsprechenden Messwerte angezeigt und in der Cursor-
Information die Messwerte fiir den Basis-Cursor.
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*% FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten --> Spind.A -3l x|
VBasis-l:ursoréD% ZMikroschritt: Informationen
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1. Wahlen Sie die Option Harmonische-Cursor aus der Cursor-Auswahlliste
oder driicken sie die Taste F5.

= Es werden der Basis-Cursor und Hilfslinien an den Harmonischen der Basis-
Frequenzangezeigt.
2. Mit der linken Maustaste kénnen Sie den Basis-Cursor an eine beliebige
Messstelle im Diagramm verschieben.
=Die Harmonischen verschieben sich bei einer Anderung des Harmonische-
Cursors automatisch mit. In der Cursor-Information Gber dem Diagramm
werden die Messwerte des Basis-Cursors sowie die eingestellten
Mikros chritte angezeigt. Die Messwerte der Harmonischen werden jeweils als
vertikaler Text an den Hilfslinien angezeigt.

Seitenband-Cursor

i

Mit dem Seitenband-Cursor ermitteln Sie ausgehend von einem
Basis-Cursor weitere Messwerte in definierbaren Seitenbandern.

Dazu setzen Sie zunachst den Basis-Cursor auf eine beliebige
Messstelle im Diagramm. Das nachstgelegene Seitenband kénnen
Sie dann auf eine weitere Messstelle im Diagramm verschieben. Die
Anzeige aller weiteren Seitenbander wird gleichzeitig angepasst.

183



#% FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten --> Spind.A vo =101 x|

VBasis-Cursor (P) ZSeitenband-Delta: Informationen
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1. Wahlen Sie die Option Seitenband-Cursor aus der Cursor-Auswahlliste oder
driicken Sie die Taste F6.

=2>Es werden der Basis-Cursor und Hilfslinien an den Seitenbdndern der
Frequenz angezeigt.

2. Mit der linken Maustaste kénnen Sie den Basis-Cursor an eine beliebige
Messstelle im Diagramm verschieben sowie die Position der Seitenbander
verandern.

= In der Cursor-Information iber dem Diagramm werden die Messwerte des
Basis-Cursors sowie die Differenz Delta der Seitenbandfrequenzen angezeigt.
Die Messwerte der Seitenbadnder werden jeweils als vertikaler Text an den
Hilfslinien angezeigt.

HS-Cursor

{ ? Der HS-Cursor (Harmonische mit Seitenbandern) kombiniert die
Li beiden vorher beschrieben Cursor-Typen miteinander, d.h. es werden
Messwerte der Harmonischen sowie deren Seitenbander angezeigt.
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*% FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten --> Spind.A =101 x|
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1. Wahlen Sie die Option HS-Cursor aus der Cursor-Auswahlliste oder driicken
Sie die Taste F7.

=>Es werden der Basis-Cursor und Hilfslinien jeweils an den Harmonischen der
Basis-Cursor-Frequenz sowie deren Seitenbandern angezeigt.

2. Mit der linken Maustaste kénnen Sie den Basis-Cursor an eine beliebige
Messstelle im Diagramm verschieben sowie die Position der Seitenbander
verandern.

= In der Cursor-Information iber dem Diagramm werden die Messwerte des
Basis-Cursors sowie die Differenz Delta der Seitenbandfrequenzen angezeigt.
Die Messwerte der Harmonischen werden jeweils als vertikaler Text an den
Hilfslinien angezeigt.

Drehzahl-Cursor

@ Der Drehzahl-Cursor setzt eine Markierungslinie an die Frequenz, die
einer bestimmten Drehzahl zugeordnet ist.
Der Drehzahlwert errechnet sich aus: Drehzahl n [U/min] = 60
Frequenzf[HZ]

*

1. Wahlen Sie die Option Drehzahl-Cursor aus der Cursor-Auswabhlliste oder
dricken Sie die Taste F8.

=>Der Dialog Drehzahl-Cursor wird geoffnet.

2. Aktivieren oder deaktivieren Sie im Dialog Drehzahl-Cursor die Optionen fiir die
Einstellungen des Cursors.

3. Geben Sie im Feld U/min einen beliebigen Drehzahlwert ein und klicken Sie
auf OK. Je nach Diagramm-Typ (FFT oder Zeitsignal) unterscheidet sich die
Darstellung des Drehzahl-Cursors:

=In einem FFT-Diagramm wird an der Stelle der vorher im Dialog eingestellten

185



Drehzahl ein einzelner Drehzahl-Cursor angezeigt. In der Cursor-Information
Uber dem Diagramm werden der Wert des Basis-Cursors sowie die
eingestellte Drehzahl angegeben.

#% FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten --=> Spind.A vorn a =101 x|
VBasis-Cursor ép; ZDrehzahl-Cursor Informationen

R 5,922 kHz [[Delta = 0,033 kHz 2004-03-18 11:03:34

¥ 169,218 mq |[Drehzahl: 2,000,000 Ufmin

[mg]
200,000

175,000 Drehzahl-Cursor I

150,000
125,000
100,000
75,000
50,000

25,000

0,000 5,000 10,000 15,000 20,000 25,000

= In einem Zeitsignal wird ein Drehzahlfeld mit einer ganzen Reihe von Drehzahl-
Cursor angezeigt. Die einzelnen Linien entsprechen dabei jeweils einer
weiteren Umdrehung vor oder nach dem aktuellen Basis-Cursor. Wenn Sie
den Basis-Cursor verschieben oder an eine andere Messstelle setzen, wird
das Drehzahlfeld automatisch mitgefiihrt.

*# FFT: Beschleunigung: Demo Werk 16 --> T 9 - 2000rpm --> Spindel A unten --> Spind.A vorn =101 x|

[VBasis—Cursor (P) |[4Drehzahl—Cursor

elta u: 20,000 ms
iH 205,354 mnos| [Drehzshl 3.000,808 U/nin
mi

K2 345, 900 ms| |Ds
-

5.3.6 Basis-Cursor positionieren

Mit der Basis-Cursor-Positionierung setzen Sie den Basis-Cursor an
?x eine numerisch eingegebene Stelle im Diagramm. Der Basis-Cursor
springt zur Messstelle, die dieser Position am nachsten liegt.
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Position des Basis-Cursors =l

Neue Position des Basis-Curso

|

% Curzor auf den néchsten Messwert setzen bei

|2UU,DDU 5

¢ Basis-Cursor setzen auf Messpunktindex

IU 37
Hilfe | or I Abbrechen

1. Klicken Sie in der Werkzeugleiste auf “..

=>Der Dialog zur Position des Basis-Cursors wird angezeigt.

2. Wahlen Sie die Option Cursor auf den nachsten Messwert setzen bei und
geben Sie in das Feld einen beliebigen Wert innerhalb des
Diagrammbereichs ein.

oder

3. Wahlen Sie die Option Basis-Cursor auf Messpunktindex setzen und geben
Sie in das Feld einen Indexwert fiir den entsprechenden Messwert ein.

4. Klicken Sie auf OK.
=>Der Basis-Cursor steht jetzt an der von Ihnen numerisch eingegebenen Stelle.

5.3.7 Cursor-Eigenschaften andern

% Mit dem Dialog Cursor-Eigenschaften andern Sie die Eigenschaften
des aktuell verwendeten Cursors.

1. Klicken Sie auf *#1in der Werkzeugleiste.

>Es wird ein Dialog mit den Cursor-Eigenschaften des aktiven Cursor-
Werkzeugs geodffnet.

2. Aktivieren oder deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im
Dialogfenster, stellen Sie in den Auswahlfeldern einen der vorgegebenen
Werte ein oder geben Sie in den Eingabefeldern einen entsprechenden Wert
ein.

3. Klicken Sie auf OK.

= Die Cursor-Eigenschaften werden Gibbernommen und gespeichert.

Allgemeine Cursor-Eigenschaften

Sie kénnen die nachfolgend beschriebenen allgemeinen Cursor-Optionen
andern. Diese Eigenschaften gelten jeweils bei allen verfugbaren Cursor-Typen.
Aktivieren oder deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im
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Dialogfenster.

Cursor-Optionen 5'

Allgemeine Einstellungen

[+ Cursor auf nachste Spitze ziehen [¥ Spitzenwerte anzeigen

¥ Einheiter in Infoboxen anzeigen

Hife |

ak. Abbrechen

Cursor auf nachste
Spitze ziehen

Spitzenwerte anzeigen

Einheiten in
Infoboxen anzeigen

188

Eingeschaltet: Der Cursor springt auf den nachsten
Maximalwert in  unmittelbarer Umgebung des
Mauszeigers. Befindet sich kein Maximalwert in
unmittelbarer Umgebung, bleibt der Cursor an seiner
vorherigen Position stehen.

Ausgeschaltet: Der Cursor springt exakt auf die nachste
Messstelle im Diagramm an der Stelle des
Mauszeigers.

Eingeschaltet: An den charakteristischen Stellen der
verschiedenen Cursor werden die aktuellen Messwerte
im Diagramm zuséatzich zu den Hilfslinien jeweils mit
einem Symbol gekennzeichnet.

Ausgeschaltet: Die Symbole zur Kennzeichnung der
Messwerte an charakteristischen  Stellen  sind
ausgeblendet. Hilfslinien werden aber weiterhin
angezeigt.

Diese Option wirkt sich nur auf die Anzeige der Cursor-
Informationen aus. Diese missen dazu eingeschaltet
sein.

Eingeschaltet: In den Infoboxen der Cursor-
Informationen werden Zahlenwerte und Einheiten des
aktuellen Cursors angezeigt.

Ausgeschaltet: In den Infoboxen der Cursor-
Informationen werden nur die Zahlenwerte des aktuellen
Cursors angezeigt.
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Eigenschaften des Basis-Cursors dndern

Sie konnen beim Basis-Cursor nur die in "Cursor-Eigenschaften andern"
beschriebenen allgemeinen Cursor-Optionen verandern. Aktivieren oder
deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster.

Eigenschaften des Mess-Cursors dndern

Sie kénnen beim Basis-Cursor nur die in "Cursor-Eigenschaften andern"
beschriebenen allgemeinen Cursor-Optionen verandern. Aktivieren oder
deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster.

Eigenschaften des Differenz-Cursors @ndern

Sie kénnen beim Differenz-Cursor nur die in "Cursor-Eigenschaften andern"
beschriebenen allgemeinen Cursor-Optionen verandern. Aktivieren oder
deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster.

Eigenschaften des RMS/AMW-Cursors @ndern

Auch beim RMS/AMW-Cursor kénnen Sie nur die in "Cursor-Eigenschaften
andern" beschriebenen allgemeinen Cursor-Optionen verandern. Aktivieren oder
deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster.

Eigenschaften des Harmonische-Cursors dndern

Sie konnen neben den in "Cursor-Eigenschaften andern" beschriebenen
allgemeinen Cursor-Optionen zusatdich die nachfolgend beschriebenen
erweiterten Optionen des Harmonische-Cursors verandern. Aktivieren oder
deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster oder stellen
Sie in den Auswahlfeldern einen entsprechenden Wert ein.
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Cursor-Optionen |

Allgemeine Einstellungen

¥ Cursor auf nachste Spitze zishen ¥ Spitzerwerte anzeigen

[ Einheiter in Infoboxen anzeigen

Harmanizche Cursor

Cursor-Typ
* Standard

Mikroschiitte: IZehnteI ‘l Machste Purkte: I1 vi ‘

| ¥ Koordinaten anzeigen
= Autom. S pitzen-E mittung IV Hilslirizn anzeigen

Zu berechnende Harmonizche:

|5 3. Zu berechnende Subharmonische: IU vi

Hife |

ok I Abbrechen |

Cursor-Typ:
Standard

Cursor-Typ:
Automatische Spitzen-
Ermittlung

190

Fir den aktuellen Cursor werden die
Harmonischen exakt berechnet. Die Zeiger der
Harmonischen werden im Diagramm auf den
niachstgelegenen Messwert der berechneten
Harmonischen eingestellt.

Mikroschritte

Zu exakteren Bestimmung der Grundfrequenz
werden Mikroschritte verwendet. In diesem
Auswahlfeld geben Sie die Schrittweite zwischen
zwei Messstellen ein, die bei der Bestimmung der
Grundfrequenz und damit zur Berechnung der
Harmonischen verwendet werden soll.

Fir den aktuellen Cursor werden die
Harmonischen exakt berechnet. Die Zeiger der
Harmonischen werden im Diagramm auf den
nachstgelegenen Maximalwert der berechneten
Harmonische eingestellt.

Néachste Punkte

Der Viewer berechnet die mathematisch exakten
Werte der Harmonischen. Beim Intelligenten
Cursor werden die in diesem Feld angegebene
Anzahl der Nachbarpunkte (Messstellen im
Diagramm in beide Richtungen) auf Maximalwerte
untersucht und der Zeiger der Harmonischen auf
den nachstgelegenen Maximalwert gesetzt.
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<«——— Nachbarpunkte

Harmonische mit intelligenter Suche

Mathematisch exakte
Harmonische

~— .
Zu berechnende In diesem Feld geben Sie die Anzahl der
Harmonische Harmonischen ein, die jeweils berechnet werden
sollen.
Zu berechnende In diesem Feld geben Sie die Anzahl der
Subharmonische Subharmonischen ein, die jeweils berechnet
werden sollen.
Koordinaten anzeigen Eingeschaltet: Die Koordinaten (Wertepaare) der

Harmonischen werden im Diagramm angezeigt.

Ausgeschaltet: Die Koordinaten (Wertepaare) der
Harmonischen sind ausgeblendet.

Hilfslinien Eingeschaltet: Die Harmonischen werden im

anzeigen Diagramm durch das Cursor-Symbol und
zusatdich durch eine vertikale Linie
gekennzeichnet.

Ausgeschaltet: Die Harmonischen werden nur
durch ein entsprechendes  Cursor-Symbol
gekennzeichnet.

Eigenschaften des Seitenband-Cursors @ndern

Sie kénnen neben den in "Cursor-Eigenschaften andern" beschriebenen
allgemeinen Cursor-Optionen zusatdich die nachfolgend beschriebenen
erweiterten Optionen des Seitenband-Cursors andern. Aktivieren oder
deaktivieren Sie dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster oder stellen
Sie in den Auswahlfeldern einen entsprechenden Wert ein.
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Cursor-Einstellungen =l

Allgemeine Konfiguration

W Machstes Maximum W Zeige Spitzen

[ Einheiter in Infoboren anzeigen

Seitenband-Cursor

Anzahl Seitenbander:

Nachste Punkte:

[ - ¥ Koordinaten anzeigen

m [+ Hilfslinien anzeigen

Hilfe |

Ok I Abbruch

Anzahl Seitenbander

Nachste Punkte

Koordinaten anzeigen

Hilfslinien anzeigen

In diesem Feld geben Sie die Anzahl der Seitenbander
ein, die jeweils fiir den aktuellen Cursor berechnet
werden sollen.

Der Viewer berechnet die mathematisch exakten Werte
der Seitenbander. Die in diesem Feld angegebene
Anzahl der Nachbarpunkte (vorhandene Messstellen im
Diagramm) werden anschlieRend auf Maximalwerte
untersucht und der Zeiger der Seitenbander auf den
nachstgelegenen Maximalwert gesetzt.

Eingeschaltet: Die Messwerte der jeweiligen
Seitenbander auf der X- und Y-Achse werden an den
Hilfslinien angezeigt.

Ausgeschaltet: Die Anzeige der Messwerte der
Seitenbander ist ausgeblendet.

Eingeschaltet: Die Harmonischen werden im
Diagramm durch das Cursor-Symbol und zuséatdich
durch eine vertikale Linie gekennzeichnet.

Ausgeschaltet: Die Harmonischen werden nur durch
ein entsprechendes Cursor-Symbol gekennzeichnet.

Eigenschaften des HS-Cursors @ndern

Sie kdénnen neben den in "Cursor-Eigenschaften &andern" beschriebenen
allgemeinen Cursor-Optionen zusatdich die nachfolgend beschriebenen
erweiterten Optionen des HS-Cursors verandern. Aktivieren oder deaktivieren Sie
dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster oder stellen Sie in den
Auswahlfeldern einen entsprechenden Wert ein.
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Cursor-Einstellungen |

Allgemneine Konfiguration

¥ Machstes Maximum ¥ Zeige Spitzen

[ Einheiter in Infoboxen anzeigen

HE-Cursar

FIS Viewer

Berechnete Hamonische: |5 3, v Koodinaten anzeigen

MNachste Punkte:

Anzahl nachster Punkte: |1 vI

v Hilfslinien anzeigen
I'I vI

Hilfe |

ok I Abbruch

Berechnete
Harmonische

Nachste Punkte

Anzahl nachster
Punkte

Koordinaten anzeigen

Hilfslinien anzeigen

In diesem Feld geben Sie die Anzahl der Harmonischen
ein, die jeweils berechnet werden sollen.

Die Harmonischen werden jeweils mathematisch
genau ermittelt. In diesem Feld geben Sie die Anzahl der
Nachbarpunkte links und rechts der ermittelten
Harmonischen an, die auf Maximalwerte Uberprift
werden. Der jeweils hoéchste Wert wird dann als
Harmonische gekennzeichnet und angezeigt.

Die  Seitenbander werden ebenfalls  jeweils
mathematisch genau ermittelt. In diesem Feld geben
Sie die Anzahl der Nachbarpunkte links und rechts des
ermittelten Seitenbandes an, die auf Maximalwerte
Uberpruft werden. Der jeweils hochste Wert wird dann
als Seitenband gekennzeichnet und angezeigt.

Eingeschaltet: Die Messwerte der jeweiligen
Harmonischen und Seitenbandern auf der X- und Y-
Achse werden an den Hilfslinien angezeigt.
Ausgeschaltet: Die Anzeige der Messwerte der
Harmonischen und Seitenbander ist ausgeblendet.
Eingeschaltet: Die Harmonischen und Seitenbander
werden im Diagramm durch das Cursor-Symbol und
zusatdich durch eine vertikale Linie gekennzeichnet.
Ausgeschaltet: Die Harmonischen und Seitenbander

werden nur durch ein entsprechendes Cursor-Symbol
gekennzeichnet.
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Eigenschaften des Drehzahl-Cursors @ndern

Sie konnen neben den in "Cursor-Eigenschaften andern" beschriebenen
allgemeinen Cursor-Optionen zusatdich die nachfolgend beschriebene
erweiterte Option des Drehzahl-Cursors andern. Aktivieren oder deaktivieren Sie
dazu die entsprechenden Felder im Dialogfenster oder geben Sie in das
Eingabefeld einen entsprechenden Wert ein.

Cursor-Einstellungen |

Allgemeine Konfiguration

v Machstes Maximum v Zeige Spitzen

[+ Einheiten in Infoboxen anzeigen

Direhzahl-Cursor

U it |2UUU,UUU

Hilfe | ak I Abbruch |

U/min Geben Sie in das Eingabefeld eine Drehzahl in [U/min]
ein. Der Viewer berechnet aus diesem Wert die
dazugehorige Frequenz und setzt den Drehzahl-Cursor
an die entsprechende Stelle im Diagramm.

5.3.8 Sonstige Werkzeuge

Diagramm als Grafik in Zwischenablage kopieren

==~  Mitdiesem Werkzeug Ubertragen Sie ein Abbild der aktuellen
Diagrammansichtin die Zwischenablage.

1. Klicken Sie aufdas Symbol Diagramm in die Zwischenablage kopieren.
2. Wechseln Sie zu der Anwendung, in der Sie das Bild einfligen wollen.

3. Wahlen Sie in der Anwendung aus dem Menl Bearbeiten den Menipunkt
Einfligen oder betétigen Sie die Tastenkombination Strg+V
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Diagrammgrenzen dndern

L Mit diesem Werkzeug &ndern Sie die Anzeige der Minimal-/

Maximalwerte fir die X- und Y-Achse.

1. Klicken Sie aufdas Symbol Diagrammgrenzen dndern.
=>Der Dialog Maximalwerte dndern wird angezeigt.

Fis-viewer x|
Minimum und Maximum der Achsen wveral

[kHz]

Iinirunn: I axinnurn:

{0.000 f2 493 Zurlicksstzen |
[mg]

Iinirnum: I axinnurn:

{0.000 f0.232 Zuriicksetzen |

Zuzatzfunktionen

i+ Einstellungen nur fiir das ausgewshite Signal Libernehmen

" Einstellungen fuir alle Diagrarmrme mit derselben Achsen-Einkeit Ubemehmen
" Einstellungen auf Gruppe anwenden

i~ Einstellungsn fur alls Diagramme vom selben Typ Ubsmehmen

i~ Alle Benutzereinstellungen fir dieses Diagramm zuriicksetzen

i~ Alle Benutzereinstellungen Fiir alle Diagramme zuriicksetzen

Hilfe: | oK I Abbrechen

2. Geben Sie fur die X-Achse und/oder die Y-Achse einen neuen Minimal- /
Maximalwert in die entsprechenden Felder ein. Wenn Sie die vom Viewer
automatisch ermittelten Werte wiederherstellen mochten, klicken Sie auf
Zuriicksetzen.

3. Wahlen Sie eine Zusatzoption:

o

Einstellungen nur fiir das ausgewahlte Signal iibernehmen: Nur das in der
Signalauswahl aktivierte Diagramm (siehe "Ein- und Ausblenden von
Signalen"[68) wird geandert.

Einstellungen fiir alle Diagramme mit derselben Achseneinheit im aktiven
Fenster libernehmen: Die Achsengrenzen der Signale des aktiv
ausgewahlten Fensters werden geandert.

Einstellung auf Gruppe anwenden: Alle Diagramme, die zu derselben
Konfiguration wie das ausgewahlte Signal gehoren, werden geandert.

Einstellungen fiir alle Diagramme vom selben Typ lbernehmen: Alle
Diagramm des selben Typs - zB. Zeitsignale - werden geandert.
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o Alle Benutzereinstellungen fiir dieses Diagramm zuriicksetzen: Die
Benutzereinstellungen fiir alle Diagramme des aktiven Fensters werden auf
die vom Viewer automatisch ermittelten Werte zuriickgesetzt.

o Alle Benutzereinstellungen fiir alle Diagramme zuriicksetzen: Die
Benutzereinstellungen fir alle Diagramme in allen Viewer-Fenstern werden
auf die vom Viewer automatisch ermittelten Werte zuriickgesetz.

4. Klicken Sie auf OK.

=>Das Diagramm (und ggf. weitere Diagramme) wird mit den gewahlten
Einstellungen angezeigt.

Oder:
¢ Klicken Sie auf Abbrechen, um |lhre Eingaben zu verwerfen.

Drehzahl dndern

,.,; Mit diesem Werkzeug andern Sie in einer FFT oder einem Zeitsignal
~ die Drehzahlinformation.

1. Klicken Sie auf das Symbol Drehzahl andern.
=>Der Dialog Drehzahl andern wird angezeigt.

Drehzahleinstellungen |
Drehzahl bearbeiten

Name [ Ovignal Wdmin) | Aktuell (U/ming | Dreheah _

2006-07-14 01:27.40 55,776 55,776 55,776 @ Umin " He

Drehzahl auf Ausviahl anwenden |

Auzwahl auf Originalwerte zurlicksetzen |

Ok I Abbrechen

2.Klicken Sie auf das Signal, dessen Drehzahl Sie andern mochten. Wenn
mehrere Signale vorhanden sind, kdnnen Sie mit der rechten Maustaste alle
auswahlen bzw. die Auswahl aufheben.

3. Geben Sie den gewiinschten Wert in das Feld Drehzahl ein und wahlen Sie
die Einheit (U/min oder Hz). Die Drehzahl wird beim Wechsel der Einheit
automatisch umgerechnet.

4. Klicken Sie auf Drehzahl auf die Auswahl anwenden, um den ausgewahlten
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Signalen den neuen Drehzahlwert zuzuweisen.

5. Um die Drehzahlanderung riickgangig zu machen, klicken Sie auf Auswahl auf
die Originalwerte zuriicksetzen.

6. Klicken Sie auf OK, um die Anderungen zu iibernehmen oder auf Abbrechen,
um lhre Eingaben zu verwerfen.

5.3.9 Diagramm-Infoleiste verwenden

Die Diagramm-Infoleiste des Viewers einblenden

Die Diagramme-Infoleiste enthalt zusatdiche Informationen Uber das jeweils
angezeigte Diagramm und liefert abhdngig vom ausgewahlten Cursor die jeweils
charakteristischen Messwerte in Tabellenform. Zum Einblenden der Diagramm-
Infoleiste gibt es unterschiedliche Mdglichkeiten.

Standardeinstellung zum Einblenden der Diagramme-Infoleiste liber die Viewer-
Optionen dndern

Uber die Viewer-Optionen wird die Standardeinstellung fiir die Anzeige der
Diagramm-Infoleiste eingestellt. Die Einstellungen kénnen fiir jeden Diagramm-
Typ (FFT, Zeitsignal oder Trenddaten) einzeln vorgenommen werden. Diese
Standardeinstellung gilt dann generell beim Offnen eines neuen Diagrammes.

1. Klicken Sie mitder Maus auf das Menu Extras.
2. Wiahlen Sie den Menulpunkt Optionen aus.
=>Der Dialog mit den Viewer-Optionen wird geoffnet.
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E:::: 1 Global
Maleinheiten

Zwizchenablage Standardwerte
[=]- Diagramme ’V

- FFT -Diagramm Alle Einzstellungen auf ‘Werkseinstellungen zuriicksetzen! |

- Zeit-Diagram

- Trendgrafik,

- Kollektivdiagramm

[=- Cursar

- Basis-Cursor

- Differenz-Miteehwert-Cursor
Seitenband-Cursar

- Harmonischen-Cursor

- H5-Cursor

- Direhzahl-Cursar

[=- Signal

- Aktives Signal

- 1. Signal

- 2. Signal

- 3. Signal

- 4. Signal

- B, Signal

Hilfe | QK I Abbrechen |

3. Wahlen Sie in der linken Spalte den Bereich Diagramme aus. Offnen Sie das
Navigationsmeni durch einen Mausklick auf das + Symbol.

4.Wahlen Sie den Diagramm-Typ aus (FFT-Diagramm, Zeitsignal-Diagramm
oder Trend-Diagramm), fir den Sie die Einstellung andern wollen.

=>Die Optionen fiir den ausgewahlten Diagramm-Typ werden im rechten Feld
angezeigt.

5. Aktivieren Sie im Feld Diagramme-Infoleiste das Aktivierungsfeld Diagramm-
Infoleiste beim Start anzeigen.

=Die Anderungen werden beim néchsten Offnen des jeweiligen Diagramm-
Typs Ubernommen.

Einblenden der Diagramm-Infoleiste mit der Maus

1. Klicken Sie mit der Maus auf den schmalen grauen Balken rechts von der
Diagramm-Anzeige.

=>Die Diagramm-Infoleiste wird eingeblendet.

2. Wenn die Diagramm-Infoleiste eingeblendet ist, klicken Sie mit der Maus auf
den schmalen grauen Balken links von der Diagramm-Anzeige.
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=>Die Diagramme-Infoleiste wird ausgeblendet.

Einblenden der Diagramme-Infoleiste mit der Tastatur

1.Betatigen Sie die Tastenkombination Strg+l auf ihrer Tastatur, um die
Diagramm-Infoleiste einzublenden.

=>Die Diagramme-Infoleiste wird eingeblendet.

Frequenzbander anzeigen

Die Diagrammdaten eines FFT-Diagramms enthalten wichtige Frequenzbander,
aus denen Kennwerte ermittelt werden. Die Frequenzbander werden von der
Uibergeordneten Anwendung definiert und sind im Diagramm farblich unterlegt.
Diese Frequenzbander kénnen im Viewer nicht bearbeitet werden, lassen sich
aber nach Bedarf ein- oder ausblenden. Frequenzbadnder werden nur in FFTs
dargestellt.

Mit einem Doppelklick auf ein Frequenzband kdnnen Sie in den Bereich
hineinzoomen. Mit Kennwert im Trenddiagramm auswahlen wird beim
Anklicken eines Frequenzbandes automatisch das passende Signal im Trend
gewahlt.

Frequenzbander werden nurin FFTs angezeigt.

1.Zum Aktivieren oder Deaktivieren eines Frequenzbandes in einem FFT-
Diagramm klicken Sie in der Liste der Frequenzbander auf das entsprechende
Aktivierungsfeld M vor dem gewiinschten Frequenzband.

=>Die ausgewahlten Frequenzbander werden im Diagramm als farblich
markierte Hintergrundflachen angezeigt

Frequenzbander i

----- [“]Bl ¥fig: 0.440Hz - 0.733Hz
----- . Drehzahl: 0,879Hz - 1.172Hz

B 2:Diehzahl: 1,758Hz - 2,198Hz
. 2uBSF: 26.813Hz - 32 527Hz
. 2wBPFO: 37 .509Hz - 44,982Hz
B ¥BSF: 43.077Hz - 46.007Hz
B 2:BPFI: 43077Hz - 49 670Hz
B Ereithand: 1.026Hz - 94.066Hz
B =BPFO: 59,487Hz - 64,176Hz
----- . FEPFI: 67 546Hz - 71,355Hz

Mit dem Kontextmenl des Frequenzbander-Informationsfensters kénnen Sie die
Anzeige aller Frequenzbander in einem FFT-Diagramm ein- bzw. ausschalten.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Diagramm-Infoleiste auf einen
beliebigen Bereich im Fenster Frequenzbander.
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2.Wahlen Sie im Kontextmenl Alles auswahlen, um alle verfligbaren
Frequenzbander anzuzeigen.

Oder:

3.Wahlen Sie im Kontextmeni(i Nichts auswahlen, um alle verfligbaren
Frequenzbander im Diagramm auszublenden.

=>Die eingestellten Frequenzbander werden je nach Einstellung angezeigt oder
ausgeblendet.

Kinematische Frequenzen

Wenn Sie mit dem Werkzeug Lager hinzufiigen[19 einem Spektrum ein oder
mehrere Lager aus der Lagerdatenbank hinzugefiigt haben, dann werden die
Lagerkennwerte im Feld Kinematische Frequenzen angezeigt.

Kinematische Frequenzen i

=R FAG W] 8T
BPFO: 3,94 (0,000 Hz)
BPFI: .06 (0,000 Hz)
BSF: 2,20 (0,000 Hz)
2«BSF: 4,41 (0,000 Hz)
FTF Aubenring stehend: 0,39 (0,000 Hz)
FTF Innenring stehend: 0,61 [0,000 Hz)
+- FaG 108-TvH

Die folgenden Informationen werden angezeigt:

¢ Hersteller / Lagerbezeichnung

e BPFO: Aulienringfrequenz

¢ BPFI: Innenringfrequenz

e BSF/2xBSF: Einfache und doppelte Walzkérperfrequenz

e FTF AuRenring stehend: Kafigfrequenz bei stehendem Auf3enring
¢ FTF Innenring stehend: Kafigfrequenz bei stehendem Innenring

Wenn fiir das Spektrum eine Drehzahl (siehe auch Sonstige Werkzeuge =» Lager
hinzufiigen[198) verfiigbar ist, kann der FIS Viewer die Lagerfrequenzen auch im
Spektrum anzeigen.

1. Aktivieren Sie hierzu das Kontrollkastchen Lagerfrequenzen anzeigen.

2. Klicken Sie im Feld Kinematische Frequenzen die Lagerfrequenz an, die im
Spektrum eingeblendet werden soll.

=>Die gewahlte Frequenz wird im Spektrum angezeigt. Im Feld Kinematische
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Frequenzen werden in Klammern die Lagerfrequenzen multipliziert mit der
aktuellen Drehzahl dargestellt.

Kommentare in das Diagramm einfiigen

Im  Kommentarfeld koénnen Sie einzelnen Messstellen im Diagramm

benutzerdefinierte Kommentare zuweisen. Wenn das Anzeigen-Feld aktiviert ist,

wird der Kommentar im Diagramm an der entsprechenden Messstelle in einem

Info-Feld dargestellt.

Sie kénnen die Kommentar-Dialogboxim Diagramm verschieben, indem Sie mit

der linken Maustaste auf das Dialogfeld klicken und es an der gewilinschten

Stelle positionieren.

1. Wahlen Sie mit dem Basis-Cursor die gewiinschte Messstelle aus.

2.Klicken Sie im rechten Viewer-Info-Bereich im Feld Kommentare auf den
Button Hinzufiigen.

Kommentare &

Kommentar 1

Hinzuf'u'genl Entfernen | v Arzeigen

3.Geben Sie in der vorgegebenen Zeile der Tabelle einen beliebigen
Kommentar zu der ausgewahlten Messstelle ein.

=>Der Kommentar wird im Diagramm an der entsprechenden Messstelle in
einem Info-Feld dargestellt und kann durch Anklicken mit der linken Maustaste
an eine andere Stelle verschoben werden.

=2 Um die Zuordnung des Kommentars zur Messstelle zu andern (Verschiebung
auf der X-Achse), klicken Sie auf das zu dem Kommentar gehérende schwarze
Dreieck und ziehen Sie es mit gedrickter Maustaste zur gewlnschten
Messstelle.

=>Wenn Sie einen Kommentar in der Liste auswahlen, wird er im Diagramm
farbig hinterlegt.

=>Wenn Sie in der Kommentarliste mit der Maus Uber einen Kommentar fahren,
dann werden die Kommentardetails in einem Hinweis an der Mausposition
angezeigt.
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Anzeigen von Maximalwerten

Das Feld Hochste Spitzen zeigt die hdéchsten im Diagramm enthaltenen
Messwerte auf der Y-Achse an. Sie kdnnen mit dem Auswahlfeld die Anzahl der
angezeigten Maximalwerte festlegen. Wenn die Maximalwerte in der
Diagrammansicht als Messstelle hervorgehoben werden sollen, kénnen Sie
diese Option Uber ein entsprechendes Aktivierungsfeld einschalten.

Hachste Spitzen i
|ndex I 4 Hz | s |
1 24,029 0.0m
2 24,908 0010
3 35,165 9,93244E-003
4 0.440 9,39933E-003
5 0.233 9.01423E-003
3 25,055 8,74032E-003
7 0.586 8.07504E-003
g 54,945 8.05660E-003
9 24,176 E.52528E-003
10 121.319 E.50711E-003
Anzahl Spitzen: |1D 3, [ Anzeigen

1. Wenn Sie die Anzahl der angezeigten Maxima verandern wollen, klicken Sie im
Feld Hochste Spitzen auf das Optionsfeld Anzahl Spitzen.

2. Aktivieren Sie das Feld Spitzen markieren, um die entsprechenden
Maximalwerte im Diagramm anzuzeigen.

Anzeigen der Messwerte von Harmonischen

Wenn der Harmonische-Cursor ausgewahlt ist, wird dieser Bereich der
Diagramminformationen angezeigt. Die Tabelle zeigt die Messwerte an, die den
Harmonischen am né&chsten liegen.

Harmanizche &

¥ Hz | ¥ mig |
0.000 6.71157E-004
0.000 B.71157E-004
0.000 B.71157E-004
0.000 B.71157E-004
0,000 6.71157E-004

Die Tabelle Harmonische zeigt die Messwerte der jeweils berechneten
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Harmonischen.

Einstellungen fiir den Harmonische-Cursor dndern

Die Einstellungen fir die Berechnung der Harmonischen kénnen Sie Uber die
Cursor-Eigenschaften des Harmonische-Cursors verandern.

1. Klicken Sie zum Verandern der Einstellungen auf das Symbol fiir die Cursor-

Eigenschaften im Feld Navigation und Werkzeuge % .
2. Andern Sie die Einstellungen im Dialogfeld Cursor-Eigenschaften.

Messwerte der Harmonischen liber die Zwischenablage kopieren

Sie kdnnen die Messwerte der Harmonischen uber die Zwischenablage kopieren
und in andere Anwendungen einfligen.

1. Markieren Sie in der Tabelle einzelne Messwerte, die Sie in eine andere
Anwendung ubertragen wollen oder klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
die Tabelle und wahlen Sie im Kontextmeni den Menlpunkt Alles auswahlen.

2.Zum Kopieren der markierten Messwerte in die Zwischenablage klicken Sie
mit der rechten Maustaste auf die Tabelle. Wahlen Sie aus dem Kontextmenu
den MenlUpunkt Ausgewdhlte Werte in Zwischenablage kopieren.

3. Wechseln Sie zu einer anderen Anwendung und klicken Sie dort auf das
Einfigen-Symbol oder wahlen Sie aus dem Menu Bearbeiten den Menupunkt
Einfligen.

Anzeigen der Messwerte von Seitenbandern

Wenn der Seitenband-Cursor oder der HS-Cursor ausgewahlt ist, wird dieses
Feld im Info-Bereich angezeigt. Es enthalt die Messwerte, die den definierten
Seitenbandern am nachsten liegen.

Seitenbander &

% He | ¥ mis |
0,000 £.71157E-004
0,293 9.01423E-003
0,440 9,39993E-003
0,440 9,39993E-003
0,586 8.07504E-003
0733 5,78940E-003

Die Tabelle Seitenbidnder zeigt die Messwerte der jeweils berechneten
Seitenbander.
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Einstellungen fiir den Seitenband-Cursor dndern

Die Einstellungen fiir die Berechnung der Seitenbander kdnnen Sie (ber die
Cursor-Eigenschaften des Seitenband-Cursors verandern.

1. Klicken Sie zum Verandern der Einstellungen auf das Symbol fiir die Cursor-

Eigenschaften im Feld Navigation und Werkzeuge % .
2. Andern Sie die Einstellungen im Dialogfeld Cursor-Eigenschaften.

Messwerte der Seitenbander uber die Zwischenablage kopieren

Sie kdnnen die Messwerte der Seitenbander ber die Zwischenablage kopieren
und in andere Anwendungen einflgen.

1. Markieren Sie in der Tabelle einzelne Messwerte, die Sie in eine andere
Anwendung Ubertragen wollen oder klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
die Tabelle und wahlen Sie im Kontextmeni den MenUpunkt Alles auswéhlen.

2.Zum Kopieren der markierten Messwerte in die Zwischenablage klicken Sie
mit der rechten Maustaste auf die Tabelle. Wahlen Sie aus dem Kontextmenu
den Menipunkt Ausgewahlte Werte in Zwischenablage kopieren.

3. Wechseln Sie zu einer anderen Anwendung und klicken Sie dort auf das
Einfliigen-Symbol oder wahlen Sie aus dem Menl Bearbeiten den Menipunkt
Einfiigen.

Die Diagramm-Infoleiste des Viewers ausblenden

Standardeinstellung zum Ausblenden der Diagramm-Infoleiste iiber die
Viewer-Optionen dndern

Uber die Viewer-Optionen wird die Standardeinstellung fiir die Anzeige der
Diagramm-Infoleiste eingestellt. Die Einstellungen kénnen fiir jeden Diagramm-
Typ (FFT-Diagramm, Zeitsignal-Diagramm oder Trenddaten-Diagramm) einzeln
vorgenommen werden. Diese Standardeinstellung gilt dann generell beim
Offnen eines neuen Diagramms.

1. Klicken Sie mit der Maus aufdas Men( Extras.
2. Wiahlen Sie den MenUpunkt Optionen aus.
=>Der Dialog mit den Viewer-Optionen wird gedffnet.
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x

FIS-Yiewer Konfiguration
FFT-Diagramm

—Anzeige-Einstellunger

Hintergmund: |— 3 Gitter|— 5 [ Gitter anzeigen

=1~ Global

[=1- Diagramme

- Zeit-Diagram

- Trend-Grafik. r~Integration

[=]- Cursar Beginn der Integration bei Messpunkt: |3 vl
- Basiz-Curgor
- Differenz-Miteehwert-Cursor Info-Leiste

- Seitenband-Cursar

. [~ Zeige Informationsleiste beim Start
- Harmonischen-Cursor

- H5-Cursor v Diagramminformationen v Kommentare v Maxima

- Drehzahl-Cursar ¥ Frequenzbander ¥ Kinematizche Frequenzen [falls vorhanden)
[=- Signal

- Aiktives Signal —Toalbar

- 1. Signal ) ) )

2. Signal Zeige Werkzeugleisten beim Stark:

- 3. Signal ¥ Signalauswahl ¥ Achzeneinstellungdy’ ZoomWerkzeuge / b

- 4. Signal

5 Sigral ¥ Worzchau

Hilfe | ()8 I Abbruch |

—_

. Wahlen Sie in der linken Spalte den Bereich Diagramme aus. Offnen Sie das
Navigationsmenu durch einen Mausklick auf das + Symbol.

2.Wahlen Sie den Diagramm-Typ aus (FFT-Viewer, Zeitsignal-Viewer oder
Trend-Viewer), fir den Sie die Einstellung &ndern wollen.

=>Die Optionen fiir den ausgewahlten Diagramm-Typ werden im rechten Feld
angezeigt.

3. Deaktivieren Sie im Feld Infoleiste das Aktivierungsfeld Rechte Info-Leiste
beim Start anzeigen.

=Die Anderungen werden beim nachsten Offnen des jeweiligen Diagramm-
Typs Ubernommen.

Ausblenden der Diagramm-Infoleiste mit der Maus

1. Klicken Sie mit der Maus auf den schmalen grauen Balken links neben der
Diagramm-Infoleiste.

= Die Diagramm-Infoleiste wird ausgeblendet.
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Ausblenden der Diagramm-Infoleiste mit der Tastatur

1. Driicken Sie die Taste Strg+l auf ihrer Tastatur um die Diagramm-Infoleiste
auszublenden.

=>Die Diagramme-Infoleiste wird ausgeblendet.

5.3.10 Diagramme und Informationen exportieren

Im FIS Viewer kénnen Sie Diagramme in die Zwischenablage kopieren oder im
JPG- oder BMP-Format speichern. Die so exportierten Diagramme enthalten die
Cursor- und Messinformationen sowie optional einen Informationstext mit dem
Diagrammtitel. Die Diagramm-Infoleiste wird nicht exportiert. In den Programm-
Einstellungenm kénnen Sie die Diagrammabmessungen und weitere Optionen
anpassen. Darlberhinaus kénnen Sie die Messwerte sowie den gesamten
Inhalt der Diagramm-Infoleiste eines Diagramms in die Zwischenablage
kopieren, um sie in einer anderen Anwendung einzufiigen.

¢ Passen Sie die Diagrammeinstellungen an und fahren Sie wie folgt fort.

Aktuelles Diagramm in die Zwischenablage kopieren
e Wahlen Sie ein Diagramm aus, indem Sie auf das Diagrammfenster klicken.

¢ Klicken Sie im Menl Bearbeiten auf Aktuelles Diagramm in Zwischenablage
kopieren.

e Wechseln Sie zu der Anwendung, in der Sie das Diagramm einfligen wollen.

e Wahlen Sie in der Anwendung aus dem Menil Bearbeiten den Menlpunkt
Einfligen oder driicken Sie Strg+V.

Ausgewahlte Diagramme in die Zwischenablage kopieren

e Klicken Sie im Menu Bearbeiten auf Ausgewahlte Diagramme in
Zwischenablage kopieren.

Oder:
e Klicken Sie in der Symbolleiste auf B.
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2wischenablage |

Diagramme in Zwischenablage kopieren

Werfuigbare Diagramme:

Zeitzignal: ProCheck 1 [16ch) # Outer race defect 6316 in demadulation / main shaft
Berechnete FFT: ProCheck 1 [18ch] / Duter race defect 6316 in demodulation / main shaft

r~Einzstellungen fiir Zwischenablage

Diagramrmbreite: |84D 3, Diagramrhake: |4SD 3, Pixel

v Infomationstest in 2wischenablage kopieren v Einstellungen speichern

0k I Abbrechen

Wahlen Sie die zu kopierenden Diagramme aus, indem Sie das Hakchen vor
den verfugbaren Diagrammen aktivieren.

Wenn Sie die Einstellungen fiir die Zwischenablage anpassen, klicken Sie -
wenn gewiinscht- auf "Einstellungen speichern”, um die Anderungen in den
Programm-Einstellungen 218 zu ibernehmen.

Klicken Sie auf OK.
Wechseln Sie zu der Anwendung, in der Sie das Diagramm einfligen wollen.

Wahlen Sie in der Anwendung aus dem Meni Bearbeiten den Menupunkt
Einfligen oder driicken Sie Strg+V.

Aktuelles Diagramm als Bild speichern

Wahlen Sie ein Diagramm aus, indem Sie auf das Diagrammfenster klicken.
Klicken Sie im Menu Bearbeiten auf Aktuelles Diagramm als Bild speichern.
Wahlen Sie das Speicherverzeichnis aus,

geben Sie einen Dateinamen an und

wahlen Sie den Dateityp JPG (JPEG-Format) oder BMP (Windows Bitmap-
Format) aus.

Klicken Sie auf Speichern.

Diagramminformationen in Zwischenablage kopieren

Alle Diagramminformationen des ausgewahlten Diagramms kdnnen Sie in die
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Zwischenablage kopieren.
¢ Wahlen Sie ein Diagramm aus, indem Sie auf das Diagrammfenster klicken.

e Klicken Sie im Menu Bearbeiten auf Diagramminformationen in
Zwischenablage kopieren.

¢ Wechseln Sie zu der Anwendung, in der Sie die Diagramminformationen
einfiigen wollen.

e Wahlen Sie in der Anwendung aus dem Menil Bearbeiten den Menlpunkt
Einfligen oder driicken Sie Strg+V.

Messwerte in Zwischenablage kopieren

Sie kdnnen die Messwerte eines Diagramms in die Zwischenablage kopieren.
e Wahlen Sie ein Diagramm aus, indem Sie auf das Diagrammfenster klicken.
¢ Driicken Sie Strg+E.

¢ Wechseln Sie zu der Anwendung, in der Sie die Messwerte einfligen wollen.

e Wahlen Sie in der Anwendung aus dem Menil Bearbeiten den Menlpunkt
Einfiigen oder driicken Sie Strg+V.

5.3.11 Wasserfalldiagramme

FFTs und Ordnungsspektren kédnnen als dreidimensionale
Wasserfalldiagramme dargestellt werden. Fir diese Darstellung sind die
gleichen Werkzeugem verfugbar wie fir die zweidimensionale Darstellung.
Wenn Sie mehrere Datensatze ausgewahlt haben, dann werden die zugehdrigen
FFTs gemeinsam in einem Fenster angezeigt.

Img]

175000
150000
125000
100,000
75000
50,000

25000

18
Mo ekind, Moy W AspW 19022004
[z

0.000 5000 10.000 15.000 200000 25000 30.000

Sie kdnnen die Darstellung im Bereich FFT-Einstellungen mit Anzeige-Modus
einstellen.
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Anzeige-Modus

® 2D-gestapelt (nur bei mehreren Diagrammen): Die Diagramme werden
zweidimensional mitindividuellen Achsen Ubereinander dargestellt.

¢ 2D-iuiberlappend (nur bei mehreren Diagrammen): Die Diagramme werden in
einem Diagramm mit den gleichen Achsen dargestellt.

¢ 3D-Drahtgitter: Die Diagramme werden raumlich hintereinander - nach Datum
sortiert, der "alteste" Wert vorne - dargestellt. Die Reihenfolge der Kurven kann
mit STRG + F geandert werden.

[umis] |

137,500
125,000
112,500
100,000

87,500,

75000t

25001}

il

37,5nu; 1
: 514 N R

25,0001}

50,0000

12,5001

23.01.2004 10:07:48

apoali:”
0,000 0,125 0250 0375 0,500 0825 0,750 0875 1,000 1125 1250 1,375

¢ 3D-Flachen: Die Flachen unter den Signal-Kurven werden ausgefillt
dargestellt. Die Reihenfolge der Kurven kann mit STRG+F geandert werden.
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¢ 3D-Gebirge: Bei dieser Darstellungsart werden die Flachen unter den Signal-
Kurven ausgeflllt dargestellt. Zusatdich werden die Spitzen zwischen
einzelnen Diagrammen durch Flachen verbunden. Die Reihenfolge der Kurven
kann mit STRG+F geandert werden.

iz

137,500
125000}
12,500
100,000
27,500
75,000
62,500
50,000
37500 I

25,000

12500

23.01.2004 10:07:48

oooali-”
0000 0125 0,250 0375 0,500 0625 0750 0875 1,000 1125 1,250 1,375

¢ Sonagram: Bei dieser Darstellungsart werden die Diagramme als Farbflachen
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Ubereinander gezeigt, in denen die Signalwerte als Farbwerte kodiert werden.
Diese Darstellungsform eignet sich besonders gut, um eine grolRe Zahl
Messungen lber einen langen Zeitraum zu vergleichen. Zudem lasst sich im
Sonagramm gut erkennen, ob eine Maschine bei sinkender Drehzahl in einen
Resonanzbereich lauft. Mit sinkender Drehzahl werden die Spitzen der FFTs
normalerweise kleiner, wahrend sie im Resonanzbereich gréfer werden.

14000
13000
o rael > 150 10816 12000
110,000
100,000
0,000
60,000

orn rad > IS0 10816 70000

e e e e s

60,000

50,000

40,000

30,000
orn rad = 190 10816

20,000

10,000

'TkHz]
0,000 0125 0.250 0375 0500 0525 0750 0575 1.000 1128 1,280 1375

0,001
Peak: 54.7900mis]

Die Zuordnung von Farben zu Signalwerten kann in der Farbskala am rechten
Rand des Fensters verandert werden. Klicken Sie hierzu mit gedriickter
Maustaste in die Farbskala und ziehen Sie den Farbbalken nach oben oder
unten. Das Diagramm wird in Echtzeit aktualisiert. So kdnnen Sie sehr schnell
die fur Ihre Analyse relevanten Bereiche hervorheben.

Zoom- und Cursor-Werkzeuge verwenden

Im Wasserfalldiagramm stehen die gleichen Zoom- und Cursor-Werkzeuge zur
Verfigung wie in den zweidimensionalen Diagrammen (siehe hierzu Zoom-
Werkzeuge[17®Cursor-Werkzeuge[17h). Werden mehrere Diagramme angezeigt,
dann kénnen Sie im Bereich Signal selector das Signal auswahlen, das Sie mit
dem Cursor-Werkzeug bearbeiten mdéchten.
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Signalauswahl i

[ % FFT: Geschwindigkeit Demo...
. FFT: Geschwindigkeit: Dema...
F FrT: Geschwindigkeit Demo...

Klicken Sie das gewlinschte Signal an. Das ausgewahlte Signal wird durch das
Cursor-Signal (gelbes Dreieck) markiert. Sobald Sie den Basis-Cursor auf einen
Diagrammwert gesetzt haben, werden die korrespondierenden Werte in den
anderen Diagramme durch eine transparente gelbe Flache verbunden.

um/s]

137,500
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100,000
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N

12,500

5.3.12 Programm-Einstellungen

Um die Programm-Einstellungen fir den Viewer zu bearbeiten, klicken Sie im
Men( Extras auf Optionen.

Globale Einstellungen @ndern

Im Dialogfenster Global kdnnen Sie die Einstellungen des Viewers auf die
ursprunglichen  Werkseinstellungen  zurticksetzen (Stand nach der
Erstinstallation der Software).

¢ Klicken Sie auf Alle Einstellungen auf Werkseinstellungen zuriicksetzen!
¢ und bestatigen Sie erneut mit OK.
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= Die Einstellungen werden zurlickgesetzt.

x

FIS Viewer-Konfiguration

BN Global
Mabzinheiten

i Zwizchenablage Standardwerte
= Diagramme ’V

. FFT-Diagramm Alle Einstellungen auf “Werkseinstellungen zuriicksetzen! |

- Zeit-Diagram

- Trendgrafik,

- Kollektivdiagramm

[=1- Cursor

- Basis-Cursor

- Differenz-Miteehwert-Cursor

- Seitenband-Cursar
Harmanizchen-Cursor

- H5-Cursor

- Drehzahl-Cursor

= Signal

- Aktives Signal

- 1. Signal

- 2. Signal

- 3. Signal

- 4. Signal

- B, Signal

Hilfe | ()8 I Abbrechen

MaReinheiten

Im Dialogfenster MaBeinheiten legen Sie Optionen fur die in den Diagrammen
verwendeten Skalierungseinheiten fest.

Unter Einheitenauswahl finden Sie eine Ubersicht aller verwendeten
Messungstypen. Daneben werden die bevorzugte Einheit und eine Information
Uber die Skalierung angezeigt. Die bevorzugte Einheit kann bei ISO- und US-
Einheiten nicht verandert werden. Bei diesen Profilen ist die Skalierung
standardmaRig aktiviert.

Bei der Auswahl von "Benutzerdefiniert" kdnnen Sie die bevorzugte Einheit in
Abhangigkeit vom Messungstyp auswahlen und einstellen, ob dieser
Messungstyp automatisch skaliert werden soll.
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i Einheitenauswaht

M essungstyp: Bevorzugte Einheit:
Tup | Bevorzugtl Auta |A IN j
Anzahl M Ja . "
Bandgeschwindigkei CPM Ja B2l romalizcteiskaleing
Bandgeschwindigkeit m/rnin Ja
Beschleunigung g Ja
Beschleunigung LDZ dB Ja
dE dE Ja
Drebmoment MNm Ja
Drehzahl Hz Hz Ja
Druck bar Ja
Durchfluss (1/k) neds Ja
Durchfluss (I/h) Ik Ja
Frequenz Hz Ja
Grad N Ja
Koraft M Ja
Last [%] 4 Ja
Leistung W Ja
Masse ka Ja
Schalldruck Pa Ja
Schwinggeschwindigkeit md's Ja
Schwingweg m Ja
Spannung W Ja
Stromstarke A Ja
Temperatur ‘C Ja
Trenddaturn / -zeit Lokal Ja
Umdrehungen U rnin Ja s
Umdrehungen Umdrehungen Ja ;I

Prafile
(= |50 us € Benutzerdefiniert

1. Wahlen Sie das Einheitenprofil aus.

Um die bevorzugte Einheit oder automatische Skalierung einzustellen,
2. wéhlen Sie das Profil "Benutzerdefiniert" und

3. bearbeiten Sie die Einstellungen fiir einzelne Messungstypen.

4. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu Gbernehmen.

Zwischenablage

Im Dialogfenster Zwischenablage definieren Sie Optionen fiir die Ubertragung
der Diagramme als Grafiken Uber die Zwischenablage.

1.Legen Sie in den Einstellfeldern Diagrammbreite und Diagrammhohe die
gewlinschten Abmessungen fiir die Diagrammdarstellung fest.

2. Aktivieren Sie das Kastchen Informationstext in die Zwischenablage kopieren
, falls Sie den Diagrammtitel mit in die zu Ubertragende Grafik Ubernehmen
wollen.

3. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu (ibernehmen.

214



FIS Viewer

Diagramm-Einstellungen dndern

Im Dialogfenster Diagramme legen Sie fest, ob neue Diagrammfenster
automatisch horizontal im Viewer angezeigt werden.

1.Im Feld Diagrammgruppierung konnen Sie festlegen, ob zum gleichen
Datensatz gehdrige Diagramme farblich kenntlich gemacht werden sollen.

2. Aktivieren Sie gegebenenfalls das Ké&stchen vor Diagramme horizontal
anordnen, wenn ein neues Diagramm angezeigt wird.

o Ist diese Option aktiviert, richtet der Viewer die Diagrammfenster horizontal
(untereinander) aus und das neue Diagramm wird an der untersten Stelle
des Diagrammfensters gedffnet.

O Ist diese Option deaktiviert, werden neue Diagrammfenster uberlappend
dargestellt.

3. Aktivieren Sie das Kastchen vor Spektrum wahrend Ladevorgang berechnen,
wenn keins in Datenbank hinterlegt ist, um ein Spektrum wahrend des

Ladevorgangs zu erstellen.

4. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu Gbernehmen.

FFT-Diagramm

Im Dialogfenster FFT-Diagramm koénnen Sie verschiedene Optionen fir die

Darstellung eines FFT-Diagramms festlegen.

1.Im Feld Anzeige-Einstellungen konnen Sie die Hintergrundfarbe des FFT-
Diagramms bestimmen. AuRerdem kénnen Sie festlegen, ob das Gitternetz im
Hintergrund angezeigt werden soll und in welcher Farbe es dargestellt wird.

2.Im Feld Integration konnen Sie festlegen, ab welcher Messstelle des
Diagramms eine Integration stattfinden soll.

3.Im Feld Infoleiste konnen Sie festlegen, welche Diagramminformationen

(siehe auch "Diagramme-Infoleiste verwenden"[197) beim Offnen eines neuen
Diagramms direkt angezeigt werden sollen.

4.Im Feld Werkzeugleiste konnen Sie fir Signalauswahl, Vorschau,
Achseneinstellungen, FFT-Einstellungen und Zoom-Werkzeuge festlegen, ob
diese beim Offnen eines neuen Diagramms direkt angezeigt werden sollen.

5. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu libernehmen.

Zeitsignal-Diagramm
Im Dialogfenster Zeitsignal-Diagramm kdnnen Sie verschiedene Optionen fiir die
Darstellung eines Zeitsignal-Diagramms festlegen.

1.Im Feld Anzeige-Einstellungen konnen Sie die Hintergrundfarbe des
Zeitsignal-Diagramms bestimmen. Aullerdem kénnen Sie festlegen, ob das
Gitternetz im Hintergrund angezeigt werden soll und in welcher Farbe es
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dargestellt wird.

.Im Feld Infoleiste kdnnen Sie fir Diagramminformationen und Kommentare

festlegen, ob diese beim Offnen eines neuen Diagramms direkt angezeigt
werden sollen.

-Im Feld Werkzeugleiste kénnen Sie fiur Signalauswahl, Vorschau,

Achseneinstellungen und Zoom-Werkzeuge festlegen, ob diese beim Offnen
eines neuen Diagramms direkt angezeigt werden sollen.

. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu ibernehmen.

Trend-Diagramm

Im Dialogfenster Trend-Diagramm konnen Sie neben den schon mit dem FFT-
Diagramm[R13) vorgestellten Anzeige-Einstellungen und der Option fiir die
Diagramm-Infoleiste auch noch die Einstellungen fiir die Trend-Darstellung und
die Glattung festlegen.

1.

Im Feld Anzeige-Einstellungen koénnen Sie die Hintergrundfarbe des
Zeitsignal-Diagramms bestimmen. Auflerdem kénnen Sie festlegen, ob das
Gitternetz im Hintergrund angezeigt werden soll und in welcher Farbe es
dargestellt wird.

.Im Feld Einstellungen fiir die Trend-Darstellung legen Sie fest, ob jeder

Kennwert jeweils in einem eigenen Diagramm (Gestapelt) oder alle
Kennwerte in einem gemeinsamen Diagramm (Uberlappende Anzeige)
dargestellt werden sollen.

.Im Feld Glattung konnen Sie festlegen, mit welcher Funktion und welcher

Periodenlange die Glattungsberechnung durchgefiihrt werden soll.

.Im Feld Infoleiste konnen Sie fir Diagramminformationen und Kommentare

festlegen, ob diese beim Offnen eines neuen Diagramms direkt angezeigt
werden sollen.

. Im Feld Werkzeugleiste kdnnen Sie fur Signalauswahl, Achseneinstellungen

und Zoom-Werkzeuge festlegen, ob diese beim Offnen eines neuen
Diagramms direkt angezeigt werden sollen.

-Im Feld Trendbegrenzung beim Laden konnen Sie einstellen, wieviele Trends

der letzten Tage und wieviele Datensatze maximal im Viewer geladen werden
sollen.

. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu Gibernehmen.

Cursor-Einstellungen @ndern

In den Dialogfenstern der Cursor-Optionen kdnnen Sie die Darstellung der
einzelnen Cursor individuell anpassen.

1.

Wahlen sie aus der Cursor-Liste den Cursor aus, dessen Darstellung Sie
andern wollen.
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2.Klicken sie fir den jeweiligen Cursor im Auswahlfeld Symbol auf die
gewlinschte Cursor-Form.

3. Wahlen sie das gewlinschte Cursor-Symbol aus und bestimmen Sie die
Farbe fiir den Cursor selber und die vertikale Cursor-Linie.

4. Da der Differenz- und der Mittelwert-Cursor jeweils mit zwei Cursorn arbeiten,
kénnen Sie dementsprechend in diesem Feld ebenfalls die Darstellung des
zweiten Cursors verandern.

5. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu ibernehmen.

Signal-Einstellungen dndern

In den Signal-Dialogfenstern kénnen Sie Optionen fiir die Darstellung der
Messdaten festlegen.

1.Wenn im Diagrammfenster weniger als 50 Messstellen dargestellt werden,
kénnen Sie die einzelnen Messstellen als eindeutige Punkte sichtbar machen.
Werden mehr als 50 Messstellen im Diagrammfenster angezeigt, wird die
Darstellung der einzelnen Messstellen automatisch deaktiviert und es wird nur
der Graph der Funktion ohne Messstellen angezeigt.

2. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu Glbernehmen.

Aktives Signal / 1.-5. Signal

In den Signal-Optionen kdnnen Sie die Darstellung der einzelnen Signale
anpassen.

1. Wahlen Sie fiir das entsprechende Signal aus dem Auswahlfeld eine Linienart
aus.

2.Legen Sie im Einstellfeld Breite die Strichstarke in Pixel des entsprechenden
Signals fest.

3. Klicken Sie auf die Farbe, um fiir das entsprechende Signal eine beliebige
Farbe auszuwéhlen.

4. Klicken Sie auf OK, um diese Einstellungen zu Gbernehmen.

_ Diese Einstellungen kénnen Sie auch fiir die weiteren
g Signale iibernehmen.

217



5.4 Tastaturkiirzel

Cursor-Auswahl

Taste Funktion

F2 Aktivieren des Basis-Cursors

F3 Aktivieren des Differenz-Cursors

F4 Aktivieren des RMS/AMW-Cursors

F5 Aktivieren des Harmonische-Cursors

F6 Aktivieren des Seitenband-Cursors

F7 Aktivieren des HS-Cursors (Harmonische mit Seitenband)
F8 Aktivieren des Drehzahl-Cursors

Cursor verschieben

Taste Funktion
Pfeil Links Bew egt den Basis-Cursor zur nachsten Messstelle nach links
Pfeil Rechts Bew egt den Basis-Cursor zur nachsten Messstelle nach rechts
Pfeil Oben Bew egt den erweiterten Cursor zu nachsten Messstelle nach links
Pfeil Unten Bew egt den erw eiterten Cursor zur nachsten Messstelle nach rechts
Strg + Pfeil Links Setzt den Basis-Cursor auf die erste Messstelle im Diagramm
Strg + Pfeil Rechts Setzt den Basis-Cursor auf die letzte Messstelle im Diagramm
Strg + Pfeil Oben Setzt den erweiterten Cursor auf die erste Messstelle im Diagramm
Strg + Pfeil Unten Setzt den erweiterten Cursor auf die letzte Messstelle im Diagramm
Alt + Pfeil Links Bew egt den Basis-Cursor um 10 Messstellen nach links
Alt + Pfeil Rechts Bew egt den Basis-Cursor um 10 Messstellen nach rechts
Alt + Pfeil Oben Bew egt den erweiterten Cursor um 10 Messstellen nach links
Alt + Pfeil Unten Bew egt den erweiterten Cursor um 10 Messstellen nach rechts
Strg + K Bewegt den Cursor um einen Mikroschritt nach links (nur bei
Harmonische-Cursor wenn die Standarderkennung akfiv iert ist)
Strg+ L Bew egt den Cursor um einen Mikroschritt nach rechts
(nur bei Harmonische-Cursor wenn die Standarderkennung akfiviert ist)
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Taste Funktion

Strg+D Blendet den Cursor ein oder aus

Strg + P Offnet den Dialog zur numerischen Positionierung des Cursor
Strg+ 0 Offnet den Dialog zur Einstellung der Cursor-Optionen

Zoom-Auswahl

Taste Funktion

F9 Aktiviert den freien Zoom fiir die Maus

F10 Aktiviert den horizontalen Zoom fiir die Maus
F11 Aktiviert den vertikalen Zoom fiir die Maus
F12 Aktiviert den Tastatur-Zoom

Tastatur-Zoom

Taste Funktion

Strg+ Q Verschiebt den Anfang des Zoom-Bereichs nach links
Strg+ W Verschiebt den Anfang des Zoom-Bereichs nach rechts
Strg+ A Verschiebt das Ende des Zoom-Bereichs nach links
Strg+ S Verschiebt das Ende des Zoom-Bereichs nach rechts
Strg+Y Verschiebt den festgelegten Zoom-Bereich nach links
Strg + X Verschiebt den festgelegten Zoom-Bereich nach rechts
Strg + Enter Zeigt den festgelegten Zoom-Bereich an

Strg + Backspace Zeigt wieder den vorherigen Zoom-Bereich an

Strg + Space Zeigt das gesamte Diagramm

Strg+2Z Offnet den Dialog zur numerischen Eingabe eines Zoom-Bereichs

Scrollen des Diagramms

Taste Funktion
Strg +B Verschiebt die Diagrammanzeige nach links
Strg+ N Verschiebt die Diagrammanzeige nach rechts
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Funktion

Strg +J

Verschiebt die Diagrammanzeige nach oben

Strg+ M

Verschiebt die Diagrammanzeige nach unten

Trend-Diagramm

Taste Funktion
Strg + H Aufruf eines w eiteren Datensatzes aus Trendanzeige
Strg+ G Wechseln der Achsenansicht zwischen "gestapelt' und "iiberlappend".

Sonstige Tastaturkiirzel

Taste Funktion

Strg + R Kommentarpositionen zurlicksetzen

Strg+ U Rechte Infobox am oberen Rand im Diagramm ein-/ausschalten
Strg+ T Toolbar ein-/-ausschalten

Strg + | Blendet die Diagramm-Infoleiste am rechten Bildrand ein oder aus
Strg+ C Kopiert ein Bild des Diagramms in die Zwischenablage
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6 Detector Il

Der Detector Il ist ein Handmessgerat mit Datenaufzeichnungsfunktion fur die
Offline-Uberwachung von Anlagen und Maschinen (Zustandsiiberwachung /
Condition Monitoring). Das Gerat nimmt zu diesem Zweck an vorher festgelegten
Messstellen Schwingungssignale mit einem Sensor auf und berechnet daraus
die Effektivwerte von Schwinggeschwindigkeit, Schwingbeschleunigung und
Hdllkurve, die sogenannten Kennwerte, zur Charakterisierung des Maschinen-
oder Bauteilzustandes. Zusatzich verfugt der Detector Uber die Moglichkeit, mit
einem Infrarot-Sensor Temperaturen zu messen.

6.1 Bedienung

6.1.1 Tastatur

Der Detector wird ausschlielich Giber die Tasten der Folientastatur bedient. Die
Bedeutung der Tasten entnehmen Sie bitte der folgenden Tabelle:

Taste Bedeutung

Ein-/Aus-Taste:
Gerét ein- bzw . ausschalten.

Zeitsignaltaste:
Nach einer Messung Zeitsignal, FFT sowie oder Trend anzeigen.

Beleuchtungstaste:
Display -Beleuchtung ein- bzw. ausschalten.

Esc-Taste (Escape-/Abbruchtaste):
Aktion abbrechen bzw . eine Meniiebene zuriick.

Enter-Taste (Eingabetaste):
Ausw ahl bestatigen. Beide Eingabetasten haben die gleiche Funktion und sind
gleichberechtigt.

L AhAFP S

> Cursor-Tasten:
Cursor in Pfeilrichtung bew egen.

<
= A

HOME-Taste:
HOME Aus jedem Meni direkt zum Hauptmeni springen.
F Funktionstaste:
) Sonderfunktionen aufrufen bzw. Dezimalzeichen bei der Eingabe von Zahlen
einfligen.

Navigation in den Meniis

Mit der Cursor-Taste A bzw. V¥ werden Menlpunkte markiert. Mit der
Eingabetaste < kénnen Sie einen Meniipunkt auswahlen. Mit der Esc-Taste <4
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bewegen Sie sich jeweils eine Meniebene zuriick.

Displaybeleuchtung ein-/ausschalten

e Driicken Sie die Beleuchtungstaste 9.

Tastatureingabe

Sie kdnnen im Detector sowohl Ziffern als auch Texte eingeben. Die Eingabe von

numerischen Werten erfolgt direkt durch Driicken der entsprechenden Ziffer auf

der Folientastatur. Im Texteditierfeld konnen Sie Buchstaben und Sonderzeichen

eingeben, indem Sie mehrfach die Zifferntasten driicken. Beispiel:

¢ Wenn Sie im Editierfeld den Buchstaben "k" eingeben wollen, driicken Sie 2x
die Taste 5.

e Um ein Leerzeichen zu setzen, driicken Sie 1xdie Taste 0.

e Um die Grof3- bzw. Kleinschreibung fir einzelne Buchstaben einzustellen,
wihlen Sie den Buchstaben mit den Cursor-Tasten d bzw. P aus und
driicken Sie die Cursor-Taste A bzw. V.

Die folgende Tabelle zeigt die Tastenbelegung und deren Funktionen:

Taste | 1x 2x  3x  4x  5x  6x | 7x | 8x 9x 10x | 11x 12x
1 S R
HOME
2 a b c 2 a a a a3 a a ® ¢
abc
3 . , . .
el d e f 3 é é & é o
g4h-i g h i 4 i i i T
e i k | 5 £
6 R .
o m n 0 6 o 6 0 o o i
pzs p q r s 7 R $
8 t u v 8 il a u a
tuv
wyz w X y z 9 ¥ y b
0 =
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Taste 1x | 2x [ 3x | 4x | 5x | 6x | 7x | 8x | 9x |10x  11x  12x

E Offnet die Zeichentabelle mit w eiteren Sonderzeichen.

A V' |\wechselt zwischen Gros- und Kleinschreibung.

< SchlieBt die Eingabe ab.
* Leerzeichen

Wenn Sie lhre Eingaben bearbeiten wollen, wahlen Sie die entsprechende Stelle
mit den Cursor-Tasten  bzw. P aus und Gberschreiben Sie die folgenden
Stellen.

6.1.2 Geréat ein- und ausschalten

Einschalten

Halten Sie die Ein-/Aus-Taste B eine Sekunde lang gedriickt, um den Detector
einzuschalten. Unmittelbar nach dem Einschalten wird der Ladezustand des
Akkus geprift. Ist dieser nicht ausreichend flr einen Messdurchgang, d.h. ist die
Akkuladung geringer als 5% der Maximalkapaztat, werden Sie zum Laden des
Akkus aufgefordert. Der Detector schaltet sich nach der Fehlermeldung ab.

Findet innerhalb einer bestimmten Zeit nach der letzten Aktion des Detectors
keine neue Aktion statt, schaltet sich das Gerat selbststandig wieder ab. Fir eine
neue Aktion missen Sie das Gerat wieder einschalten. Die Abschaltzeit kbnnen
Sie im System-Meni 238 einstellen.

. Ist der Akku komplett leer, so lasst sich der Detector (iberhaupt
g nicht einschalten (ohne Fehlermeldung). Hierdurch wird eine
Tiefentladung des Akkus verhindert. Laden Sie den Akku neu, um

wieder mit dem Detector arbeiten zu kénnen.

Ausschalten

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste I erneut, um den Detector auszuschalten.

6.1.3 Display und Symbole

Alle zur Bedienung des Gerates bendtigten Informationen werden Uber ein
Display angezeigt. Im Einzelnen sind das

¢ die Auswahl der Messstellen,

¢ die Benutzerflihrung beim Messen,

¢ die Anzeige der Messergebnisse,

¢ die Anzeige des Status der Dateniibertragung zwischen Rechner und Detector
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¢ und die Systemeinstellungen.

] Hauptrmenu

Hoch—~Hus1aof
Amplitode-Phase
Einzelmeszungen

FusLchien H
System—HMeni =

HusLwanlens:

Das Akku-Symbol (im Display oben links) informiert Sie liber den Ladezustand
des Akkus [22R. Auf der rechten Seite befindet sich ein Scrollbalken.

Anzeige langerer Zeilen

Auf dem Detector kbnnen Bezeichnungen bis zu 49 Zeichen lang sein. Da das
Detector-Display aber nur maximal 21 Zeichen in einer Zeile darstellen kann,
werden langere Zeilen durch drei Punkte "..." markiert. Diese zeigen an, dass
rechts bzw. links vom dargestellten Text noch weitere Zeichen vorhanden sind.
Um die nicht sichtbaren Teile der dargestellten Zeilen anzuzeigen, verschieben
Sie die Anzeige mit den Cursor-Tasten <« und P, bis der gewiinschte Text
sichtbarist.

Symbolerklarung

Im Detector werden fiir die Benutzerfiihrung verschiedene Symbole benutz. In der
folgenden Tabelle werden die verwendeten Symbole erklart:

Symbol Bedeutung
E=C
Esc-Taste A

Enter-Taste 4-1

Cursor-Taste A
Cursor-Taste v

A

Cursor-Tasten \ 4

Cursor-Tasten 4 >

¥ Ak 4
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Der Unterbaum wurde teilw eise gemessen, oder
ein Ausw uchtvorgang wurde begonnen, aber noch nicht abgeschlossen.

Der Unterbaum wurde vollstandig gemessen, oder
ein Ausw uchtvorgang wurde abgeschlossen.

Zeitsignaltaste[227 h

Wird vor einem MenUpunktim Auswuchtmenii dargestellt, wenn dieser ausgew &hlt
werden kann.

Wird vor einem MenUpunktim Ausw uchtmeni dargestellt, wenn dieser nicht
ausgew ahlt werden kann.

6.2 Anschliisse
Der Detector verfuigt Giber insgesamt 6 Anschliisse am Kopf- bzw. Schaftende:

Anschluss
BNC-Buchsen 1/2

3,5mm
Klinkenbuchse

9-polige Sub-D-
Buchse

AUX-Buchse
(8p-Buchse)

Bedeutung

Anschlusse fir jeweils einen aktiven Sensor mit Stromspeisung (4,7 mA)
Fiir CM-Messungen wird immer der Anschluss 1 verwendet. Fiir 2-Ebenen-
Ausw uchtmessungen kann der Anschluss 2 verwendet werden.

Der Detector ist ein Einkanal-Gerat und kann daher nicht an beiden
Anschliissen gleichzeitig messen!

Anschluss fiir einen Kopthorer oder ein analoges Aufzeichnungsgerat. Der
Kopfhdrer-Anschluss kann nur im Menl Einzelmessungen angesprochen
werden.

Anschluss fiir ein serielles Datenkabel zum Datenaustausch mit dem Rechner
(RS 232-Schnittstelle)

An der AUX-Buchse kann ein Temperatursensor oder ein Triggersensor
angeschlossen werden. Sie ist wie folgt belegt:

225



1: Ausgang 12 V-Versorgung fiir Triggersensoren (12 V gegen DGND)

2. Eingang GND Temperatursensor

3: Eingang + Temperatursensor

4: Ausgang DGND

5: Eingang + Triggersensorsignal

6: Eingang GND Triggersensorsignal

7. Ausgang 5 V-Versorgung fiir Triggersensoren (5 V gegen DGND)

8 - Wird nicht verw endet

Ladebuchse

(4p-Buchse neben
seriellem Anschluss)

Anschluss des Ladegerates zum Aufladen des Akkus

Schwingungssensor an BNC-Buchse anschlieRfen

Auf der Kopfende des Detectors befinden sich zwei BNC-Buchsen fiir den

Anschluss von Schwingungssensoren.

So montieren Sie einen Schwingungssensor

e Schrauben Sie den Magneten (1) aufden Sensor (2).
* Verbinden Sie den Sensor (2) mitdem Sensorkabel (3).

e SchlieBen Sie das Sensorkabel (3) an die entsprechend gekennzeichnete
BNC-Buchse (4) des Detector Gerats an, zB. rot ummanteltes Kabel an rote

BNC-Buchse.
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6.3 Akku

Die Spannungsversorgung des Detector wird durch einen abnehmbaren
Akkumulator sichergestellt. Der Akkuladezustand wird standig vom Detector
Uberpruft. Ist der Akku nicht ausreichend geladen, gibt das Gerat eine
Warnmeldung aus und schaltet sich danach selbststandig ab.

Nach erneutem Ladenl22h des Akkumulators ist der Detector wieder
betriebsbereit. Der Akkumulator bleibt wahrend des Ladens am Gerat.

Akkuzustand priifen

Uber die Option Akkuzustand im System-Menii kénnen Sie den Ladezustand
des Akkus abfragen. Der Ladezustand des Akkus wird sowohl grafisch als auch
in % der Maximalkapaztat angezeigt.

[— 1 A
I [
leer waoll

Wahrend der laufenden Arbeiten informiert das Akku-Symbol (im Display oben
links) iiber den Ladezustand.

Akku laden

. ® Benutzen Sie zum Laden des Akkumulators unbedingt das
g mitgelieferte Ladegerat!

e Beachten Sie bitte, dass der Detector wihrend des
Ladevorganges nicht eingeschaltet werden kann.

Zum Laden des Akkumulators
¢ stecken Sie das mitgelieferte Ladegeratin eine 230 V-Steckdose und
¢ verbinden Sie den Detector an der Ladebuchse mitdem Ladegerat.

Der Ladevorgang beginnt automatisch, sobald der Detector mit dem Ladegeréat
verbunden ist und unabhangig vom aktuellen Ladungszustand des Akkus. Die
Temperatur des Akkumulators muss zwischen 2 °C und 44 °C liegen. Aufderhalb
dieses Wertebereichs verzogert sich der Ladevorgang so lange, bis der Akku
eine entsprechende Ladetemperatur erreicht hat. Die Leuchtdioden auf dem
Ladegerat informieren Uber den Ladezustand. Mehr Informationen hierzu finden
Sie in der Betriebsanleitung des Ladegerats.
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. Laden Sie den Akku auch bei Nichtgebrauch regelméBlig auf,
g damit der Detector jederzeit einsatzbereit ist.

Wegen seiner physikalischen Eigenschaften kann ein Akku nach
einem Zeitraum von drei bis vier Monaten durch Selb stentladung
komplett entladen sein. Fiihren Sie gelegentlich Lade-/
Entladevorgénge durch, wenn Sie den Akku ldngere Zeit nicht
gebrauchen.

6.4 Datenuibertragung

Zwischen dem Detector und dem Rechner, auf dem die Trendline Software
installiert ist, werden in beide Richtungen Daten ausgetauscht. Auf dem PC
werden mit Hilfe der Trendline Software Messkonfigurationen, Routen und
Vorlagen erstellt und verwaltet sowie Messdaten gespeichert und ausgewertet.

Zum einen werden die Messkonfigurationen, Routen und Vorlagen, die auf dem
PC erstellt und verwaltet werden, auf den Detector lbertragen. Zum anderen
werden die aufgenommenen Messdaten vom Detector auf den Rechner
Ubertragen, um sie dort mit der Trendline Software auszuwerten und
abzuspeichern.

Die Datenubertragung zwischen Detector und Rechner wird von der Trendline
Software gesteuert.

e Verbinden Sie die serielle Schnittstelle des Detectors (9-polige Sub-D-Buchse
auf der Gerate-Schaftseite) mit einer freien seriellen Schnittstelle des
Rechners, auf dem die Trendline Software installiertist.

e Fihren Sie die weiteren Schritte entsprechend den Beschreibungen in den
Trendline Hilfethemen aus.

¢ Die Datenlbertragung zwischen Detector und PC I&sst sich jederzeit durch die
Esc-Taste  abbrechen.

. Das Ubertragen einer neuen Route oder Konfiguration auf den
g Detector I6scht alle im Gerét gespeicherten Daten.
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6.5 Geratemenii

Beim Einschalten des Detectors erscheint das Hauptmeni mit den Mentpunkten
Zustandsiiberwachung[22, Auswuchten[228, Hoch-/Auslaufl22®, Amplitude/
Phase26h, Einzelmessungen 278 und System-Men(i[23)

L SIS
Hoch—~HAus1auf
Hmplitude-Phase
Einzelmessungen

Sy=tem—HMenii =

Die Menli-Eintrdge "Auswuchten" und "Amplitude/Phase" sind nur
g vorhanden, wenn die Auswuchtfunktionalitdt auf dem Detector
freigeschaltet[5M ist.

Zustandsiiberwachung

Uber das Menii Zustandsiiberwachung und seine Untermenis erfolgt der
Messvorgang. Sie entscheiden hier, ob Sie eine vorkonfigurierte oder eine freie
Messung durchfiihren und an welcher Messstelle Sie Daten aufnehmen. Nach
der Auswahl der gewiinschten Messstelle starten Sie die Messung und
entscheiden anschlieRend, ob Sie die Daten speichern oder verwerfen. Wahrend
des Messvorgangs werden Messergebnisse und Systemmeldungen im Display
angezeigt. Eine genauere Beschreibung finden Sie in "Messvorgang"R32.

Auswuchten
Mit Auswuchten wahlen Sie die Messstelle fiir die Auswucht-Messung[244.

Hoch-/Auslauf

Mit diesem Menlpunkt wahlen Sie den Hoch-/Auslauf zur Bestimmung von
Resonanzbereichen 53\

Amplitude/Phase
Mit diesem Menipunkt wéahlen Sie die Amplitude/Phase-Messung k6.

Einzelmessungen
In diesem Menipunkt kénnen Sie einzelne Messungen 278 vornehmen.
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System-Menii
Im System-Menl nehmen Sie globale Einstellungen zum Detector vor.

Sprache andern

Display-Sprache auswahlen. Zur Zeit stehen die Sprachen Deutsch, Englisch,
Franzdsisch, ltalienisch, Niederlandisch, Spanisch, Portugiesisch, Schwedisch,
Finnisch, Slowenisch und Turkisch zur Auswahl.

Einstellen LCD-Beleuchtung

Um Akkulaufzeit zu sparen, schaltet sich die Displaybeleuchtung automatisch
nach der hier voreingestellten Zeit wieder aus. Einstellmdglichkeiten sind: 30s,
60s, 90s und keine automatische Abschaltung.

Kontrast einstellen

Display-Kontrast erhdhen mit der Taste "Cursor rechts", verringern mit der Taste
"Cursor links".

Speichermanager

Zeigt die aktuelle Speicherbelegung durch Konfigurations- und Messdaten an.
Siehe "Dynamische Speicherverwaltungpser'.

Akkuzustand
Anzeigen des aktuellen Ladezustandes des Akkus k2.

Detector-Information

Anzeigen wvon Datum und Uhrzeit sowie der Seriennummer und der
Softwareversion des Detectors. Ausserdem wird hier das Datum der letzten
erfolgreichen Kalibrierpriifung angezeigt.

Kalibrierung

Zeigt das Kalibrierdatum sowie das Datum und den Status der letzten
Kalibrierlberpriifung an. Ist der Status der letzten Kalibrierliberpriifung OK, wird
ein "Ja" angezeigt. Bei "Nein" wurde eine Abweichung festgestellt. Die
Kalibrieriiberpriifung ist passwortgeschiitz. Wenn Sie eine Uberpriifung
durchfiihren mdchten, wenden Sie sich bitte an support@fis-services.de.

Meniiposition merken

Wenn Sie hier Ja auswahlen, dann ruft der Detector nach dem Einschalten
automatisch das zuletzt gewéahlte Menu auf.
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Sensorversorgung

Mit diesem Menupunkt kénnen Sie die Dauerversorgung des Sensors ein- oder
ausschalten. Wenn die Dauerversorgung standig aktiviert ist, entfallt - mit
Ausnahme von Auswuchtmessungean_h- die Initialisierung des Sensors vor der
Messung, was insbesondere bei vielen Messstellen Zeit spart. Allerdings wird
durch die Dauerversorgung des Sensors die Akkulaufzeit des Detectors
verringert.

WARNUNG Sensorschéaden bei aktiviertem Dauerbetrieb

Wenn Sie passive Sensoren an den Detector anschlieBen mdchten,
muss der Dauerbetrieb des Sensors deaktiviert werden, da der
Sensor ansonsten beschadigt werden kénnte.

Dauerversorgung des Sensors einschalten:

e Wahlen Sie Sensorversorgung > Immer eingeschaltet und bestatigen Sie
den Warnhinweis fiir passive Sensoren.

e Der Sensor wird initialisiert. Wenn wahrend der Sensorinitialisierung ein
Fehler auftritt, dann meldet der Detector einen Sensorfehler und behalt die
Einstellung Bei Bedarf bei.

Dauerversorgung des Sensors ausschalten:
e Wahlen Sie Sensorversorgung > Bei Bedarf.

Abschaltzeit

Hier konnen Sie einstellen, wann sich das Gerat nach der letzten Aktion
selbststandig abschalten soll.

e Wahlen Sie Abschaltzeit.
e Driicken Sie die Enter-Taste < und
¢ stellen Sie die Abschaltzeitin Minuten ein.

Wenn Sie "0" eingeben, wird die Funktion deaktiviert. Um Akkulaufzeit zu sparen,
sollten Sie die Abschaltzeit so gering wie moglich einstellen.

BIAS-Spannungen

Fir ICP-Sensoren kdonnen Sie hier den Minimal- und den Maximalwert der
Biasspannung festlegen. Der Wert fiir die minimale Biasspannung muss
mindestens 3, der fiur die maximale Biasspannung darf maximal 17 betragen.
Die Differenz der beiden Werte darf nicht kleiner als 10 sein. Standardmafig sind
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min. 5 Vund max. 17 Veingetragen.

Die hier eingestellten Werte werden bei den Einzelmessungen "ISO 10816" und
"Kopfhorer" als Grenzwerte fir den Sensortest verwendet.

RFID-Einstellungen

Dieser Mentpunkt ist nur sichtbar, wenn der Detector lber einen RFID-Reader
verfugt.

Wabhlen Sie hier, ob der Detector das erfolgreiche Einlesen eines RFID-Tags
bestatigen soll. Einstellméglichkeiten sind: optisch, akustisch, beide.

6.6 Messvorgang

Bei einem Messrundgang werden an allen Messstellen die Sensorsignale
erfasst und daraus die Kennwerte berechnet. Die Messstellen kénnen in einer
beliebigen Reihenfolge gemessen werden.

Bevor Sie das erste Mal mit dem Detector einen Messrundgang machen, sollten

Sie

¢ die Messstellen, an denen der Sensor fir die Messung angebracht wird, in
geeigneter Weise markieren (nur dann erhalten Sie vergleichbare Ergebnisse,
die fur die Trendanalyse verwertbar sind) und

¢ die Messstellen beschriften (nur dann kann eine Messstelle eindeutig
identifiziert werden).

e Wenn Sie die RFID-Erweiterung des Detectors verwenden (siehe auch "
Automatische Messstellenzuordnung mit RFID-Tagslgﬁ“), stellen Sie sicher,
dass alle Messstellen mit RFID-Tags versehen sind.

Vor jedem Messrundgang stellen Sie bitte sicher,

e dass die Messdaten aus dem vorhergehenden Messrundgang auf den
Rechner ibertragen wurden, da diese durch die neuen Daten Uberschrieben
werden (erstnach einem entsprechenden Hinweis),

e dass eine aktuelle Konfiguration fiir die zu Gberwachende Anlage auf den
Detector Gbertragen wurde und

* dass der Akku geladen ist.

Schwingungssensor an Messstelle anbringen

Der Schwingungssensor wird mit einem Magneten an der Messstelle befestigt.
Die Messstelle sollte daher einen guten mechanischen Kontakt zu Lager und
Welle aufweisen und magnetisch sein. Ist dies aufgrund des Gehausematerials
(zB. Aluminium) oder Unebenheiten nicht mdglich, ist an der Messstelle ein
Eisenplatichen oder eine Unterlegscheibe in GroRe des MagnetfuBes
anzubringen. Dies geschieht am einfachsten mit einem schnell aushartenden
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Sekundenkleber (z.B. Cyan-Acrylat Kleber).

Setzen Sie den Sensor an der Messstelle moéglichst "weich" auf. Nehmen Sie
dazu den Sensor festin die Hand und stellen Sie den Magneten mit einer Kante
auf der Messstelle an. Kippen Sie anschliefend den Sensor lber die Kante auf
die Messstelle.

s /g s

Wenn Sie den Sensor nach der Messung wieder entfernen wollen, kippen Sie
diesen wieder Uber eine Kante ab.

6.7 CM-Messung

Ablauf einer CM-Messung

1. Zunachst wahlen Sie die Messstelle, an der Sie die Messung durchfiihren
mochten, auf dem Detector aus. Sie kénnen hierzu den optionalen RFID-
Reader verwenden (siehe auch "Automatische Messstellenzuordnung mit
RFID-Tags"[55)).

2.Zu Beginn einer CM-Messung wird die Drehzahl ermittelt, falls Sie das in der
Konfiguration der Messstelle[59 angegeben haben. Sollte die Drehzahl
auBerhalb des definierten Bereiches liegen, so zeigt der Detector eine
Fehlermeldung an. Sie kénnen dann die ermittelte Drehzahl GUbernehmen.
Wenn kein Drehzahlsignal gemessen wird, dann kénnen Sie die Drehzahl von
Hand eingeben.

3. Falls aktive Sensoren eingesetzt werden, initialisiert der Detector den Sensor
und misst die Biasspannung. Diese muss sich innerhalb von maximal 10 s im
festgelegten Bereich[47 bewegen, ansonsten bricht der Detector die
Messung ab.

4. Der Detector initialisiert nun die PGAs in der Reihenfolge Haupt-PGA ->
Hillkurven PGA (siehe auch Analogzweige im Detector[28h) mit den zuletzt
verwendeten Werten, die von der Trendline-Software Ubermittelt wurden.
Sollten diese nicht mehr geeignet sein, ermittelt der Detector neue
Einstellungen fur die PGAs.

5. Messung und Kennwertermittiung:

a) Nun misst der Detector die bendétigten Kanale.

b) Aus den Zeitsignalen wird die FFT berechnet.
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¢) Aus der FFT berechnet der Detector die Kennwerte.

6. Falls Sie in der Trendline fiir diese Messstelle eine Mittelung ausgewéhlt@'ﬁ
haben, so werden die Messungen gemaf der gewahlten Anzahl wiederholt:

a) Bei der FFT-Mittelung wird der Mittelwert aus allen errechneten FFT-Werten
gebildet. Hieraus werden dann die Kennwerte berechnet.

b) Bei der Kennwert-Mittelung werden erst fiir jede Messung die Kennwerte
errechnet. AnschlieBRend wird der Mittelwert lber alle berechneten
Kennwerte gebildet (Wiederholung der Schritte 5a-5c).

7. Wenn Sie in der Konfiguration Universalkennwerte eingerichtet haben, werden
diese der Reihe nach abgefragt. Die Erfassung kdnnen Sie mit der Esc-Taste
abbrechen.

8.Zum Schluss wird noch die Temperatur gemessen, sofern Sie dies in der
Konfiguration angegeben haben. Die Messung kénnen Sie mit der Esc-Taste
abbrechen.

9. Die gemessenen Werte werden in einer Ubersicht[238 angezeigt.

6.7.1 Auswahl der Messstelle

Uber das Menii Zustandsiiberwachung entscheiden Sie zuerst, ob Sie an einer
Messstelle lhrer vorkonfigurierten Messroute oder an einer neuen Messstelle
(siehe "Freie Messungl@") Daten aufnehmen mdchten. Im unteren Bereich zeigt
eine Statistik an, wieviele Messspunkte der vorkonfigurierten Messroute bereits
gemessen wurden.

Messung an vorkonfigurierter Messstelle
Wenn Sie den Sensor an der Messstelle angebracht haben,

® beginnen Sie mit dem Menlpunkt Zustandsiiberwachung > Messpunkt
auswabhlen.

e Wenn Sie Ihre Messstellen mit RFID-Tags (siehe Automatische
Messstellenzuordnung mit RFID-Tags@) gekennzeichnet haben, dann
erkennt der Detector die Messstelle automatisch, sobald Sie die Flache unter
dem Displayin die Nahe des RFID-Tags halten.
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Wenn der Detector mehr als ein RFID-Tag erkennt, dann zeigt er

g ' eine Liste der gefundenen Tags zur Auswahl an. Wenn ein oder
mehrere Tags nichtin der Konfiguration enthalten ist, dann gibt der
Detector eine entsprechende Fehlermeldung aus.

¢ Wenn kein RFID-Tag vorhanden ist, wahlen Sie mit den folgenden Menus die
Bezeichnung der Messstelle aus, an der Sie den Sensor angebracht haben.

e Markieren Sie danach Messung starten und
* bestatigen Sie lhre Auswahl mitder Enter-Taste <.

R T

. eSS P SIS LIS
EF%?I' T 9 - EEIEIE’Ir'-nm

Spindel . deszung =tart
Ei%ﬂa] ZEEEPm
Fin 5 1ndel A unten

Spind pind. A wvorn axi

&E %E ZLILJE"ISE'I'I @

Start der Messung nach Auswahl der Messstelle

Eine Messstelle, die schon gemessen wurde, wird im Meni mit dem Bl Symbol
gekennzeichnet.

Sind alle Messstellen in einem Unterbaum der Konfiguration (z.B. in einer
Maschine) gemessen, so wird der Unterbaum entsprechend gekennzeichnet
usw. Ist ein Unterbaum noch nicht vollstdndig gemessen, so zeigt der Detector
ein 4 Symbol an.

Wenn eine Zeile in den Menis durchgestrichen ist, dann ist an dieser Stelle ein
Datenfehler aufgetreten. Sie kann nicht ausgewahlt werden. Sehen Sie dazu
auch "Systemmeldungen und ihre Bedeutung[278Y".

Sind im Detector zur ausgewahlten Messstelle noch Daten der letzten Messung
gespeichert, haben Sie vor dem Start der neuen Messung die Moéglichkeit, sich
das vorherige Messergebnis nochmals anzusehen.

I=t. das Tag defekt?

HE‘II‘I

Darliber hinaus kénnen Sie hier ein RFID-Tag mit RFID defekt als defekt
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markieren, wenn der Detector es nicht erkennen konnte und Sie die Messstelle
manuell ausgewahlt haben.

6.7.2 Durchfiihren der Messung

Nachdem Sie die Messung gestartet haben, lauft diese automatisch wie in CM-
MessungR33 beschrieben ab.

¢ Initialisieren des Sensors und Einstellung des Verstarkungsfaktors.

-15p1nd -1=p1nd o
Initialisiere PGH

[ — sk

Initialisiere Sensor
] o

Nach erfolgter Messung werden die gemessenen Werte angezeigt@.

6.7.3 Anzeige der gemessenen Werte

Sie kdnnen im Anschluss einer Messung oder durch Auswahlen einer vorherigen
Messung im Displaydie gemessenen Zeitsignale oder Trends betrachten.

Direkt nach einer Messung sind all diejenigen Zeitsignale vorhanden, die zur
Berechnung der Kennwerte (abhangig von der Konfiguration) gebraucht werden,
auch wenn in der Konfiguration ,keine Zeitsignale abspeichern® eingestellt ist.
Beim Betrachten einer vorherigen Messunglm ist es von der Konfiguration
abhangig, ob und welche Zeitsignale bzw. Trends betrachtet werden kdnnen.

In der Zeile "Alarm" wird eine Ubersicht des Alarmstatus aller Kennwerte
angezeigt. Liegt mehr als ein Kennwert vor, so wird rechts im Display ein
Scrollbalken dargestellt. Kennwerte, deren Hauptalarmschwelle Uberschritten
wurde, sind farbig hinterlegt.
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In der folgenden Tabelle werden die verwendeten Symbole erklart:

Symbol |Bedeutung

Dieser Kennwert ist OK.
Es ist kein Alarm aufgetreten.

Fiir diesen Kennw ert wurde die Voralarmschwelle iiberschritten.
Es ist ein Voralarm aufgetreten.

2

Fir diesen Kennw ert wurde die Hauptalarmschw elle Gberschritten.
Es ist ein Hauptalarm aufgetreten.

Fir diesen Kennw ert konnte der Alarmzustand nicht beurteilt w erden
(z.B. wegen Abbruch der Temperaturmessung).

[ &

¢ Driicken Sie die Zeitsignaltaste B, um in die Anzeige von Zeitsignalen bzw.
Trends 239 zu wechseln. In der Zeitsignalansicht konnen Sie auf die Anzeige
der FFTR4Rumschalten.

Im Detector haben Sie nun die Moglichkeit der Messung einen Kommentar
hinzuzufiigen:

e Driicken Sie die Funktionstaste F.

|| Kommentar auswahlen
LHeuer Eintragk
dllache gefunden

¢ In der Kommentarliste kdnnen Sie einen neuen Kommentar anlegen oder
einen bestehenden auswahlen (siehe auch "Kommentare fir Messungen
verwaltenmﬁ“). Wenn keine Kommentare in der Liste vorhanden sind,
erscheint direkt ein Editierfeld fir neue Eintrdge. Zum Bearbeiten von
Kommentaren mit der Detector-Tastatur gehen Sie wie folgt vor:

Bewegen Sie den Cursor mit den Cursor-Tasten € und P zur gewiinschten
Position. Mit den Tasten A oder ¥ kénnen Sie die GroR- bzw. Kleinschreibung
fir jede Position einstellen. Im Editierfeld kénnen Sie zusatdich eine
Sonderzeichentabelle mit der Funktionstaste F aufrufen. Sie kénnen max. 49
Zeichen eintragen, die auf dem Detector-Display abgekiirzt dargestellt werden.
Speichern Sie die Eingabe mit der Enter-Taste < ab.

e Wenn Sie einen Kommentar ausgewahlt haben, wird er am Ende der

Messwertansicht angezeigt.
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Komment.ari
Starke Uibrationen.

]
n | 121?%@

e Um die Messung zu speichern, driicken Sie die Enter-Taste <. Wenn Sie die
Messung verwerfen wollen, driicken Sie die Esc-Taste A

Wenn Sie in der Trendline-Software die "Kommentareingabe auf

g dem Detector'T60Y eingestellt haben, wird automatisch die
Kommentarauswahl angezeigt. Wenn Sie "Nach jeder Messung
erzwingen" ausgewéhlt haben, miissen Sie einen Kommentar
auswéhlen, um fortfahren zu kénnen.

¢ Falls Sie an dieser Messstelle bereits gemessen haben, fragt der Detector, ob
er die letzte Messung Uberschreiben (auch nach einer Mehrfachmessung@!),
die aktuelle Messung als zusatziche Messung speichern oder verwerfen soll.

¢ Die Messung wird gespeichert.

Nach dem Speichern der Kennwerte springt der Detector zuriick zum Menupunkt
Messpunkt auswéhlen, so dass Sie direkt an einer weiteren Messstelle an
derselben Maschine Daten aufnehmen kénnen (siehe "Auswahl des Messpunkts

3.
Sollte keine weitere Messung an der Maschine erforderlich sein, kénnen Sie das
Gerat abschalten und zur ndchsten Maschine gehen.

Vorherige Messungen anzeigen

Wenn Sie an einer Messstelle zu einem vorherigen Zeitpunkt bereits Messungen
durchgefiihrt haben, kénnen Sie die Zeitsignale bzw. Trends im Detector
betrachten.

e Wahlen Sie Zustandsiiberwachung > Messpunkt auswahlen.
* |egen Sie Halle, Maschine und Messpunkt fest und

e wahlen Sie Vorherige Messungen.

e Wahlen Sie aus der Liste die gewlinschte Messung aus und

e driicken Sie die Enter-Taste <.

Die Messwertansicht wird angezeigt. In der Uberschrift werden Datum und
Uhrzeit der ausgewahlten Messung angegeben.
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6.7.3.1 Anzeige von Zeitsignalen / Trends

Wenn Sie in der Messwert-Ansicht die Zeitsignaltastelzﬁ -8 gedrickt haben,
gelangen Sie zur Zeitsignal/Trend-Auswahl.

e Die Zeitsignal/Trend-Auswahl ist nur dann verfiigbar, wenn fiir
g mindestens einen Kennwert Zeitsignale oder Trends existieren.

e Die Darstellung von Zeitsignalen sowie Trends auf dem Detector
dient nur einer ersten qualitativen Beurteilung der Messdaten.
Die detaillierte Analyse wird mit der Trendline-Software
durchgefiihrt.

Zeitsignale anzeigen
e Wahlen Sie Zeitsignale aus und
e driicken Sie die Enter-Taste <.

In der Zeitsignal-Ansicht kénnen Sie mit der Cursor-Taste A oder ¥ zwischen
den verschiedenen Zeitsignalen wechseln. Eine durchgezogene horizontale Linie
im Diagramm kennzeichnet die Nulllinie. Oben rechts im Fenster steht ein
Buchstabe (a fiir Beschleunigung, v fiir Geschwindigkeit oder d fir Hillkurve) um
anzugeben, welches Zeitsignal angezeigt wird. Oben links steht der Maximalwert
aller gemessenen Amplitudenwerte.

Mit der Zeitsignaltaste 22T B gelangen Sie zur Anzeige der FFT[241

Trends anzeigen
e Wahlen Sie Trends aus und
e driicken Sie die Enter-Taste <.

Auf dem Detector kann ein Trend Uber 2 bis maximal 20 Kennwerte dargestellt
werden. Wenn Sie den Trend aus vorherigen Messungenm aufrufen wollen,
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wird die ausgewahlte Messung als letzter aktueller Wert Gbernommen. Neuere
Messungen werden nicht beriicksichtigt.

Zusatzich kénnen Sie aus der Trendline-Software die neuesten Trendwerte an
den Detector senden (siche Kommunikationsoptionen[158). Die Anzahl ist auf
maximal 10 Werte begrenzt. Diese Werte werden bei der Trendanzeige immer
beriicksichtigt. Wenn Sie z.B. 10 Werte aus der Trendline verwenden, verbleiben
maximal 9 Werte fiir vorherige Messungen und 1 fir die aktuellen Messung.

In der Trend-Ansicht kénnen Sie mit der Cursor-Taste A oder ¥ zwischen den
verschiedenen Trends wechseln. Eine durchgezogene horizontale Linie im
Diagramm kennzeichnet die Hauptalarmgrenze. Eine horizontal gestrichelte Linie
kennzeichnet die Voralarmgrenze. In der Fenstermitte werden die
Kennwertnummer und der Kennwerttyp angezeigt. Die einzelnen Messpunkte (H)
sind mit Linien verbunden.

Mit der Zeitsignaltaste[22h By gelangen Sie zur Tabelle mit Messwerten, die fiir
die Trend-Darstellung herangezogen werden. In der Tabelle werden die Werte
nach Datum, Uhrzeit und Messwert absteigend sortiert angezeigt.

Driicken Sie die Enter-Taste <« oder die Esc-Taste A, um wieder zur
Trendanzeige zu wechseln.

Wenn Sie eine Temperaturmessung oder die Messung des
g Kennwerts "Universal" abgebrochen haben, werden im Trend nur
die vorhandenen Werte angezeigt. In der Messwerttabelle wird der
fehlende Wert mit drei Strichen angezeigt. Das folgende Beispiel
zeigtdie Anzeige einer abgebrochenen Temperaturmessung:

immaaﬁm-
JI-MH-=TT hhimm{*C

""""""""""" EI‘B 83 31 15 3% 12Ei
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6.7.3.2 Anzeige der FFT

Wenn Sie in der Zeitsignal-Ansicht die Zeitsignaltastelzﬁ -8 gedrickt haben,
gelangen Sie zur FFT-Anzeige.

Es werden folgende Daten angezeigt:

Symbol-
Position

Oben links
Oben Mitte

Oben rechts
von der Mitte

Oben rechts

Unter der FFT

Beschreibung

Es wird der Wert des héchsten Peaks im aktuellen Fenster angezeigt.

Hier steht der Zoomfaktor, der mit der Enter-Taste < (einzoomen) und mit der Esc-
Taste (auszoomen) verandert werden kann. Der Zoomfaktor kann 0,1x - 0,4x - 1x
- 2x - 4x - 8x sein. Bei 8-facher VergroRerung kann man fiir jeden einzelnen Peak die
Frequenz ablesen. Wird in der Ubersichtsanzeige (wenn der Zoomfaktor 0,1x ist) die
Esc-Taste «f gedriickt, dann wird die FFT-Darstellung verlassen und der Detector
kehrt zur Zeitsignal-Darstellung zurlck.

Wenn hier das Sy mbol +* angezeigt wird, dann ist das Auto-Skalieren eingeschaltet.
Damit wird der Bildschirm immer so skaliert, dass der grokte Peak gerade auf den
Bildschirm passt. Fehlt das Sy mbol, so bleibt die Skalierung fir alle Bildschirme und
Zoomfaktoren gleich. Durch Driicken der Funktionstaste F kann man das Auto-
Skalieren ein- und auch wieder ausschalten. Wird das Auto-Skalieren ausgeschaltet, so
springt der Zoomfaktor zuriick auf 0,1x.

Dieser Buchstabe gibt an, welche FFT angezeigt wird:
a: Beschleunigung

v: Geschwindigkeit

d: Hillkurve

Hier kann der Frequenzbereich abgelesen werden, der gerade angezeigt wird. Mit der
Cursor-Taste A oder ¥ kann man im Spektrum nach links bzw. nach rechts
scrollen, auBer beim Zoomfaktor 0,1x, da hier schon der ganze Frequenzbereich
dargestellt wird.

Die Darstellung von FFTs auf dem Detector dient nur einer ersten
qualitativen Beurteilung der Messdaten. Die detaillierte Analyse
wird mit der Trendline-Software durchgefiihrt.
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6.7.4 Mehrfachmessungen

Sie kdnnen eine Messstelle mit dem Detector auch mehrfach messen. Wahlen
Sie dazu eine bereits gemessene Messstelle aus und fiihren Sie die Messung
wie vorher beschrieben durch. Nach der Messung speichern Sie diese mit der
Enter-Taste <. Es erscheint dabei das folgende Men:

] Llaroung |
Hlte lerte iiberschr.

eSsUng veruerten

Sie kdnnen jetztin diesem Menl aus drei Mdglichkeiten auswahlen:

Alte Werte Die zuletzt gespeicherte Messung dieser Messstelle wird iiberschrieben. Auch die

liberschreiben | Zeitsignale, die zu der letzten Messung gehdren, werden mit der neuen Messung
Uberschrieben.

Messung Wenn Sie diesen Menupunkt ausw ahlen und mit der Enter-Taste < bestatigen, dann

hinzufiigen wird diese Messung als zusatzliche Messung abgespeichert. Sie erscheint in der

Trendline als weitere Messung an der gleichen Messstelle. Auch die Zeitsignale
werden gespeichert, sofern das fiir diese Messstelle erforderlich bzw . eingestellt ist.

Messung Die Messung wird nicht abgespeichert. Dies entspricht dem Driicken der Esc-Taste
verwerfen A direkt nach der Messung.

_ Beachten Sie, dass Mehrfachmessungen nur solange gespeichert
g werden kénnen, wie freier Speicher zur Verfiigung steht. Wenn der
Speicher nicht mehr fiir die zusétzlichen Zeitsignale ausreicht,
werden diese nicht gespeichert, obwohl ,Zeitsignale immer
speichern” in der Konfiguration aktiviert ist. Sobald der Speicher

auch nicht mehr ausreicht um die Kennwerte zu speichern, dann

kann die Mehrfachmessung gar nicht mehr abgespeichert werden.

6.7.5 Messung mit Universalkennwert

Wenn Sie an der ausgewahlten Messstelle einen Kennwert erfassen wollen, der
nicht ber die Schwingungssensoren oder den Temperatursensor gemessen
wird, kdnnen Sie dazu einen Universalkennwert in der Trendline-Software
einrichten[67.  Nachdem der Detector alle Schwingungskennwerte
aufgenommen hat, werden Sie aufgefordert, einen Wert fir den
Universalkennwert einzugeben.
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Ubernehmen Sie diesen Wert mit der Enter-Taste <. Wenn Sie mehrere
Universalkennwerte fiir eine Messung konfiguriert haben, werden diese der
Reihe nach abgefragt.

Universalkennwerte werden im Detector ohne Einheit angezeigt.

g Damit Sie spéter nachvollziehen kénnen, was genau mit diesem
Kennwert gemessen wurde, sollten Sie den Kennwert
entsprechend benennen (z.B. "Maschinentemp. [C]"). In der
Trendline-Software kénnen Sie den Namen des Kennwerts in den
"Allgemeinen Einstellungen" anpassen. Auf dem Detector kbnnen
Sie nur bei freien Messungen den Kennwertnamen in den
Einstellungen der Messung dndern.

6.7.6 Messung mit Temperatursensor

Soll an der ausgewahlten Messstelle neben anderen Kennwerten auch eine
Temperaturmessung durchgefiihrt werden, so muss der Kennwert Temperatur
fir diese Messstelle mit der Trendline Software eingerichtet[671 sein. Zuerst
nimmt der Detector alle Schwingungskennwerte auf. Vor Beginn der
Temperaturmessung werden Sie aufgefordert den Temperatursensor
anzuschlieRen bzw. einzuschalten. Zwischen dem AnschlieBen bzw. Einschalten
und der ersten Temperaturanzeige bendtigt der Detector etwa 5 Sekunden zur
Initialisierung des Temperatursensors. Wahrend der Messung wird der aktuelle
Temperaturwert angezeigt. Diesen Wert kénnen Sie mit der Enter-Taste <
Ubernehmen.

Bitte Temperatur—
SEnsar ansghl iessen Temp 28 a L

und einschalten

* Der Temperatursensor Raynger IP-M schaltet sich nach ein paar Minuten
automatisch ab, auch wenn der Schalter noch auf ON steht. Wenn auf dem
Display steht, dass Sie den Temperatursensor einschalten sollen, obwohl der
Schalter auf ON steht, so schalten Sie ihn aus und wieder ein. Hilft auch das
nicht, dann ist wahrscheinlich die Batterie des Temperatursensors leer. Bitte
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ersetzen Sie sie durch eine neue.
* Beim Tecpel-Temperatursensor sehen Sie auf dem Display, dass er sich
ausgeschaltet hat. Sie kébnnen den Sensor dann bei Bedarf sofort wieder

einschalten.

_ Weitere Informationen zum Temperatursensor finden Sie im
g Handbuch "Einfiihrung in die IR-Messtechnik".

6.7.7 Einsatz eines Kopfhorers

Beim Einsatz eines Kopfhérers wird, genau wie bei jedem Messvorgang, zuerst
der Sensor initialisiert und der Verstarker eingestellt. Dann werden Sie
aufgefordert, den Kopfhdrer anzuschlieBen. Der Verstarkungsfaktor des Signals
wird automatisch eingestellt, im Display angezeigt und kann Uber die Cursor-
Taste A oder ¥ manuell angepasst werden. Wird dieser Wert mit einem
Ausrufezeichen und invertiert dargestellt, dann ist der Verstarker Gbersteuert.

Schliessen Sie den
Kopfhiorer jetzt an

Lerstirkung: Bx

6.8 Auswuchtmessung

Das Auswuchten dient dazu, durch gezieltes Anbringen von Ausgleichsgewichten
Unwuchten an rotierenden Bauteilen zu kompensieren und dadurch die
Lebensdauer zu erh6hen. Mit dem Detector Il haben Sie die Mdglichkeit, den
optimalen Ort fiir bis zu zwei Gegengewichte schnell und zuverlassig zu ermitteln.
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WARNUNG Schéden durch Auswuchten im Resonanzbereich

Wenn Sie eine Maschine im Resonanzbereich auswuchten,

A kénnen selbst kleine Gewichtsdnderungen zu  grolen
Schwankungen der Schwingungsamplitude fiihren. Als Folge sind
schwerwiegende Beschédigungen der Maschine und Verletzungen
des Bedienpersonals méglich.

e Fiihren Sie die Auswuchtmessung daher nicht im
Resonanzbereich der Maschine durch.

Wenn Sie die Resonanzbereiche nicht kennen,

e informieren Sie sich beim Hersteller oder in den mitgelieferten
Unterlagen lber den Resonanzbereich des liberwachten Geréts

e oder ermitteln Sie den Resonanzbereich mit Hilfe eines Hoch-/
Auslaufs (siehe "Resonanzbereich einer Maschine bestimmen
P53y,

Wenn Sie die vom Detector berechneten Gewichtsvorschldage

verwenden, priifen Sie diese unbedingt auf Plausibilitat. Stellen

Sie sicher, dass Sie in der Auswuchtkonfiguration korrekte Werte

fiir Rotormasse und Radius angegeben haben, da diese in die

Berechnung eingehen.

Ablauf einer Auswuchtmessung

1. Drehzahlmessungm: Zunachst ermittelt der Detector die Drehzahl des
Bauteils. Hierzu wird der Triggersensor verwendet, der mit Hilfe einer auf dem
Bauteil angebrachten Reflexmarke die Umdrehungen zahlt.

2.Referenzaufl25™: In der Referenzmessung wird die aktuelle Unwucht mit
Amplitude und Phase an den Sensorpositionen ermittelt. Diese dient als
Grundlage firr die Berechnung der Gewichtspositionen.

3. Testlaufl253; Ebene 1, bei 2-Ebenen-Auswuchtung zusatzdich Testmessung
Ebene 2: Bei der Testmessung wird mit definierten Gewichten die Reaktion
des Rotors auf diese Gewichte ermittelt. Durch Anbringen der Testgewichte
andert sich die Unwucht der Maschine. Der Detector ermittelt nun die
Veranderung gegeniiber der letzten Messung - beim ersten Testlauf ist dies
die Referenzmessung - und berechnet die Koeffizienten fir die optimale
Position der Ausgleichsgewichte.

4. Anzeige der Koeffiziienten und Anbringen der Ausgleichsgewichtelga: Der
Detector zeigt die berechneten Einfluss-Koeffizienten an. Fir die
Kontrollmessung bringen Sie die Gewichte an den vom Detector berechneten
Positionen an.

5. Kontroll-Laufl5?: Der Detector prift nun mit dieser Messung, ob der in der
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Trendline definierte Grenzwert{ 711 fir die durch die Unwucht erzeugte
Schwingung unterschritten wird. War das Auswuchten erfolgreich, zeigt der
Detector eine Ergebnistabelle an und verlasst das Auswucht-Men(. Sollte dies
nicht der Fall sein, kdnnen Sie mit den vorhandenen Koeffizienten erneut
Gewichte anbringen und die Kontrollmessung wiederholen oder mit einer
erneuten Testmessung neue Koeffizienten ermitteln.

Der Detector fiihrt Sie durch die einzelnen Schritte der Auswuchtmessung und
markiert die aktuell wahlbaren MenlUpunkte. Wenn vor dem Menupunkt das
Symbol * angezeigt wird, kénnen Sie es auswahlen, andernfalls zeigt der
Detector das Symbol - an.

Wichtige Hinweise

e Wenn an einem Bauteil bereits eine Auswuchtmessung durchgefiihrt wurde,
so sendet die Trendline-Software die Koeffizienten des letzten Kontroll-Laufs
an den Detector. Sie kdnnen dann nach der Referenzmessung entscheiden,
ob Sie mit dem Testlauf fortfahren wollen, um neue Koeffizienten zu ermitteln.
Alternativkdnnen Sie sich direkt die "alten" Koeffizienten anzeigen lassen und
die Gewichte entsprechend anbringen. Dies ist allerdings nur mdglich, wenn
die aktuelle Drehzahl mit der in der vorangegangenen Auswuchtmessung
ermittelten Ubereinstimmt.

e Werden beim Testlauf die Testgewichte zu klein gewahlt, dann sind die
berechneten Koeffizienten ungenau. Das vorgeschlagene Auswuchtgewicht ist
in diesem Fall méglicherweise zu groR oder, was im Kontroll-Lauf zu Schaden
an der Maschine fihren kann. Werden die Testgewichte hingegen zu grof
gewahlt, so kann es schon im Testlauf selbst zu Schaden kommen. Der
Detector prift daher wahrend der Testmessung, ob die verwendeten
Testgewichte eine hinreichend grofle Schwingungsanderung bewirken. Sollte
bei allen Sensoren die Schwingungsénderung zu gering ausfallen, so gibt der
Detector eine Warnmeldung aus. Sie kénnen dann entscheiden, ob Sie die
Testmessung mit groBeren Gewichten wiederholen oder unverandert
tbernehmen méchten. Uberprifen Sie in jedem Fall, ob die Testgewichte fiir
ihre Maschine plausibel gewahlt sind.

e Darliber hinaus berechnet der Detector einen Vorschlag fir die Testgewichte,
wenn in der Auswuchtkonﬁgurationm'ﬁ die Rotormasse und der Radius, auf
dem die Gewichte angebracht werden kénnen, angegeben wurden. Neben
den Geometriewerten verwendet der Detector fiir die Berechnung des
Vorschlags die im vorangegangenen Lauf gemessene Unwucht. Dabei
handelt es sich um den Referenz oder den Kontroll-Lauf fur Ebene 1 und fur
Ebene 2, wenn das Testgewicht entfernt wurde. Fur Ebene 2 gilt: Falls das
Gewicht aus dem Testlauf 1 nicht entfernt wurde, dann zieht der Detector die
Unwucht aus Testlauf 1 fiir die Berechnung des Gewichtsvorschlags heran.

e Der Detector vergleicht die berechneten Ausgleichsgewichte mit einer
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vorgegebenen Sicherheitsgrenze, die auf die Testgewichte bezogen ist. Liegen
die berechneten Werte fiir die Gewichte Uber der Sicherheitsgrenze, so wird
eine Warnmeldung angezeigt.

e Wenn die Auswuchtmessung mit mindestens zwei Sensoren durchgefiihrt
wird, dann bewertet der Detector nach dem jedem Testlauf fiir Ebene 1, ob die
Anzahl der Auswuchtebenen geandert werden sollte. Hierzu muss in der
Auswuchtkonfiguration[7™ als Auswuchtgrenze (Eingabefeld Auswuchten OK
bei) ein Wert groRer Null eingegeben sein. Wenn Sie die Ebenenzahl auf
Empfehlung des Detectors anpassen, werden die Einstellungen der
Auswuchtmessung zusammen mit dem ReferenzZlauf und dem Testlaufin eine
freie Messung kopiert. Mit dieser kénnen Sie dann die Auswuchtmessung
fortsetzen. Bei der Ubertragung zur Trendline miissen Sie diese Messung
dann mit dem Assistenten[12} einsortieren, da die Messung nicht mehr
automatisch der Maschine zugeordnet werden kann.

e Werden die nach einem Testlauf ermittelten Koeffizienten mehrfach fir
Kontroll-Laufe mit unterschiedlichen Auswuchtgewichten verwendet, dann sind
sie unter Umstanden nicht mehr aussagekraftig. Der Detector Uberprift daher
nach jedem Kontroll-Lauf das gemessene Ergebnis mit berechneten
Erwartungswerten und gibt eine Warnmeldung aus, wenn diese um mehr als
20% voneinander abweichen. Sie sollten dann zunachst einen erneuten
Testlauf durchfiihren.

e Beim Auswuchten werden die Amplituden grundsatdich in der Einheit
dargestellt, die Sie in den Trendline-Programmeinstellungen[t53 gewahlt
haben. Wenn ein Wert in der aktuellen Einheit nicht mehr in das Detector-
Display passt, dann rechnet der Detector diesen automatisch auf die
nachsthéhere Einheitum, also z.B. von 1050 um auf 1,05 mm.

e Beim Auswuchten wird vor jedem Messvorgang der interne Verstarker optimal
auf das Eingangssignal eingestellt. Sollte das Signal wahrend der Messung
dennoch ubersteuern, so zeigt der Detector eine entsprechende Meldung an
und reduziert den Verstarkungsfaktor. Ubersteuert der Eingang auch bei der
reduzierten Verstarkung, so bleibt die Meldung stehen. Sie kénnen die
Messung dann nicht speichern, sondern missen mit der Esc-Taste A
abbrechen.

Start der Auswuchtmessung
¢ Wahlen Sie auf dem Detector den Menlpunkt Auswuchten.

e Wahlen Sie die Messstelle mit dem RFID-Reader oder manuell aus (siehe "
Auswahl der Messstelle23aY').
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PrqutandJ
Fosition
1 Ebene

2 Ebensn

Das Auswuchtmenii wird angezeigt. Je nach Stand des Auswuchtvorgangs,
kénnen Sie hier nur bestimmte Menlpunkte auswahlen. Der Detector flihrt Sie so
durch den kompletten Auswuchtvorgang. Sie kdnnen in diesem MenlU nur die
Zeilen auswahlen, die ein * Symbol am Anfang haben. Die Zeilen mit einem -
kénnen erst zu einem spateren Zeitpunkt wahrend des Auswuchtvorgangs
ausgewahlt werden.

]
#Einstellungen
FUektorkalkoalator
—RFID zugewiesen
>Drehzah

Einstellungen

Mit diesem Menlpunkt kdnnen Sie die Einstellungen, die Sie fur die Messstelle in
der Auswuchtkonﬁgurationmﬁder Trendline vorgenommen haben, anzeigen.

ELISLJLIDE %E‘EE"I‘IE‘I‘I

Triggersensor
Schulngungssensoren
Neugtart usuucht.en

Dariiber hinaus kénnen Sie die Auswuchtmessung neu starten (Menipunkt
Neustart Auswuchten). Samtliche Daten der Auswuchtmessung werden

zurlickgesetz.

Vektorkalkulator

utteilen Linke
Hufteilen Gewichte
Surme

Im Vektorkalkulator kdnnen Sie im Detector schnell und einfach Berechnungen
mit Vektoren durchfiihren, zB. um ein Gewicht auf verschiedene Positionen zu
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verteilen oder mehrere verteilte Gewichte zusammenzufassen.

o8 heurcrred ! &

Winkel Position 1%
Eingabe HUEgﬂabElE4P2
48 -
18.08 3.47P3

Aufteilen Position

Teilt den Vektor eines Gewichts auf zwei Positionen
auf. Geben Sie - bezogen auf einen Vollkreis - die
Anzahl der mdglichen Positionen (mindestens 4), den
Winkel der ersten Position sowie das aufzuteilende
Gewicht ein. Der Detector zeigt an, wo die beiden
resultierenden Gewichte angebracht werden missen.

Beispiel: Gewichte kdnnen im 30°-Abstand angebracht werden, somit
stehen 12 Positionen zur Verfligung. Fir das anzubringende Gewicht
wurde ein Betrag von 10 gr sowie ein Winkel von 40° ermittelt. Der
Detector ermittelt: Ein Gewicht von 6,8 gr muss an Position 2 (bei 30°)
und ein zweites Gewicht von 3,5 gr an Position 3 (bei 60°) angebracht

werden.

I..Jlnkel 2 46

Eingabe Flusgabsesa
36 -
S.88 5. gotd

Aufteilen Winkel

Teilt ein Gewicht auf zwei Gewichte mit vorgegebenen
Winkeln auf. Geben Sie hierzu die beiden neuen
Winkel sowie  Gewicht und Winkel des
Ursprungsvektors ein. Der Detector berechnet die
beiden resultierenden Gewichte. Wenn der Winkel des
Ursprungsvektors nicht zwischen den beiden neuen
Winkeln liegt, springt der Detector automatisch auf den
kleineren der beiden Vorgabewinkel, damit Sie Ihre
Eingaben korrigieren kénnen.

Beispiel: Sie haben einen Ventilator mit 18 Schaufeln mit der ersten
Schaufel bei 0°, der zweiten bei 20° et cetera. Sie mdchten ein Gewicht
von 5 gr bei 30° anbringen, haben jedoch an der 20°-Schaufel keinen
Platzmehr frei. Geben Sie in der Funktion Aufteilen Winkel bei "Winkel 1"
0°, bei "Winkel 2" 40° ein sowie bei "Eingabe" 5 gr bei 30°. Als Ergebnis
erhalten Sie in 0° und 40° die Gewichte 1,4 gr bzw. 3,9 gr.

Eeuc TN

Beuicht 2: 18 B

Eingabe Husgabe
156
7. o8 49 5.8

Aufteilen Gewichte

Teilt ein Gewicht auf zwei Gewichte mit vorgegebenen
Gewichten auf. Geben Sie hierzu die beiden
vorgegebenen Gewichte sowie Gewicht und Winkel

% des Ursprungsvektors ein. Der Detector zeigt an, wo

die beiden vorgegebenen Gewichte angebracht
werden mussen.
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Beispiel: Der Detector schlagt ein Auswuchtgewicht vor, das |hnen nicht
zur Verfugung steht (zB. 7 gr bei 45°). Sie koénnen aber das
vorgeschlagene Gewicht durch zwei vorhandene (zB. 5 und 10 gr)
ersetzen, wenn die vektorielle Addition genau dem vorgeschlagenen
Gewicht entspricht. Geben Sie in der Funktion Aufteilen Gewichte bei
"Gewicht 1" 5 gr, bei "Gewicht 2" 10 gr ein sowie bei "Eingabe" 7 gr bei
45°. Als Ergebnis erhalten Sie die Gewichte 5 gr in 156° und 10 gr in
17°.

Summe

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Summe von bis zu
drei Gewichten ermitteln.

Beispiel: Sie wuchten ein Welle aus, an der Sie an 36 Positionen
Ausgleichsgewichte schrauben kénnen. Beim Auswuchtvorgang haben
Sie schon mehrere Gewichte angebracht. Der Detector schlagt vor, ein
weiteres Ausgleichsgewicht an einer schon belegten Position
anzubringen. Jetzt knnen Sie zum Beispiel drei vorhandene Gewichte zu
einem neuen Gewicht zusammenfassen: Sie haben 7,5 grin 10°, 5 gr in
20° und 7,5 gr in 30°. Die Summenfunktion ergibt dann ein
Gesamtgewicht von 19,8 grin 20°. Sie kdnnen dann die drei Gewichte in
10°, 20° und 30° entfernen und durch ein neues Gewicht von 19,8 gr in
20° ersetzen.

RFID zuweisen

Waéhlen Sie diesen Menupunkt, um ein an der Messstelle angebrachtes RFID-
Tag zuzuweisen (siehe "Autom. Messstellenzuordnung mit RFID-Tags"[55)).

Im nachsten Schritt messen Sie die Drehzahl 50,

6.8.1 Drehzahl messen

Zu Beginn der Auswuchtmessung ermittelt der Detector mit dem Triggersensor
die Drehzahl. Wahlen Sie hierzu im Auswuchtmeni Drehzahl messen.
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144@. 1RPH
min

Max

4]
1466.60 11456.8 | 15688, 8

Der Detector gibt eine Fehlermeldung aus, wenn die gemessene Drehzahl

aulerhalb des in der Trendline-Software definierten Bandes (siehe "Drehzahl-
Einstellungen[73Y) liegt (Drehzahl aus Bereich, siehe auch "
Systemmeldungen und ihre Bedeutung78"),

oder in einem angegebenen Resonanzfrequenz-Band (siehe
Resonanzfrequenz-Bander[73Y) liegt.

Sie kdnnen dann die Messung abbrechen oder die aktuelle Drehzahl als neue
Drehzahl Gbernehmen.

Driicken Sie die Enter-Taste <, um die angezeigte Drehzahl zu verwenden.

. Wenn Sie mit einer Auswucht-Konfiguration zum wiederholten Mal

g auswuchten und die Drehzahl au3erhalb des gewéhlten Bandes

liegt, dann sind die ermittelten Koeffizienten nicht mehr

aussagekréftig. Der Detector zeigt in diesem Fall eine Warnung an

und Sie kénnen die abweichende Drehzahl verwenden oder die
Messung abbrechen.

e Um die abweichende Drehzahl zu verwenden, bestétigen Sie
diese mit der Enter-Taste <. Die Koeffizienten kénnen nun
nicht mehr benutzt werden, und Sie miissen zundchst einen
Testlaufl253 fiir alle Ebenen durchfiihren.

e Um die Drehzahlmessung abzubrechen, driicken Sie die Esc-
Taste d. Der Detector springt ins Auswuchtmendi. Nun kénnen
Sie z.B. die Maschine zunéchst auf die korrekte Drehzahl
bringen, bevor Sie das Auswuchten wiederholen.

Nach der Drehzahimessung folgt der Referenziauff2sh.

6.8.2 Referenzlauf

Um die Referenzmessung durchzufiihren, wéahlen Sie im Auswuchtmeni
Referenzmessung.
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Wéhrend der Referenzmessung wird die Drehzahl (iberwacht.
g Falls diese aullerhalb des definierten Bandes ist, gibt der Detector
eine Fehlermeldung aus.

¢ Bringen Sie die Sensoren am Bauteil an und schlieRen Sie diese wie in der
Auswuchtkonﬁgurationm'ﬁangegeben an die BNC-Buchsen des Detectors an.

et erenZMessUng

Sensoren platzieren

Anschluss Fosition
EHC1 (roty 1H
EHCZ chlau> iU

Hbbruchtesc

* Der Detector fiihrt Sie durch die Messung und ermittelt Amplitude und Phase
der Schwingung an den Sensor-Positionen. Die Stabilitat der Werte wird mit
einem Balken angezeigt, der die Schwankung um den Mittelwert anzeigt. Sie
kdnnen den Mittelwert mit der Funktionstaste F zuriicksetzen, um die
Mittelwertberechnung neu zu starten.

Amplitudes 124, 2pm
Fhaze: 247

¢ Driicken Sie die Enter-Taste <J, wenn sich die Amplitude und die Phase nach
einiger Zeit stabilisiert haben.

* Nachdem alle Sensorpositionen gemessen wurden, werden die Ergebnisse
in einer Tabelle angezeigt. Sind die Messwerte OK, dann wahlen Sie den
Menlpunkt Werte sind OK aus und driicken Sie die Enter-Taste <J, um die
Messwerte zu speichern. Wenn Sie mit einem Messwert nicht zufrieden sind,
dann kénnen Sie mitder Cursor-Taste A oder ¥ diesen Wert auswahlen, und
mit der Enter-Taste < diese einzelne Messung wiederholen.

¢ An dieser Stelle kdnnen Sie der Messung einen Kommentar auswahlen. In der
Kommentarliste kdnnen Sie einen neuen Kommentar anlegen 23M oder einen
bestehenden auswahlen (siehe "Kommentare fiir Messungen verwalten[70Y").
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Wenn keine Kommentare in der Liste vorhanden sind, erscheint direkt ein
Editierfeld fiir neue Eintrage. Bestatigen Sie lhre Eingabe mit der Enter-Taste

-

Die Messwerte des Referenzlaufs werden erst gespeichert, wenn

g Sie "Werte sind OK" mit der Enter-Taste < bestitigen. Driicken
Sie in der Ergebnistabelle die Esc-Taste A, dann werden die
gemessenen Werte verworfen und der Detector kehrt zum
Auswuchtmeni zuriick. Wiederholen Sie den Referenzlauf
gegebenenfalls.

Bitte fahren Sie fort mit dem Testlaufl253.

6.8.3 Testlauf

Um den Testlauf durchzufiihren, wahlen Sie im Auswuchtmenl Testmessung.
Fir das 2-Ebenen-Auswuchten fuhrt der Detector Sie zunédchst durch die
Testmessung in der Ebene 1, danach durch die Testmessung in der Ebene 2.
Bei den Testldufen bringen Sie ein bekanntes Gewicht an einer bekannten
Position an. Daraus ermittelt der Detector die Anderung der Schwingung
zwischen ReferenzZlauf und Testlauf und kann so die Einflusskoeffizienten
ermitteln. Diese geben an, wie sich die Unwucht der Maschine bei einem
bestimmten Gewicht andert und werden zum Berechnen der Ausgleichsgewichte
verwendet.

Sollte die Schwingungsanderung zu gering ausfallen, weil die Testgewichte zu
klein gewahlt waren (siehe auch Abschnitt "Wichtige Hinweise" in "
Auswuchtmessunglﬂh"), so gibt der Detector eine Warnmeldung aus. Sie
kédnnen dann entscheiden, ob Sie die Testmessung mit groReren Gewichten
wiederholen oder unverandert ibernehmen méchten.

¢ Bringen Sie die Sensoren am Bauteil an und schlieRen Sie diese wie in der
Auswuchtkonﬂgurationmﬁangegeben an die BNC-Buchsen des Detectors an.

¢ Aus den in der Auswuchtkonfiguration angegebenen Geometriewerten sowie
der im ReferenzZlauf gemessenen Unwucht berechnet der Detector einen
Vorschlag fir das Testgewicht. Falls einer der Geometriewerte oder die
gemessene Unwucht Null ist, wird kein Vorschlag berechnet (Anzeige "--").

e T o, R Tt

Uarschlag |Angebracht  Uorschlag |Angebracht
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¢ Geben Sie die verwendeten Testgewichte ein, bringen Sie die Gewichte an und
bestatigen Sie dies im Detector. Die Position eines Testgewichts wird gezahlt
ab der steigenden oder fallenden Flanke der Triggermarke (je nachdem
welche Sie in der Konfiguration[751 ausgewahlt haben). Diese kann in dem
Auswuchtmeni Einstellungen -> Triggersensor -> Trigger-Pos. nachgeschaut
werden. Der Winkel des Gewichts wird immer ENTGEGEN der Drehrichtung
der Welle gezahlt. Dieser kann entweder in Grad eingegeben werden oder,
wenn Sie diskrete Positionen eingestellt haben, als Positionsnummer. Hier ist
P1 die erste Position ab der Triggermarke ENTGEGEN der Drehrichtung, P2
die zweite, usw. Bei der Verwendung von diskreten Positionen kénnen ein oder
zwei Testgewichte angebracht werden.

e T e Tt

Uarzchlag |Angebracht  Uorschlag |Angebracht

99,93F1 166, aar1 - 168, 88F 1
_e.17p2 A. Bap2 ) A, 8a

¢ Der Detector fiihrt Sie durch die Messung, ermittelt Amplitude und Phase der
Schwingung an den Sensor-Positionen und zeigt diese an.

* Betragt die Schwingungsanderung bezogen auf den Referenzlauf bei allen
Sensoren weniger als 20%, dann warnt der Detector, dass die Testgewichte
maglicherweise zu klein sind.

[ ] Llar-nung

Testgeuwicht ist zu
ein!

e Beim 2-Ebenen-Auswuchten priift der Detector ebenfalls, ob die Testgewichte
eventuell zu klein sind. Dabei wird die Schwingungsanderung in Ebene 2
bezogen auf den Referenz-Lauf ermittelt, wenn Sie das Testgewicht fur Ebene
1 entfernt haben. Wenn Sie das Testgewicht fir Ebene 1 beibehalten haben,
dann wird die Schwingungsanderung bezogen auf den ersten Testlauf
ermittelt.

e Wenn beim 2-Ebenen-Auswuchten im Testlauf fir Ebene 1 und anschlieend
fir Ebene 2 nur an einem Sensor die minimal geforderte
Schwingungséanderung Uberschritten wird, so liegt wahrscheinlich ein Defekt
vor. In diesem Fall zeigt der Detector eine Warnung an.

e Falls der Detector feststellt, dass die Anzahl der Auswuchtebenen
moglicherweise nicht ausreicht (1-Ebenen-Auswuchten) oder unnétig grof} ist
(2-Ebenen-Auswuchten), so wird eine Warnmeldung angezeigt. Sie kénnen
dann die Anzahl der Auswuchtebenen anpassen. Beachten Sie, dass die
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Messung dann als freie Messung fortgefihrt wird und Sie diese beim
Ubertragen zur Trendline mitdem Assistenten[12N einsortieren miissen.

¢ An dieser Stelle kdnnen Sie der Messung einen Kommentar auswahlen. In der
Kommentarliste kdnnen Sie einen neuen Kommentar anlegenm oder einen
bestehenden auswahlen (siehe "Kommentare fir Messungen verwaltenm'ﬁ").
Wenn keine Kommentare in der Liste vorhanden sind, erscheint direkt ein
Editierfeld fur neue Eintrage. Bestatigen Sie lhre Eingabe mit der Enter-Taste

o

e Sie kénnen nun die gemessenen Werte trotzdem Ubernehmen oder den
Testlauf mit anderen Gewichten wiederholen. Wenn Sie den Testlauf
wiederholen, dann wird bei der Gewichtseingabe das beim vorherigen
Versuch verwendete Gewicht als Startwert angezeigt. Beachten Sie bitte,
dieses Gewicht beim wiederholten Testlauf ebenfalls zu beriicksichtigen und
nicht nur die zusatzlich angebrachten Gewichte!

¢ AnschlieBend fragt der Detector, ob Sie das Testgewicht entfernen mdéchten.
Haben Sie das Testgewicht angeschraubt, so ist es von Vorteil, dieses wieder
abzuschrauben, um die Anzahl der Gewichte an der Welle so gering wie
maoglich zu halten. Haben Sie es angeschweilt, dann ist es einfacher, das
Testgewicht an der Welle zu lassen.

e Beim 2-Ebenen-Auswuchten kdnnen Sie nach dem zweiten Testlauf angeben,
welche Gewichte Sie entfernen mdchten. Sie kdnnen

o beide Gewichte behalten,
o das zuletzt benutzte Gewicht entfernen oder
o beide Testgewichte entfernen,

wenn Sie das Testgewicht in Ebene 1 nicht entfernt haben. Sonst kénnen Sie
hier nur wahlen, ob das Gewichtin Ebene 2 entfernt werden soll oder nicht.

!' Lbeulchtsvorschlag

422, 4385237, 9122 [gr]
Testgewichte:

erne Gell. _Z o

Husuahlens

. Die Messwerte des Testlaufs sowie das angebrachte Testgewicht

g werden erst gespeichert, wenn Sie "Werte sind OK" mit der Enter-

Taste <« bestétigen. Erst danach kann dieser Schritt der
Auswuchtmessung mit der Trendline ausgelesen werden.

¢ Nach dem letzten Testlauf werden die Vorschlage fiir die anzubringenden
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Gewichte direkt angezeigt.
¢ Nachster Schritt: Koeffizienten anzeigen und Ausgleichsgewichte anbringen

[258)
6.8.4 Koeffizienten anzeigen und Ausgleichsgewichte anbringen

Koeffizienten anzeigen

In dieser Ubersicht zeigt der Detector die aus den Testmessungen ermittelten
Einfluss-Koeffizienten an. Diese werden verwendet, um die Ausgleichsgewichte
zu berechnen. Sie beschreiben die Anderung der Schwingung bezogen auf ein
Gewicht, sie haben die Einheit Schwingungseinheit / Gewichteinheit, also zum
Beispiel um/gr. Bei einer 1-Ebenen-Auswuchtung gibt es nur einen Koeffizienten,
bei zwei Ebenen werden zwei Koeffizienten je Sensorposition ermittelt.

Ausgleichsgewichte anbringen

WARNUNG Schédden durch Auswuchten mit zu hohen Gewichten

Wenn Sie eine Maschine mit zu hohen Ausgleichsgewichten
betreiben, kann die entstehende Unwucht zu schwerwiegenden

Beschéadigungen der Maschine und Verletzungen des
Bedienpersonals fiihren. Beachten Sie daher unbedingt eventuelle
Warnhinweise des Detectors und betreiben Sie die Maschine nur
innerhalb der vom Hersteller angegebenen Betriebsgrenzen.

Im Menu Gewicht anbringen zeigt der Detector, welche Ausgleichsgewichte er fur
die jeweilige Ebene berechnet hat. Uberschreiten die Vorschlage eine
Sicherheitsgrenze, so gibt der Detector eine Warnmeldung aus:

e Wenn der vorangegangene Auswuchtschritt ein Testlauf war und das
Testgewicht nicht entfernt wurde, dann betragt die Sicherheitsgrenze das
Zweifache des Testgewichts.

¢ In allen anderen Fallen betrdgt die Sicherheitsgrenze das Dreifache des
Testgewichts.

BDPSD! !-EEI UEE"F‘ED! rel—

tet_Sicherheitsarenze
L3 Tesﬁgeu1pﬁt).

Grenze ignorieren?
H91n

Sie koénnen den errechneten Gewichtsvorschlag nun auf die jeweilige
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Sicherheitsgrenze beschranken. Die nachfolgende Eingabe der tatsachlich
angebrachten Gewichte ist davon nicht betroffen.

Jet2t missen die Gewichte angebracht werden. Sollten Sie andere als die
vorgeschlagenen Gewichte anbringen (weil zum Beispiel die bendtigten
Gewichte nicht vorhanden sind), so geben Sie bitte die tatsachlich angebrachten
Gewichte mit ihrer Position an. Beim 2-Ebenen-Auswuchten wird dieser Schritt
fir jede Ebene getrennt eingegeben. Wenn Sie diskrete Positionen verwenden,
dann werden immer zwei Gewichte angezeigt. Diese ergeben zusammen das
benotigte Ausgleichsgewicht.

o i B2

Vorschlag  |Angebracht

26.43P7 23.88py7
162.88P8 1668, BEPS

Sie kdnnen die Eingabe der Gewichte jederzeit mit der Esc-Taste < abbrechen,
um zum Beispiel den Vektorkalkulator zu verwenden. Wenn Sie danach das Menu
Gewicht anbringen wieder aufrufen, dann sind lhre vorherigen Eingaben noch
vorhanden, Sie kdnnen also an der gleichen Stelle fortfahren.

\  Auch an dieser Stelle werden die Positionen der Gewichte
g ENTGEGEN der Drehrichtung ab der eingestellten Flanke der
Triggermarke gezé&hit.

_ Die berechneten Koeffizienten und die eingegebenen
g/ Ausgleichsgewichte werden zusammen mit dem nachfolgenden
Kontrolllaufl257 gespeichert. Daher kénnen diese Daten erst mit
der Trendline ausgelesen werden, wenn Sie den Kontrolllauf
durchgefiihrt haben und dort "Werte sind OK" mit der Enter-Taste

< pestitigt haben.

6.8.5 Kontrolllauf

Um die Kontrollmessung durchzufihren, wahlen Sie im Auswucht-Meni
Kontrollmessung.

¢ Bringen Sie die Sensoren am Bauteil an und schlieRen Sie diese wie in der
Auswuchtkonﬁgurationm'ﬁangegeben an die BNC-Buchsen des Detectors an.

e Der Detector fiihrt Sie durch die Messung, ermittelt Amplitude und Phase der
Schwingung an den Sensor-Positionen sowie die Drehzahl und zeigt die
gemessenen Werte an.
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¢ Sie kdnnen einen Kommentar anlegen, die gemessenen Werte akzeptieren
oder aber verwerfen und die Messung wiederholen.

Beim Auswuchten brauchen Sie in der Regel mehr als einen Durchgang. Wenn
nach der Kontrollmessung das Ergebnis noch nicht ausreicht, dann kehrt der
Detector zum Auswuchtmenu zuriick. Sie haben jetzt die Moglichkeit, die
Unwuchten auf zwei Weisen zu verkleinern:

¢ Verwenden Sie die vorhandenen Einfluss-Koeffizienten und bringen erneut mit
diesen Koeffiziienten berechnete Ausgleichsgewichte an.

e Wenn Sie mit vorhandenen Einfluss-Koeffizienten die Schritte
g Gewicht anbringen und Kontrollmessung wiederholen und Sie
merken, dass sich die Unwucht nicht mehr verbessert, dann ist
dies ein Zeichen dafiir, dass die Einfluss-Koeffizienten nicht
mehr passen und dass diese durch einen erneuten Testlauf neu
ermittelt werden sollen.

Wenn die gemessenen Amplitudenwerte im Kontrolllauf an allen
Sensorpositionen kleiner als die in der Trendline vorgegebene Auswuchtgrenze (
Auswuchten OK bei) sind, dann ist der Auswuchtvorgang abgeschlossen. Der
Detector zeigt die Ergebnistabelle an, in der die zulet2t gemessenen Werte und
die Auswuchtgrenze angezeigt werden. Danach kehrt der Detector zu dem Meni
zuriick, in dem Sie eine neue Messstelle auswahlen kénnen.

Husuchtergebnl=

Die Messwerte des Kontrolllaufs sowie die berechneten

g Koeffizienten und die angebrachten Gewichte werden erst
gespeichert, wenn Sie "Werte sind OK" mit der Enter-Taste <
bestétigen. Erst danach kann dieser Schritt der Auswuchtmessung
mit der Trendline ausgelesen werden.
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6.9 Hoch-/Auslauf (Resonanzbereich bestimmen)

Hintergrund

Das Auswuchten einer Maschine mit Hilfe des Detectors darf nicht im
Resonanzbereich erfolgen, da beim Betrieb einer Maschine bei
Resonanzfrequenzen oder in deren Nahe die Schwingungsamplitude stark
ansteigt und sich die Phase stark dndert. Kleinste Gewichtsdnderungen kénnen
dann zu groRen Amplitudendnderungen fiihren, so dass ein Auswuchtversuch im
schlimmsten Fall die Maschine zerstdren kann.

Um derartige Beschadigungen zu vermeiden, kdnnen die Resonanzbereiche
einer Maschine mit dem Detector und der Trendline-Software bestimmt werden.
Hierzu wird die Maschine kontrolliert hoch- oder heruntergefahren (Hoch-/
Auslauf-Versuch), wahrend der Detector an der Messstelle fortlaufend Amplitude
und Phase der Schwingung sowie die Drehzahl ermittelt. Die in diesem Versuch
gemessenen Daten werden an die Trendline Gbermittelt und in einem Amplitude/
Phase-Diagramm dargestellt.

Fir die Messung kann ein Drehzahlbereich vorgegeben werden, um die
Messung automatisch zu starten und zu stoppen. Alternativ kdnnen Sie die
Messung manuell starten und stoppen.

WARNUNG Schéden durch Betrieb aulerhalb der Herstellerspezifikation

Die Maschine darf zur Bestimmung der Resonanzbereiche nur

A innerhalb der vom Hersteller fir den Normalbetrieb
zugelassenen Drehzahlgrenzen betrieben werden. Beachten
Sie daher beim Hoch-/Auslaufversuch unbedingt diese
Drehzahlgrenzen. In Jjedem Fall erfolgt die
Resonanzbereichbestimmung auf eigene Gefahr des
Anlagenbetreibers!

Voraussetzungen
* Hoch-/Auslauf muss in der Konfiguration[59 eingerichtet sein.

Sonstige Hinweise

e Der Detector fiihrt die Messung nur mit einem Schwingungssensor durch.
Wenn Sie die Resonanzbereiche an verschiedenen Sensorpositionen
ermitteln mochten, so missen Sie den gesamten Hoch-/Auslauf-Vorgang dort
wiederholen.

Resonanzbereich einer Maschine bestimmen
Um die Messung mit einem vorgegebenen Drehzahlbereich durchzufiihren,
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gehen Sie wie folgt vor:

Wahlen Sie auf dem Detector den Menupunkt Hoch-/Auslauf.
Wahlen Sie die Messstelle mit dem RFID-Reader oder manuell aus (siehe "

Auswahl der Messstelle23aY').
Das Meni Hoch-/Auslauf wird angezeigt.

Driicken Sie auf Messung starten.

Flhren Sie den Hoch-/Auslauf-Versuch an der Maschine durch.

a)Wenn Sie einen Drehzahlbereich vorgegeben haben, misst der Detector
automatisch im vorgegebenen Drehzahlbereich.

b) Anderenfalls dricken Sie Start, wenn die gewiinschte Start-Drehzahl
erreichtist und Stopp, wenn die gewiinschte End-Drehzahl erreichtist.

Sie kdnnen nun einen Kommentar auswahlen. In der Kommentarliste knnen
Sie einen neuen Kommentar anlegenlﬁ‘hoder einen bestehenden auswahlen
(siehe "Kommentare fiir Messungen verwalten[70Y"). Wenn keine Kommentare
in der Liste vorhanden sind, erscheint direkt ein Editierfeld fiir neue Eintrage.
Bestatigen Sie Ilhre Eingabe mit der Enter-Taste <.

Wahlen Sie Messung abschlieBen. Der Detector speichert die ermittelten
Messwerte. Ubertragen Sie die Daten vom Detector an die Trendline-Software.

Um die Messung manuell durchzufiihren, gehen Sie wie folgt vor:

Wahlen Sie auf dem Detector den Menipunkt Hoch-/Auslauf.
Wahlen Sie die Messstelle aus (siehe "Auswahl der MessstelleR34Y').
Fuhren Sie den Hoch-/Auslauf-Versuch an der Maschine durch.

Wenn die gewlinschte Start-Drehzahl erreicht ist, dricken Sie auf Messung
starten. Der Detector beginnt zu messen.

Wenn die gewiinschte End-Drehzahl erreicht ist, driicken Sie Stopp.

Sie kdnnen nun einen Kommentar auswahlen. In der Kommentarliste kdnnen
Sie einen neuen Kommentar anlegenlﬁﬁoder einen bestehenden auswahlen
(siehe "Kommentare fiir Messungen verwalten[70"). Wenn keine Kommentare
in der Liste vorhanden sind, erscheint direkt ein Editierfeld flir neue Eintrage.
Bestatigen Sie Ihre Eingabe mit der Enter-Taste <.

Wahlen Sie Messung abschlieBen. Der Detector speichert die ermittelten
Messwerte. Ubertragen Sie die Daten vom Detector an die Trendline-Software.
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. e Bei Messwerten unter 300 U/min, werden auf dem Detector
g keine Ergebnisse angezeigt oder gespeichert.

e Sie kénnen auf dem Detector die in der Trendline-Software
vorgenommenen Einstellungen fiir den Hoch-/Auslauf abrufen,
indem Sie nach Auswahl der Messstelle auf Einstellungen
driicken.

Weitere Informationen finden Sie in den Kapiteln Ubertragung der Daten an die
Trendline-Software 28 und Erstellung eines Amplitude/Phase-Diagramms in der
Trendline-Software[123)

6.10 Amplitude-/Phase-Messung

Hintergrund

Mit Hilfe der Amplitude/Phase-Messung koénnen erfahrene Anwender
Steifigkeitsanderungen in einem Bauteil ermitteln, die z.B. durch Strukturbriiche
im Material verursacht wurden. Hierzu nehmen Sie zundchst mit dem Detector
entlang eines Bauteils an verschiedenen Messstellen Schwingungsmessungen
vor. Nach der Ubertragung zur Trendline-Software kénnen Sie anschlieRend im
Amplitude/Phase-Diagramm analysieren, ob Steifigkeitsanderungen vorliegen.
Springt zB. die Phase von einer Messstelle zur anderen um 180°, dann deutet
dies auf einen Strukturbruch zwischen den beiden Stellen hin. Andern sich die
Phasenwerte der einzelnen Messung hingegen nicht wesentlich, so liegt in der
Regel nur eine Unwucht vor, die sich langs durch das gesamte Bauteil zieht.

Wenn Sie eine "kritische" Stelle ermittelt haben, kdnnen Sie diese weiter
eingrenzen, indem Sie zusatdiche Messungen zwischen den beiden
urspriinglich gemessenen Punkten durchfiihren. So kdnnen Sie sich Schritt fir
Schritt an Schaden im Bauteil "herantasten".

Voraussetzungen

e Auf dem Detector muss das Auswuchten freigeschaltet sein (siehe
Auswuchten aktivieren[51").

Sonstige Hinweise
e Die Zahl der Messstellen ist auf 255 beschrankt.

Start der Amplitude/Phase-Messung
e Wahlen Sie auf dem Detector den Menilpunkt Amplitude/Phase.

e Wahlen Sie die Messstelle mit dem RFID-Reader oder manuell aus (siehe "
Auswahl der Messstelle[232Y').
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Das Menu Amplitude/Phase wird angezeigt.

L] Meszung
Priifstand
Fosit.ion

Ampl itude-Phase

Einstel lungen @

Neue Messstelle
¢ Bringen Sie den Sensor an der dafiir vorgesehenen Stelle an.

¢ Messstellen-Name: Der Detector zeigt als Vorschlag den in der Trendline-
Software (siehe "Amplitude/Phase-Konfiguration einrichten |7ﬁ") vorgegebenen
Namen an und fligt ein Leerzeichen sowie eine fortlaufende Nummer hinzu (z
B. "MP 1"). Sie kdénnen den Vorschlag tGbernehmen oder einen anderen
Namen eingeben.

¢ Abstand: Der Abstand zum Referenzpunkt wird bendtigt, um die Position der
Messstelle im Amplitude/Phase-Diagramm darstellen zu kdnnen. Wenn schon
mindestens zwei Messstellen vorhanden sind, dann schlagt der Detector
automatisch einen Wert vor, der sich aus dem Abstand der letzten Messstelle
und dem Abstand zwischen den beiden letzten Messstellen zusammensetz.
Sie kdnnen den Vorschlag tbernehmen oder einen anderen Wert eingeben.

Die Messung wird gestartet. Der Detector ermittelt die Drehzahl sowie Amplitude
und Phase der Schwingung. Die Stabilitdt der Werte wird mit einem Balken
angezeigt, der die Schwankung um den Mittelwert anzeigt. Sie kdnnen den
Mittelwert mit der Funktionstaste F zurtcksetzen, um die Mittelwertberechnung
neu zu starten.

l-}m%?ﬂm
Amplitudes 263, Bom
Fhaze: 2957
Lrehzahl 1213RPH

! 1 [ In5tbi

¢ Driicken Sie die Enter-Taste <J, wenn sich die Amplitude und die Phase nach
einiger Zeit stabilisiert haben.

¢ Nach Abschluss der Messung kdnnen Sie einen Kommentar auswahlen. In
der Kommentarliste kdnnen Sie einen neuen Kommentar anlegenlﬁﬁ oder
einen bestehenden auswahlen (siehe "Kommentare fir Messungen verwalten
I%'ﬁ"). Wenn keine Kommentare in der Liste vorhanden sind, erscheint direkt
ein Editierfeld fir neue Eintrage. Bestatigen Sie lhre Eingabe mit der Enter-
Taste <.
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e Wahlen Sie Werte sind OK.

Die Werte fiir die Messstelle werden zusammen mit dem Kommentar
gespeichert. Sie kdnnen nun die Messung an der nachsten Messstelle fortsetzen
oder aber beenden.

e Die Anzahl der Messstellen ist auf 255 beschrénkt. Wenn diese
g Zahl erreicht wird, zeigt der Detector eine Warnmeldung an und
beendet automatisch die Messung.

e Sollte der Speicher fiir eine weitere Messstelle nicht mehr
ausreichen, zeigt der Detector ebenfalls eine Warnmeldung an
und beendet automatisch die Messung.

Nach Beendigung der Messung zeigt der Detector alle Messwerte in einer
Tabelle an.

Sie kdnnen eine Messung (komplett oder an einzelnen Messstellen)
wiederholen, bevor Sie die Messdaten an die Trendline-Software Ubertragen.
Wahlen Sie hierzu Messung wiederholen im Amplitude/Phase-Menii. Der
Detector zeigt eine Tabelle mit allen vorhandenen Messstellen an. Eine
Messstelle, die schon gemessen wurde, wird in der Tabelle mit dem Symbol B
gekennzeichnet. Wahlen Sie die gewlinschte Messstelle aus, um die Messung
zu wiederholen.

Einstellungen

Mit diesem Menipunkt kdnnen Sie die Einstellungen, die Sie fiir die Messstelle in
der AmpIitude/Phase-Konﬁgurationlﬁﬁ der Trendline vorgenommen haben,
anzeigen. Bei einer freien Messung kdnnen Sie hier auch die Einstellungen
andern, solange noch keine Messung durchgefuhrt wurde.

Allgemein

Wahlen Sie diesen Menipunkt, um die Amplitude/Phase- und die Drehzahl-
Einstellungen der Konfiguration anzuzeigen.
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Hlles laoschen
Messw. zuridcksetzen
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Triggersensor / Schwingungssensor

Wahlen Sie diesen Menipunkt, um die jeweilige Sensoreinstellung aus der
Amplitude/Phase-Konfiguration[78) anzuzeigen.

Alles loschen

Wahlen Sie diesen Menupunkt, um alle bisherigen Messwerte sowie Namen und
Abstande fir diese Konfiguration zu I16schen.

Messwerte zuriicksetzen

Wahlen Sie diesen Menipunkt, um alle bisherigen Messwerte - d.h. Amplituden-/
Phasenwerte, Drehzahl und Zeitstempel - fir diese Konfiguration zu I6schen.
Namen und Abstdnde werden nicht geldscht, so dass Sie die Messung an allen
Messstellen wiederholen kénnen, ohne Namen und Abstande erneut eingeben
zu missen.

Messstelle I6schen
Wahlen Sie diesen Menipunkt, um einzelne Messwerte zu I6schen.

Der Detector zeigt eine Tabelle mit allen vorhandenen Messstellen an. Eine
Messstelle, die schon gemessen wurde, wird in der Tabelle mit dem Symbol B
gekennzeichnet.

e Wahlen Sie die zu léschende Messstelle aus und bestatigen Sie den
Loéschvorgang mit der Enter-Taste <.

6.11 Freie Messung

Neben den in der Routemgeplanten Messungen kénnen Sie mit dem Detector
sogenannte freie Messungen durchfiihren. Hierzu dient bei CM-, Auswucht-,
Amplitude/Phase-Messungen und beim Hoch-/Auslauf der Menlipunkt Neue
Messstelle.
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Beispiel: Sie sind unterwegs auf Inrem Messrundgang. Dabei bemerken
Sie an einer Maschine, an der bei diesem Messrundgang keine Messung
vorgesehen war, ein auffalliges Gerausch oder eine ungewdhnlich hohe
Temperatur. Durch die Option Neue Messstelle haben Sie die Mdglichkeit,
eine zusatdiche Messung spontan durchzufiihren.

Fir solche Situationen kdnnen Sie Uber die Trendline-Software Messvorlagen
definieren. Welche Vorlagen Sie erstellen, ist abhangig von lhren Gegebenheiten.
Die Vorgehensweise zum Erstellen und Ubertragen von Messvorlagen wird in "
Vorlage erstellen[113" ausfiihrlich beschrieben. Wenn Sie im Detector keine
Vorlagen aus der Trendline verfligbar haben, kénnen Sie auf dem Geréat eine
Standardvorlage auswéahlen.

Der Detector stellt widhrend der freien Messung alle

g ' Geschwindigkeitswerte in der Einheit dar, die in der Trendline-
Software fiir die verwendete Vorlage gewéhlt wurde. Sie kénnen im
Menii Einstellungen wéahrend der freien Messung fast alle
Einstellungen anpassen.

Freie CM-Messung
¢ Bringen Sie den Sensor an der gewlinschten Messstelle an.
e Wahlen Sie Zustandsiiberwachung > Neue Messstelle.

e Wahlen Sie dann mit Vorlage selektieren eine passende Vorlage aus.
Alternativkdnnen Sie auch die Vorlage einer vorherigen Messung auswahlen.

™ e TE]
naen Standard 1209- saaau w
Standard ber 0060 | | ey

Damit sich die freie Messung spéater eindeutig der Messstelle zuordnen lasst, an
dem sie aufgenommen wurde, haben Sie im nachsten Menu die Moglichkeit die
Bezeichnung der Vorlage zu andern.

o Wenn Sie die Bezeichnung ohne Anderung libernehmen, erhalt die freie
Messung den Namen der Vorlage und eine Ordnungszahl, die bei jeder
weiteren Messung mit dieser Vorlage aufwarts zahlt (<Name> 1, <Name> 2,
)

© Um die Bezeichnung zu andern, wahlen Sie Name dndern und bestatigen Sie
lhre Auswahl mit der Enter-Taste <. Das nachste Display zeigt den Namen
der ausgewahlten Vorlage, die aktuelle Ordnungszahl und unter dem ersten
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Buchstaben einen Cursor. Andern Sie den Namen, wie unter Eingabe mit der
Tastatur[222 beschrieben.

¢ Andern Sie ggf. den Namen und wahlen Sie danach Weiter.

e Wenn Sie die Konfiguration der Vorlage anpassen wollen, wahlen Sie
Einstellungen.

N
3 |_r|

Triggersensar Speichern
Eennuerte Tiefpass [Hzl
Zeitsignale

MIW EI*]@@W-]_ An 1ttel [=l
eszung starten chuingunassensor FFT Linien ﬁ”

Bei der freien Messung kdnnen Sie neben dem Namen der Vorlage auch alle
anderen Werte andern. Wahlen Sie hierzu im Meni den Punkt Einstellungen.
Jetzt kbnnen Sie die entsprechenden Werte mit der Enter-Taste <« auswahlen. Je
nach Art der Einstellung kénnen Sie nun einen neuen Wert direkt eintippen, aus
einem Ausklappmenu wahlen oder wie oben beschrieben einen Text andern.
Verlassen Sie das Einstellungsmeniu mitder Esc-Taste A

e Starten Sie mit Messung starten den Messvorgang.

Der Ablauf des Messvorgangs entspricht ab hier dem der Standardmessung@
(Initialisierung der Hardware, Aufnahme der Kennwerte, Anzeige der
Messergebnisse mit Kommentar anlegen, Speicherung der Messdaten).

Vorherige Messungen betrachten

Um die Ergebnisse bereits durchgefiihrter freier Messungen anzusehen, wahlen
Sie direkt nach der Messung Vorherige Messungen aus und markieren Sie in
der Liste die gewlinschte Messung.

Mehrfachmessung

Sie konnen eine freie CM-Messung genau so wiederholen wie eine CM-
Messung. Weitere Informationen zu Mehrfachmessungen finden Sie im Abschnitt
Mehrfachmessungen 242

Freie Auswuchtmessung
¢ Bringen Sie den bzw. die Sensor(en) an der gewiinschten Messstelle an.
e Wahlen Sie Auswuchten > Neue Messstelle.

e Wahlen Sie dann mit Vorlage selektieren eine passende Vorlage aus.
Alternativkdnnen Sie auch die Vorlage einer vorherigen Messung auswahlen.
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Damit sich die freie Messung spater eindeutig der Messstelle zuordnen lasst, an
dem sie aufgenommen wurde, haben Sie im nachsten Menu die Moglichkeit die
Bezeichnung der Vorlage zu andern.

o Wenn Sie die Bezeichnung ohne Anderung libernehmen, erhalt die freie
Messung den Namen der Vorlage und eine Ordnungszahl, die bei jeder
weiteren Messung mit dieser Vorlage aufwarts zahlt (<Name> 1, <Name> 2,
)

© Um die Bezeichnung zu andern, wahlen Sie Name dndern und bestatigen Sie
lhre Auswahl mit der Enter-Taste <. Das nachste Display zeigt den Namen
der ausgewahlten Vorlage, die aktuelle Ordnungszahl und unter dem ersten
Buchstaben einen Cursor. Andern Sie den Namen, wie unter Eingabe mit der
Tastaturl222 beschrieben.

¢ Andern Sie ggf. den Namen und wéhlen Sie danach Weiter.

e Wenn Sie die Konfiguration der Vorlage anpassen wollen, wahlen Sie
Einstellungen.

'] EXNINT= LN '] ENE = LA
sEinstel lungen W
FUektorkalkulator ektorkalkula
-Bisherige Schritite -Bisherige Schritte

—RFID deaktlvler‘t —RFID deaktiviert
z FDrehzahl messen

Bei der freien Messung kénnen Sie neben dem Namen der Vorlage auch alle
anderen Werte andern. Wahlen Sie hierzu im Menu den Punkt Einstellungen.
Jetzt kdnnen Sie die entsprechenden Werte mit der Enter-Taste </ auswahlen. Je
nach Art der Einstellung kénnen Sie nun einen neuen Wert direkt eintippen, aus
einem Ausklappmenl wahlen oder wie oben beschrieben einen Text andern.
Verlassen Sie das Einstellungsmeni mitder Esc-Taste A

¢ Starten Sie mit Drehzahl messen den Messvorgang.
Der Ablauf des Messvorgangs entspricht ab hier dem der Auswuchtmessungm.
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Wenn Sie wéhrend einer freien Messung die Auswuchteinheit (

g Einh. Schwing.) &ndern, dann wird der Grenzwert fiir die Auswucht-
Messung (Ausw. OK bei) auf 0 zurlickgesetzt. Der bisherige Werte
ergibt mit der neuen Auswuchteinheit keinen Sinn mehr. Sie
sollten den Grenzwert in diesem Fall unbedingt anpassen, da der
Detector ansonsten die Auswuchtmessung nie beenden kénnte
und Sie selbstdndig das Auswuchten ab schlieBen miissten.

Sie kénnen die Einstellungen der freien Auswuchtmessung so

g lange &ndern, bis der erste Referenzlaufiesh abgeschlossen und
gespeichert wird. Danach werden |hre Einstellungen gesperrt und
kénnen nicht mehr verdndert werden.

Freie Auswuchtmessung fortsetzen

Nach dem Einschalten des Detectors kénnen Sie eine schon angefangene freie
Auswuchtmessung fortsetzen. Wahlen Sie hierzu Auswuchten > Neue
Messstelle > Vorherige Messungen und dann die gewlinschte Messung. Sie
koénnen jetzt wie gewohnt mit dem Auswuchten fortfahren.

Freie Hoch-/Auslauf-Messung
* Bringen Sie den Sensor an der gewtinschten Messstelle an.
¢ Wahlen Sie Hoch-/Auslauf > Neue Messstelle.

e Wahlen Sie dann mit Vorlage selektieren eine passende Vorlage aus.
Alternativkdénnen Sie auch die Vorlage einer vorherigen Messung auswahlen.

Damit sich die freie Messung spater eindeutig der Messstelle zuordnen lasst, an
dem sie aufgenommen wurde, haben Sie im nachsten Menu die Moglichkeit die
Bezeichnung der Vorlage zu andern.

o Wenn Sie die Bezeichnung ohne Anderung ibernehmen, erhélt die freie
Messung den Namen der Vorlage und eine Ordnungszahl, die bei jeder
weiteren Messung mit dieser Vorlage aufwarts zahlt (<Name> 1, <Name> 2,

).

© Um die Bezeichnung zu dndern, wahlen Sie Name dndern und bestatigen Sie
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lhre Auswahl mit der Enter-Taste <. Das nachste Display zeigt den Namen
der ausgewahlten Vorlage, die aktuelle Ordnungszahl und unter dem ersten
Buchstaben einen Cursor. Andern Sie den Namen, wie unter Eingabe mit der
Tastatur[222 beschrieben.

¢ Andern Sie ggf. den Namen und wéhlen Sie danach Weiter.

e Wenn Sie die Konfiguration der Vorlage anpassen wollen, wahlen Sie
Einstellungen.

I%Eﬂlmw El!aﬂiﬂlﬁ— Anz. M1t.t.el =
eszung starten chuingunassensor FFT Linien F}E
Triggersensar Speichern

Eennuerte Tiefpass [Hz]

291t51gnale

Bei der freien Messung kénnen Sie neben dem Namen der Vorlage auch alle
anderen Werte dndern. Wahlen Sie hierzu im Menl den Punkt Einstellungen.
Jetzt kbnnen Sie die entsprechenden Werte mit der Enter-Taste <« auswahlen. Je
nach Art der Einstellung kénnen Sie nun einen neuen Wert direkt eintippen, aus
einem Ausklappmenl wahlen oder wie oben beschrieben einen Text andern.
Verlassen Sie das Einstellungsmeni mit der Esc-Taste A

e Starten Sie mit Messung starten den Messvorgang.

Der Ablauf entspricht ab hier dem Hoch-/Auslauf-Versuch (siehe
Resonanzbereich einer Maschine bestimmen[259").

Freie Hoch-/Auslaufmessung fortsetzen

Nach dem Einschalten des Detectors kdnnen Sie eine schon angefangene freie
Auswuchtmessung fortsetzen. Wahlen Sie hierzu Hoch-/Auslauf > Neue
Messstelle > Vorherige Messungen und dann die gewunschte Messung. Sie
koénnen jetzt wie gewohnt mit dem Auswuchten fortfahren.

Freie Amplitude/Phase-Messung
¢ Bringen Sie den Sensor an der gewlinschten Messstelle an.
¢ Wahlen Sie Amplitude/Phase > Neue Messstelle.

e Wahlen Sie dann mit Vorlage selektieren eine passende Vorlage aus.
Alternativkénnen Sie auch die Vorlage einer vorherigen Messung auswahlen.
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Damit sich die freie Messung spater eindeutig der Messstelle zuordnen lasst, an
dem sie aufgenommen wurde, haben Sie im nachsten Menl die Mdglichkeit die
Bezeichnung der Vorlage zu andern.

o Wenn Sie die Bezeichnung ohne Anderung libernehmen, erhalt die freie
Messung den Namen der Vorlage und eine Ordnungszahl, die bei jeder
weiteren Messung mit dieser Vorlage aufwarts zahlt (<Name> 1, <Name> 2,
)

© Um die Bezeichnung zu andern, wahlen Sie Name dndern und bestatigen Sie
lhre Auswahl mit der Enter-Taste <. Das nachste Display zeigt den Namen
der ausgewahlten Vorlage, die aktuelle Ordnungszahl und unter dem ersten
Buchstaben einen Cursor. Andern Sie den Namen, wie unter Eingabe mit der
Tastatur[222 beschrieben.

¢ Andern Sie ggf. den Namen und wéhlen Sie danach Weiter.

e Wenn Sie die Konfiguration der Vorlage anpassen wollen, wahlen Sie
Einstellungen.

21 T

: Empt ind.
I"199ersensor %lﬂq

Hlles laoschen L g

Messw. zuridcksetzen I

Huswahlen: EET : T

Bei der freien Messung kénnen Sie neben dem Namen der Vorlage auch alle
anderen Werte andern. Wahlen Sie hierzu im Menl den Punkt Einstellungen.
Jetzt kbnnen Sie die entsprechenden Werte mit der Enter-Taste < auswahlen. Je
nach Art der Einstellung kénnen Sie nun einen neuen Wert direkt eintippen, aus
einem Ausklappmenl wahlen oder wie oben beschrieben einen Text andern.
Verlassen Sie das Einstellungsmeni mit der Esc-Taste A

e Starten Sie mit Neuer Messpunkt den Messvorgang.

Der Ablauf entspricht ab hier der Amplitude/Phase-Messung 261,

Mehrfachmessung

Sie kdnnen eine freie Messung genau so wiederholen wie eine Messung.
Weitere Informationen zu Mehrfachmessungen finden Sie im Abschnitt
Mehrfachmessungen 242,

6.12 Einzelmessungen

Im Detector kdnnen Sie Einzelmessungen zur ISO 10816-Kennwertermittlung,
zum "Belauschen" der Messstelle, fir die Temperatur- und Drehzahlmessung
sowie fur den ICP-Sensor-Test durchfiihren.

¢ Driicken Sie im Hauptmeni auf Einzelmessungen.
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Bitte beachten Sie, dass Einzelmessungen nicht gespeichert
werden.

ISO 10816

Mit diesem Menilpunkt kdnnen Sie eine einzelne CM-Messung zur Erfassung von
Kennwerten gemaR ISO 10816 (Klasse 1-4) durchfiihren. Bitte beachten Sie,
dass Sie diese Messung nicht speichern kénnen!

Fir die ISO 10816-Einzelmessung werden die folgenden, fest vorgegebenen
Einstellungen verwendet:

Klasse | Klasse Il Klasse llI Klasse IV

Voralarmgrenze 1,8 mm/s 2,8 mm/s 4,5 mm/s 7,1 mm/s

Hauptalarmgrenze 4,5 mm/s 7,1 mm/s 11,2mm/s | 18,0 mm/s

Sensor-Empfindlichkeit [mV/g] 100

ISO 10816 Klassen

RMS
mm/s
0,28
0,45
0,71

OK Ty pisch fiir eine neue Maschine.

OK Maschinenzustand ist geeignet fir kontinuierlichen Betrieb.

Voralarm Maschinenzustand ist nicht Ianger fiir kontinuierlichen Betrieb
geeignet, begrenzte Betriebsdauer moglich in diesem Zustand.

Hauptalarm Bedrohlicher Schwingungszustand, Schaden kann der Maschine
unmittelbar bev orstehen.

(Zitat: 1SO 10816-1)
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Klasse Erléuterung

| Bauteile von Motoren und Maschinen, die mit der kompletien Maschine unter ihren
lblichen Betriebsbedingungen starr verbunden sind (ty pisch: Anfriebsmotoren bis 15 kW
Leistung).

1l Mittelgroe Maschinen (ty pisch: 15 kW bis 75 kW Leistung) ohne spezielle Fundamente,
starr aufgestellte Motoren und Maschinen (bis 300 kW) auf speziellen Fundamenten.

] GroRRe Anfriebsmaschinen und andere grole Maschinen mit umlaufenden Massen,
aufgestellt auf starren und schw eren Fundamenten, die in Richtung der gemessenen
Schwingung relativ steif sind.

v GroRRe Anfriebsmaschinen und andere grole Maschinen mit umlaufenden Massen,
aufgestellt auf Fundamenten, die in Richtung der Schwingung relativ nachgiebig sind (z.
B. Turbo- Generatorséatze und Gasturbinen mit einer Leistung Uber 10 MW).

e Wahlen Sie Einzelmessungen > ISO 10816 und dann die gewlinschte Klasse.

Der Ablauf der Messung entsprichtder CM—Messung@. AbschlieRend wird eine
Zusammenfassung der Messergebnisse inklusive dem Alarmstatus 36
angezeigt. Der Hillkurvenkennwert wird ohne Alarmstatus angezeigt.

Die Messung kann nicht gespeichert werden, und Sie kénnen auch keine
Zeitsignale, FFTs oder Trends betrachten. Sie kénnen jedoch eine weitere
Messung durchfihren:

e Driicken Sie die Enter-Taste <, um eine Messung fiir die gleiche Klasse zu
starten.

¢ Driicken Sie die Esc-Taste A, um eine andere Klasse auszuwahlen.

Kopfhorer

Uber Einzelmessungen > Kopfhorer lasst sich die Kopfhérerfunktion zum
"Belauschen" einer Messstelle aktivieren und der Verstarkungsfaktor fur diese
Option einstellen. Im Detector kann der Kopthérer nicht wahrend einer Messung
benutzt werden.

Alternativ zu einem Kopfthoérer kann an die 3,5 mm Klinkenbuchse auch ein
analoges Aufzeichnungsgerat angeschlossen werden. Die Kopfhérermessung
wird in Einsatz eines Kopfhérers 243 ausfiihrlicher beschrieben.
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Temperatur

Uber Einzelmessungen > Temperatur kann direkt die Temperatur gemessen
werden, ohne dass hierfiir eine Konfiguration bendétigt wird. Die Vorgehensweise
ist die Gleiche wie bei der normalen Temperaturmessungm. Der einzige
Unterschied ist, dass man die Temperatur nicht abspeichern kann.

Drehzahl

Um die Drehzahl direkt zu messen, wahlen Sie Einzelmessungen > Drehzahl.
Der Detector zeigt die aktuelle sowie die gemittelte Drehzahl an. Um die Pulse
pro Umdrehung einzustellen, driicken Sie auf A bzw. V¥ oder driicken Sie die
Enter-Taste < und geben Sie die Anzahl Pulse ein.

1217.2 REFPM

1217.2 BPM Mitteluert
Fulse pro Umdeh.: 1

eSCE TURLSE

ICP-Sensortest

Der ICP-Sensortest priift anhand der Biasspannung des an die Buchse BNC1
angeschlossenen Sensors die folgenden Falle:

e Die Spannung liegt innerhalb des spezfizierten Bereichs: Der Sensor ist
funktionstiichtig.

¢ Die Spannung ist gréRer als die Sensor-Maximalspannung: Das Sensorkabel
ist defekt, oder es ist kein Sensor angeschlossen.

¢ Die Spannung liegt zwischen 0 und der Sensor-Minimalspannung: Der Sensor
ist defekt.

Nach dem Start des ICP-Sensortests, dauert es ein paar
g Sekunden, bis alle  Einschwingvorgdnge im  Sensor
abgeschlossen sind.
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6.13 Messdaten loschen

Auf dem Detector kénnen Sie die Messdaten einer CM-, Auswucht-, Hoch-/
Auslauf oder Amplitude/Phase-Messung l6schen. Dazu wéahlen Sie die
gewlnschte Ebene (Halle, Maschine oder Messstelle) aus oder markieren direkt
eine zu I6schende Messung.

_ Bitte beachten Sie, dass die Daten unwiderruflich verloren gehen,
g wenn Sie den Léschvorgang bestétigen. Es gibt keine Mbglichkeit
die Daten wiederherzustellen!

So léschen Sie Messdaten auf dem Detector

e Wahlen Sie die Ebene aus, unterhalb der die Messdaten geldscht werden
sollen.

* Driicken Sie die Funktionstaste F.
¢ Wahlen Sie Daten I6schen und
¢ bestatigen Sie den Léschvorgang mit der Enter-Taste <.

Die folgende Tabelle beschreibt das Ldschen von CM-Messdaten auf jeder
Ebene. Die Vorgehensweise zum Ldschen von Messdaten einer Auswucht-,
Hoch-/Auslauf oder Amplitude/Phase-Messung istidentisch.
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Ebene Schritt und Beschreibung

Messdaten von konfigurierten Messstellen I6schen

Messpunkt auswéahlen markieren:
Alle Messdaten aller darunterliegenden Messstellen werden geldscht.

Messpunkt ausw ahlen > Halle markieren:
Alle Messdaten der ausgew ahlten Halle werden gel6scht.

Messpunkt ausw dhlen > Halle > Maschine markieren:
Alle Messdaten der ausgew ahlten Maschine werden geléscht.

(] 1 t
PPqutand . \ .
F'E'sltl'" Messpunkt ausw &hlen > Halle > Maschine > Messstelle markieren:

Alle Messdaten der ausgew ahlten Messstelle w erden geldscht.

M L3LEr
TS = ZEle 5 i ;
coindel nrful.qten Messpunkt ausw dhlen > Halle > Maschine > Messstelle > Vorherige

pind.R worn i Messungen > Zu léschende Messung markieren:
Messun starﬂten . . ..
ige FIE Alle Messdaten der ausgew &hlten vorherigen Messung werden geléscht.

Neue Messstelle markieren:
Alle Messdaten aller darunterliegenden freien Messungen werden geloscht.

Neue Messstelle > Vorherige Messung > Zu léschende Messung
markieren:
Alle Messdaten der ausgew ahlten freien Messung werden geldscht.
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Bei Auswuchtmessungen werden die von der Trendline-Software

libermittelten Koeffizienten nicht geléscht, damit der Testlauf beim
ndchsten Auswuchtvorgang nicht erneut gestartet werden muss.

Bei der Amplitude/Phase-Messungen werden alle Messpunkte, die
zu einer Konfiguration oder freien Messung gespeichert sind,
ebenfalls gel6scht.

6.14 Systemmeldungen und ihre Bedeutung

Fehlermeldung

Sensorfehler

Messstelle ist
durchgestrichen

Eingang
Ubersteuert! Bitte
neu messen.

Temperatursensor
anschliessen und
einschalten
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Erklérung

Fehler in der
Initialisierungsphase des
Messv organgs.

Bei aktiven Sensoren:
Die gemessene
Biasspannung ist nicht
im eingestellten Bereich.

Die aktuelle Messstelle
hat einen Datenfehler.
Sie konnen diese
Messung nicht starten.
Versuchen Sie es
trozdem, dann wird die
Fehlermeldung "CRC-
Fehler " angezeigt.

Vor einer Messung wird
der Messv erstérker
optimal eingestellt. Wenn
das Messsignal nach
dieser Einstellung groRer
wird, so kann der
Eingang libersteuert
werden.

Vor einer
Temperaturmessung
werden Sie aufgefordert,
den Temperatursensor

Fehlerquelle / Lésung

Der Sensor (bzw. das Sensorkabel) ist defekt oder nicht

korrekt angeschlossen.

Wenn die Spannung bei aktiven Sensoren nicht im gultigen

Bereich liegt, dann kann das folgende Ursachen haben:

e Sensor ist nicht angeschlossen

e Sensor hat einen Kurzschluss

e Sensor hat ein defektes Kabel

* Die eingestellten Biasspannungen[ 483 sind falsch fiir den
verw endeten Sensor.

Eine genauere Fehlerdiagnose erhalten Sie, wenn Sie einen

ICP-Sensortestl273 durchfiihren.

Wenn noch Messdaten auf dem Detector gespeichert sind,
dann holen Sie diese mit der Trendline ab. Es werden nur
die Messungen Ubertragen, die keinen Datenfehler haben.
Die Messungen mit Datenfehlern sind verloren. Senden Sie
anschlieBend eine neue Konfiguration auf den Detector.

Tritt dieser Fehler auf, dann miissen Sie nochmal messen.
Tritt der Fehler haufiger auf, so messen Sie wahrscheinlich
an einer langsam drehenden Maschine (<120 Umdrehungen
pro Minute). Fir solche Messungen ist der Detector nicht
vorgesehen.

Wenn ein Sensor von Raytek verwendet wird, dessen
Schalter auf ON steht, dann schalten Sie ihn aus und wieder
ein.



Fehlermeldung

Temperatur zu
hoch

Kein Speicher
mehr frei fiir Daten

Warnung: Akku
schwach

Akku ist leer. Bitte
laden

Kein Speicher
reserv.

Keine Vorlage
geladen

Keine
Konfiguration
geladen!

Keine freien
Messungen
gespeichert
Keine

Ausw uchtkonfigur
ation gespeichert.

Erklérung

anzuschlielen bzw.
einzuschalten.

Die gemessene
Temperatur liegt
ausserhalb der
technischen Grenzen
des Temperatursensors.

Es kann keine Messung,
kein Ausw uchtschritt
oder kein neuer
Datenblock beim Hoch-/
Auslauf mehr angelegt
werden, da der Speicher
voll ist.

Der Akku ist fast leer.

Der Akku ist leer, der
Detector kann nicht
eingeschaltet werden.

Es wurden
Konfigurationen an den
Detector geschickt, fiir
die kein Speicher
reserviert w urde.

Es ist keine Ausw ucht-.
CM- oder Hoch-/Auslauf-
Vorlage gespeichert.

Es ist keine Auswucht-,
CM- oder Hoch-/Auslauf-
Konfiguration
gespeichert.

Es wurden noch keine
freien Messungen
durchgefihrt.

Es ist keine

Ausw uchtkonfiguration
auf dem Detector
gespeichert.

Detector Il

Fehlerquelle / Lésung

Temperaturmessbereich: -15 °C bis +550 °C

Daten an die Trendline ibertragen und die letzte
Ausw uchtkonfiguration oder die Route zuriick auf den
Detector spielen.

Bitte laden[22™ Sie den Akku neu, bevor Sie weiter mit dem
Detector arbeiten. Der Detector kdnnte sich sonst ohne
Warnung abschalten, um den Akku zu schiizen.

Der Akku muss neu geladen[22R werden.

Dies deutet auf einen Fehler in der Trendline-Datenbank hin.
Wenden Sie sich bitte an support@fis-services.de.

Sie mdchten eine freie Messung durchflihren, obw ohl keine
Vorlage im Detector gespeichert ist. Vorlagen werden nur
mitgeschickt, wenn Sie in der Trendline auf Detector >
Route senden klicken.

Sie mdchten ausw uchten, eine CM-Messung oder einen
Hoch-/Auslauf durchfilhren, haben aber noch keine
Konfiguration auf den Detector Ubertragen. Klicken Sie in der
Trendline auf Detector > Konfiguration senden oder auf
Detector > Route senden.

Sie versuchen auf dem Detector freie Ausw ucht-, CM- oder
Hoch-/Auslauf-Messungen anzuschauen, obw ohl noch
keine dieser Messungen durchgeflhrt wurden.

Senden Sie eine Ausw uchtkonfiguration an den Detector
(klicken Sie in der Trendline auf Detector > Konfiguration
senden oder auf Detector > Route senden), bevor Sie auf
dem Detector im Ausw uchtmeni eine Konfiguration
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Fehlermeldung

Kein Speicher
mehr frei flir
Zeitsignale

Eingang
Ubersteuert!

Kein
Drehzahlsignal!

Drehzahl instabil!

Drehzahl aus
Bereich!

Keine Konf. flir
RFID

278

Erklérung

Der Detector méchte
Zeitsignale speichern, es
ist jedoch nicht mehr
genligend Speicher frei.

Das Schwingungssignal

ist groer als der

Detector messen kann.

Das Drehzahlsignal fehlt.

Das Drehzahlsignal

schwankt.

Die gemessene Drehzahl
ist aulerhalb des in der
Trendline definierten

Drehzahlbands.

Es wurde keine

Konfiguration fir den
RFID-Eintrag gefunden.

Fehlerquelle / Lésung

ausw dhlen.

Dies kann auftreten, wenn Sie Zeitsignale nur im Alarmfall
speichern mochten und ein Alarm aufgetreten ist. Es ist auch
maglich, dass Sie die Messstelle mehrfach gemessen
haben. Es werden auf jeden Fall die Kennwerte gespeichert,
jedoch nicht alle oder keine Zeitsignale.

Dies kann zwei Ursachen haben:

® Das Eingangssignal ist sehr grofRt (>50 g). Verw enden
Sie einen anderen Sensor (z.B. mit einer Empfindlichkeit
von 10 mV/g).

® Das Signal wurde nach der Verstarkungseinstellung
grofer, z.B. durch einen Schlag auf die Maschine. Die
Schwingungen miissen w ahrend der gesamten Messung
in etwa konstant bleiben.

Mégliche Ursachen:

® Der Triggersensor ist nicht richtig auf die Reflexmarke
ausgerichtet.

¢ Die Reflexmarke wurde nicht aufgeklebt.

® Der Triggersensor wurde zu nah an die Reflexmarke
platziert (<10 cm). VergroRern Sie den Abstand.

o Der Triggersensor wurde in der Trendline falsch
konfiguriertl 47 (z.B. falsche Versorgungsspannung).

® Sie haben den Triggersensor nicht an der AUX-Buchse
[2251am Detector angeschlossen.

Méogliche Ursachen:

o Der Triggersensor ist nicht richtig auf die Reflexmarke
ausgerichtet.

o Der Triggersensor ist zu nah an der Reflexmarke (dies
sollte mindestens 10 cm sein).

* Die Drehzahl der Maschine schw ankt.

Verringern Sie die Maschinendrehzahl oder libernehmen Sie
die aktuelle Drehzahl als neue nominelle Drehzahl.

Dieser Fehler tritt auf, wenn von der Trendline der RFID-
Status fiir eine Messstelle geschickt wird, aber vorher keine
Ausw ucht-, CM- oder Hoch-/Auslauf-Konfiguration
Ubertragen wurde. Stellen Sie sicher, dass eine
Konfiguration fiir die Messstelle auf dem Detector vorhanden
ist. Dies deutet auf einen Fehler in der Trendline-Datenbank
hin. Wenden Sie sich bitte an support@fis-services.de.
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Fehlermeldung

Mindestens eine
Konfiguration
konnte nicht
gefunden werden

Mehrere IDs
gelesen. Bitte
wiederholen

ID schon in
Gebrauch. Bitte
wiederholen

Sensor wechseln
Zu: ...

Maximale Anzahl
Daten erreicht!

Resonanzfrequen
z!

Drehzahl zu hoch
(niedrig) fur
Autostart /
Autostopp

HWO bis HW2
(Backupbatterie)

Erklérung

Erkannte RFID-Tags und
konfigurierte Messstellen
stimmen nicht (iberein.

Beim Versuch, ein RFID-
Tag zuzuweisen,
wurden zwei oder mehr
Tags gefunden.

Es wurde ein RFID-Tag
eingelesen, das bereits
einer anderen Messstelle
zugew iesen ist.

Die nachste Messung
muss mit einem anderen
Sensor durchgefiihrt
werden.

Maximale Anzahl der
Datenpunkte erreicht (bei
Hoch-/Auslauf).

Maschine befindet sich
bei der

Ausw uchtmessung im
Resonanzbereich.

Drehzahl liegt beim
Hochlauf bereits dber der
gew hlten Autostart
und/oder Autostopp-
Drehzahl.

Oder: Drehzahl liegt
beim Auslauf bereits
unterhalb der gew ahlten
Autostart- und/oder
Autostoppdrehzahl.

Fehler beim Selbsttest

Detector Il

Fehlerquelle / Lésung

Der Detector hat mindestens ein RFID-Tag gefunden, zu
dem keine Messstellen-Konfiguration v orliegt. Die fehlende
Messstelle wird daher nicht zur Ausw ahl fir die Messung
angeboten.

Die Zuordnung ist nicht mdglich, da der Detector im
Lesebereich des RFID-Readers mindestens zwei Tags
erkannt hat. Entfernen Sie die nicht gew Ginschten RFID-Tags
aus dem Lesebereich.

Weisen Sie der aktuellen Messstelle ein neues RFID-Tag
zu.

Wenn Sie fiir Messstellen Sensoren mit unterschiedlichen
Empfindlichkeiten konfiguriert haben, dann kann es
erforderlich sein, zwischen zw ei Messungen den Sensor zu
wechseln. Der Detector weist Sie in diesem Fall darauf hin,
welcher Sensor fir die ndchste Messung angeschlossen
werden muss.

Bei einem Hoch-/Auslauf wird nach 65535 Werten
abgebrochen. Die bis dahin ermittelten Werte w erden
gespeichert.

Wenn Sie fiir eine Maschine in der Trendline-Softw are ein
oder mehrere Resonanzbereiche definiert haben (siehe "
Hoch-/Auslauf einrichten[85™' bzw . "Resonanzbereich einer
Maschine bestimmen[258Y), dann gibt der Detector beim
Ausw uchten diese Meldung aus, wenn die aktuelle Drehzahl
in einem solchen Resonanzbereich liegt. Sie konnen die
Ausw uchtmessung w eiterfiihren. Beachten Sie jedoch die
Hinw eise in Ausw uchtmessung[242)

Hochlauf: Ist die Drehzahl zu hoch fiir einen automatischen
Start und/oder einen automatischen Stopp, dann wird das
automatische Starten und/oder Stoppen der Messung
abgeschaltet. Der Start und/oder Stopp kann dann von Hand
durch Driicken der Enter-Taste durchgefiihrt w erden.
Auslauf: ist die Drehzahl zu niedrig flir einen automatischen
Start und/oder einen automatischen Stopp, dann wird das
automatische Starten und/oder Stoppen der Messung
abgeschaltet. Der Start und/oder Stopp kann dann von Hand
durch Driicken der Enter-Taste durchgefiihrt w erden.

Beim Start macht der Detector einen Selbsttest und tberpriift
so die internen Spannungen. Erscheint eine dieser drei
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Fehlermeldung |Erklérung Fehlerquelle / Lésung

Fehlermeldungen, so muss die Backupbatterie getauscht
werden. Bitte wenden Sie sich an support@fis-services.de
und teilen Sie uns die Fehlernummer mit. Sie erhalten dann
weitere Informationen zum Batterietausch. Die
Fehlermeldung kann mit Enter Uibergangen w erden.

HW3 bis HW7 Fehler beim Selbsttest | Hierbei handelt es sich um einen schwerwiegenden Fehler.

(Interne Fehler) Bitte wenden Sie sich an support@fis-services.de und teilen
Sie uns die Fehlernummer mit. Sie erhalten dann weitere
Informationen.

_ Der Detector speichert Fehlermeldungen und zuséizliche

g Informationen in einer Protokolldatei, die Sie mit der Trendline-

Software auf lhren PC holen kénnen (siehe "Protokolldatei vom
Detector holen"13%).

6.15 Firmware aktualisieren

Die interne Software des Detectors istin der sogenannten Firmware gespeichert.
Die FAG Industrial Services erweitert und verbessert die Detector-Firmware
standig. Sie sollten diese also im Detector aktualisieren, sobald eine neue
Version vorliegt. Die jeweils aktuelle Version steht auf unserer Web Site (www fis-
services.de) zum Download bereit.

VORSICHT Verlust von Messdaten méglich!

Bei der Aktualisierung der Detector-Firmware werden alle
Daten auf dem Detector gel6scht

Bevor Sie beginnen

1.Bei der Aktualisierung der Firmware werden alle Daten auf dem Detector
geldscht. Laden Sie diese daher vor der Firmware-Aktualisierung vom Detector
in die Trendline-Software wie in "Messdaten vom Detector holen[120r"
beschrieben.

2. Laden Sie die aktuelle Firmware-Datei von unserer Web Site www fis-services.
de.

3. Starten Sie den Detector Flash-Updater (im Start-Meni unter Programme > FIS
> Detector Flash Updater 3). Sollte dieser nicht installiert sein, dann
installieren Sie ihn von der Trendline-CD oder laden ihn von unserer Web Site
herunter.
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Detector Il

.Legen Sie einen dinnen Gegenstand - z.B. eine aufgebogene Biroklammer -

bereit.

.SchlieRen Sie den Detector Uber das mitgelieferte serielle Kabel an lhren

Windows-Computer an. Alternativ kdnnen Sie den USB-Seriell-Adapter[4d)
verwenden, allerdings ist die Kommunikation ber eine serielle Schnittstelle
zuverlassiger.

-Vergewissern Sie sich, dass der Akkul22M noch zu mindestens 25% geladen

ist.

Die Detector-Firmware aktualisieren

Klicken Sie auf Start > Programme > FIS > Detector Flash Updater 3 > Detector
Flash Updater 3 und folgen Sie den Programm-Anweisungen. Die Aktualisierung
umfasst die folgenden Schritte:

1.

Initialisierung des Detectors
a) Entfernen Sie den Akku fir mindestens drei Sekunden.
b) Setzen Sie den Akku wieder ein und verbinden Sie den Detector mit dem PC.

. Wahlen Sie die Schnittstelle, an die der Detector angeschlossen ist.

. Im Abschnitt "USB-Seriell-Adapter installieren[50Y" wird erlautert,
g wie Sie die Schnittstellen-Nummer des USB-Seriell-Adapters
ermitteln kénnen.

-Wahlen Sie die heruntergeladene Firmware-Datei ("Detector_3_x_x.dup") aus

(Wenn Sie die Firmware von der Internetseite heruntergeladen haben, dann
mussen Sie dieses Zip-Archiv noch entpacken). Der Flash Updater zeigt eine
Information (iber die Anderungen zur Vorgéngerversion an.

.- Vorbereitung des Detectors

a) Schalten Sie den Detector aus.

b)Fihren Sie einen dinnen Gegenstand - zB. eine aufgebogene
Buroklammer - bis zu einem spurbaren Anschlag in das kleine Loch an der
linken Seite des Detectors und halten Sie die Bluroklammer gegen den
Widerstand fest.

¢) Schalten Sie den Detector ein und halten Sie die Einschalt-Taste gedrickt.
Warten Sie drei Sekunden, bevor Sie die Biroklammer herausnehmen. Nun
kénnen Sie auch die Einschalt-Taste loslassen.

. Die neue Firmware wird auf den Detector Ubertragen. Je nach Schnittstellen-

Geschwindigkeit kann das einige Minuten dauern.
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Sie koénnen die Aktualisierung abbrechen, solange die
g/ Ubertragung der Firmware noch nicht begonnen hat. Klicken Sie
zum Abbrechen auf Cancel.
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Besonderheiten

7 Besonderheiten

7.1 Kennwerte

Pro Messstelle kann der Detector Ill bis zu 4 verschiedene (oder auch gleiche)
Kennwerte speichern. Folgende Kennwerte sind moglich:

Kennwert Bedeutung
1SO 10816 |Effektivwert der Schwinggeschw indigkeit

sel

eff

sel

eff

sel

Crestfaktor

Universal

.

Frequenzbereich: 10 Hz bis 1 kHz
Einheit: mm/s

Effektivw ert der Schwinggeschw indigkeit mit frei w ahlbarer oberer und unterer
Grenzfrequenz

Frequenzbereich: 0,3 Hz bis 20 kHz abhangig von der Tiefpass-Eckfrequenz
Einheit: mm/s

Effektivw ert der Schwingbeschleunigung

Frequenzbereich: 2 kHz bis 20 kHz abhangig von der Tiefpass-Eckfrequenz
Einheit: g

Effektivw ert der Schwingbeschleunigung mit frei w ahlbarer oberer und unterer
Grenzfrequenz

Frequenzbereich: 0,1 Hz bis 20 kHz abhangig von der Tiefpass-Eckfrequenz
Einheit: g

Hiillkurv ensignal der Schwingbeschleunigung mit einstellbarem Tiefpass
Frequenzbereich: 0,1 Hz bis 20 kHz abhangig von der Tiefpass-Eckfrequenz
Einheit: g

Hiillkurv ensignal der Schwingbeschleunigung mit einstellbarem Tiefpass und frei w ahlbarer
oberer und unterer Grenzfrequenz

Frequenzbereich: 0,1 Hz bis 20 kHz abhangig von der Tiefpass-Eckfrequenz
Einheit: g

Temperatur

Bereich: -20°C bis +550°C

Einheit: °C

Verhéltnis vom Spitzenw ert zum Effektivw ert (Crest-Faktor = Spizenw ert/Effektiv w ert)

Univ ersalkennw ert
Bereich: 0 bis 99999
Einheit: keine

Uber die genannten Kennwerte hinaus kann die Drehzahl
gemessen werden.
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7.2 Frequenzselektive Kennwerte

Bei den Kennwerten, die durch das Kiirzel "sel" gekennzeichnet sind, haben Sie
die Mdglichkeit, in einem vorgegebenen Bereich ein Frequenzband zu definieren,
das zur Kennwertberechnung verwendet wird.

In der Trendline wird fur jeden Kanal definiert, bis zu welcher Tiefpass-
Eckfrequenz gemessen werden soll. Die dazu verwendete Abtastrate ist dabei
immer der 2,56-fache Wert dieser Eckfrequenz. Aus dem so aufgezeichneten
Zeitsignal wird mittels FFT-Berechnung ein Frequenzspektrum berechnet, aus
dem wieder die Kennwerte in den eingestellten Grenzen berechnet werden. So
wird zum Beispiel ein aeff-Wert bei einem eingestellten Tiefpassfilter von 5 kHz

zwischen 2 kHzund 5 kHz berechnet.

Kennwert

Geff

a
sel

ISO 10816

v
sel

eff

sel

Bei jedem Kanal kann der Tiefpass sowie die Lange der FFT eingestellt werden.
Beide haben Auswirkungen auf die Abtastrate, die minimal mogliche Frequenz

Analogkanal

Beschleunigung

Beschleunigung

Geschw indigkeit

Geschw indigkeit

Hiillkurve

Hillkurve

und die Frequenzauflosung.

Tiefpass

200Hz
200Hz
500Hz
500Hz
1kHz
1kHz
2kHz
2kHz
5kHz
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Abtastrate

512 SPS

512 SPS

1,28 kSPS
1,28 kSPS
2,56 kSPS
2,56 kSPS
5,12 kSPS
5,12 kSPS
12,8 kSPS

FFT-Lange

1600 Linien
3200 Linien
1600 Linien
3200 Linien
1600 Linien
3200 Linien
1600 Linien
3200 Linien
1600 Linien

Frequenzbereich

2 kHz - Tiefpass Beschleunigungskanal

f

min_a
Frequenzen einstellbar, siehe nachfolgende Tabelle)

10 Hz - 1 kHz

f

mi

mi

einstellbar, siehe nachfolgende Tabelle)

fmin
0,125 Hz
0,1 Hz
0,3125 Hz
0,156 Hz
0,625 Hz
0,3125 Hz
1,25 Hz
0,625 Hz
3,125 Hz

min_v
Frequenzen einstellbar, siehe nachfolgende Tabelle)

f .

0,375Hz
0,19Hz
0,94Hz
0,47Hz
1,875Hz
0,94Hz
3,75Hz
1,875Hz
9,375

*
mn_v(

- Tiefpass Beschleunigungskanal (beide

- Tiefpass Geschwindigkeitskanal (beide

f in” Tiefpass Hiillkurvenkanal

f in” Tiefpass Hiillkurvenkanal (beide Frequenzen

[285)  Frequenzaufiosung

0,125 Hz
0,0625 Hz
0,3125 Hz
0,156 Hz
0,625 Hz
0,3125 Hz
1,25 Hz
0,625 Hz
3,125 Hz



Besonderheiten

5kHz 12,8 kSPS 3200 Linien 1,56 Hz  |4,7Hz 1,56 Hz
10kHz 25,6 kSPS 1600 Linien 6,25Hz  |18,75Hz 6,25 Hz
10kHz 25,6 kSPS 3200 Linien 3,125 Hz |9,375Hz 3,125 Hz
20kHz 51,2 kSPS 1600 Linien 125Hz  |37,5Hz 12,5 Hz
20kHz 51,2 kSPS 3200 Linien 6,25Hz  [18,75Hz 6,25 Hz

(SPS = Samples pro Sekunde)

(*) Die minimale Frequenzbei Geschwindigkeitskennwerten ist die dritte Linie im
Spektrum, da die ersten Linien durch die Integration Uberproportional grof3
werden kdnnen.

7.3 Zeitsignale

Man kann in der Trendline-Software auswahlen, welche Zeitsignale gespeichert
werden sollen. Der Detector kann bis zu 300 Zeitsignale und bis zu 1600
Messstellen speichern. Man sollte hier gut Uberlegen, welche Signale man
braucht. Man kann bei der Konfiguration der Messstelle (siehe "Messstelle
einrichtenlgﬁ") angeben, ob ein bestimmtes Zeitsignal immer gespeichert
werden soll oder nur dann, wenn einer der Kennwerte einen Hauptalarm hat.

Wenn eine Konfiguration oder eine Route zum Detector geschickt wird, Gberpruft
der Detector, wie viele Zeitsignale immer gespeichert werden sollen. Fur diese
Zeitsignale wird dann sofort nach der Ubertragung die richtige Menge Speicher
reserviert, sodass diese Zeitsignale garantiert aufgenommen werden. Das
bedeutet aber auch automatisch, dass in einer Konfigurationen oder in einer
Route nicht mehr Zeitsignale als "Immer speichern" markiert sein dirfen, als der
Detector-Speicher zuldsst. Die Trendline Software Uberprift, bevor eine
Konfiguration oder eine Route zum Detector geschickt wird, ob der Speicher im
Detector fiur die Daten ausreicht. Sollte dies nicht der Fall sein, dann wird eine
Fehlermeldung ausgegeben und die Daten werden nicht zum Detector geschickt.

Bei den Zeitsignalen, die nur im Alarmfall gespeichert werden sollen, kann die
Trendline nicht Gberpriifen, ob diese in den Speicher passen oder nicht, da man
ja noch nicht weill, wie viele Messstellen einen Alarm haben. Im Extremfall
kdnnte man also bei allen Zeitsignalen in der Konfiguration "Bei Alarm
speichern" anklicken. Wenn der Detector bei einer Messung feststellt, dass ein
Kennwert ein Alarm hat und hierzu ein Zeitsignal gespeichert werden soll, dann
wird dies nur dann gespeichert, wenn auch tatsachlich noch genligend Speicher
vorhanden ist. Reicht der Speicher nicht aus, dann bekommt der Benutzer des
Detectors eine Meldung, dass der Speicher nicht ausreicht und das Zeitsignal
nicht gespeichert wurde. Mehr Informationen zur Speicherbenutzung finden Sie in
"Dynamische Speicherverwaltung 288",
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. Beachten Sie, dass es vorkommen kann, dass ein Zeitsignal

g NICHT aufgezeichnet wurde, obwohl das Feld "bei Hauptalarm

speichern" angeklickt war und ein Kennwert einen Alarm hatte.

Zeitsignale, die im Alarmfall gespeichert werden sollen, werden nur

dann abgespeichert, wenn noch geniligend freier Speicher
vorhanden ist.

Es handelt sich bei den Zeitsignalen immer um Beschleunigungssignale, die
jeweils nur anders gefiltert und abgetastet werden. Der Detector kann drei
verschiedene Zeitsignale aufnehmen. Dazu stehen drei MesszweigeR8h zur
Verfigung.

Zur Ermittlung der Geschwindigkeitskennwerte ISO10816 und Vsel wird die

Transformation vom Beschleunigungssignal in ein Geschwindigkeitssignal im
Frequenzbereich durchgefiihrt. Daher wird auch bei diesen Kennwerten als
Zeitsignal immer das Beschleunigungssignal gespeichert und angezeigt. Die
Abtastraten fir die Zeitsignale werden durch die Tiefpasseinstellungen fur den
jeweiligen Kanal eingestellt.

7.4 Dynamische Speicherverwaltung

Der Detector verfiigt Gber eine dynamische Speicherverwaltung. Das bedeutet,
dass nicht in der Firmware festgelegt ist, wie der Speicher aufgeteilt ist. Fir
Messstellen, Zeitsignale etc. stehen 2,7 MB zur Verfiigung. Sie kénnen also in der
Trendline einstellen, ob Sie bei den nachsten Messungen viele Konfigurationen
oder viele Zeitsignale haben wollen. Den bendtigten Speicher kann man wie folgt
ausrechnen:

Speicherelement Speicherverbrauch

Konfiguration CM-Konfiguration: 572 By tes
Ausw ucht-Konfiguration: 394 By tes
Hoch-/Auslauf-Konfiguration: 272 By tes
Amplitude/Phase-Konfiguration: 290 By tes
Freie Messung CM-Messung: 588 Bytes
Ausw ucht-Messung: 408 By tes
Hoch-/Auslauf: 286 By tes
Amplitude/Phase-Messung: 304 By tes
Vorlagen CM-Messung: 588 Bytes
Ausw ucht-Messung: 410 By tes
Hoch-/Auslauf: 288 By tes
Amplitude/Phase-Messung: 306 By tes
Zeitsignal 8244 Bytes (1600 Linien), 16436 Bytes (3200 Linien)

Ausw uchtschritt 244 Bytes
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Besonderheiten

Hoch-/Auslauf 94 Bytes + (n * 12) By tes pro Amplitude/Phasenw ert
(n = Anzahl der Stiitzstellen)
Amplitude/Phase 92 Bytes

Zusatzich wird in Abhangigkeit von den Konfigurationen auf dem Detector noch

folgender Speicher benétigt:

e 131 kByte, wenn mindestens eine Auswucht- oder Hoch-/Auslaufkonfiguration
aufdem Detector vorhanden ist.

¢ 30 Bytes pro verwendeter Einheit. In der Regel sind 5-10 Einheiten auf dem
Detector gespeichert.

¢ 54 Bytes pro verwendetem Kommentar.

Beispiel: 500 CM-Konfigurationen werden zum Detector geschickt (500 *
572 Byte = ca. 286 kB), dann bleiben 2,7 MB - 0,286 MB = 2,414 MB fiir
Zeitsignale und freie Messungen. Daraus ergibt sich, dass noch 2,414 MB
/ 16436 Bytes (bei 3200 Linien) = 146 Zeitsignale aufgenommen werden
kénnen. Der verbleibende Speicher von ca. 14 kB kann noch fir rund 23
freie CM-Messungen verwendet werden.

7.5 Analogzweige im Detector

Abhangig vom zu messsenden Kennwert werden die Sensorsignale von
verschiedenen Signalpfaden im Detector vorverarbeitet.

Tiefpasse:
200Hz, S00Hz, 1kHz,
kHz, SkH, 10kHz, 20kHz _ Multiplexsr

Beschleunigung
| —
BC! ™~
O_L\i OAHz (el ICF) PGA Geschwindigkeit
Vo [ D j —b\ -
s Hiillkurve A [ [ Misrocoriroler
oz || g L L /
7o N
AL
-

O PGA Temperatur Kapthdrer e |
) Drehzahl
O f

Uber das Sensormodul (BNC1 oder BNC2, siehe "Anschliisse[225") gelangt das
Mess-Signal in den Detector, wo es bei aktiven Sensoren zunachst einen
Hochpassfilter (0,1 Hz) durchlauft. AnschlieRend wird das Signal in einem PGA (

programmable gain amplifier / programmierbarer Verstarker

) verstarkt. Hinter dem Verstarker verteilt sich das Signal auf drei Zweige, die alle
unterschiedliche Filter haben (k6nnen).
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¢ Beschleunigungszweig und Geschwindigkeitszweig verfigen {ber einen
Tiefpass mit wahlbarer Grenzfrequenz, es werden also nur Signale unter der
gewahlten Frequenzdurchgelassen. Im Geschwindigkeitszweig wird ebenfalls
die Beschleunigung gemessen. Far die Berechnung der
Geschwindigkeitskennwerte wird dieses Signal im Spektrum integriert.

e Das Hillkurvensignal wird zuerst durch einen Hochpassfilter mit der
Grenzfrequenz 750 Hz geleitet, so dass nur Frequenzen Uber der
Grenzfrequenz weiterverarbeitet werden. Dann wird das Signal in einem PGA
verstarkt, anschlieRend gleichgerichtet und zum Schluss noch tiefpassgefiltert.
Die GrenzZfrequenz des letzten Tiefpassfilters kann ebenfalls in der Trendline-
Software eingestellthﬁ werden. Das Signal zur Kopfhérerbuchse wird vor dem
Tiefpass abgeleitet.

Uber die AUX-Buchse (siehe "Anschliisse[2251') kann der Detector Temperatur
und Drehzahl messen. Das Signal vom Temperatursensor wird in einem PGA
verstarkt und in einem Tiefpass mit der Grenzfrequenz 1 kHz gefiltert.

7.6 Verbindungsaufbau

Bei einem Verbindungsaufbau versucht die Trendline-Software zunachst auf der
Schnittstelle und mit der Ubertragungsrate, die zuletzt verwendet wurde, eine
Verbindung mit dem Detector herzustellen.

Kann so keine Verbindung hergestellt werden ermittelt Trendline automatisch die
Verbindungsparameter und stellt die Verbindung her.

Wenn keine Verbindung aufgebaut werden kann, hat das wahrscheinlich einer
der folgenden Ursachen:

¢ Der Detector ist nicht eingeschaltet. Schalten Sie den Detector ein.

¢ Das Datenkabel zwischen Detector und PC ist nicht angeschlossen. Bitte
schlieBen Sie den Detector mit dem beiliegenden 9-poligen Datenkabel an
einer der seriellen Schnittstellen am PC an.

* Der Detector ist eingeschaltet und richtig angeschlossen. Wenn trotzdem
keine Verbindung aufgebaut werden kann, liegt das vielleicht daran, dass der
Detector gerade eine Messung durchfiihrt oder, dass eine Warnmeldung auf
dem Display darauf wartet von Ihnen bestatigt zu werden. Warten Sie, bis die
Messung abgeschlossen ist bzw. bestatigen Sie die Warnmeldung. Wenn
trotzdem keine Kommunikation moglich ist, schalten Sie den Detector aus und
wieder ein.

e Wenn zwar eine Verbindung aufgebaut werden kann, diese aber abbricht,
bevor alle Daten Ubertragen sind, dann kénnte der Akku leer sein. Vor einer
grofReren Datenibertragung sollte der Akku mindestens noch etwa 10 %
geladen sein.
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Wartung und Reparatur

8 Wartung und Reparatur

Der Detector ist prinzipiell wartungsfrei. Sollten Sie einen Defekt am Detector-
Gerit feststellen, wenden Sie sich bitte an unseren Support[29h,

Reinigung

Wenn nétig, kénnen Sie eine Auenreinigung des Gerats vornehmen.
¢ Entfernen Sie den Akku vom Gerét.

¢ Reinigen Sie das Gerat mit einem weichen, nicht fasernden Tuch.

VORSICHT Schédden am Gerét durch unsachgemédBen Umgang!

A Verwenden Sie keine chemischen Lésungsmittel, wie z.B.
Alkohol, Aceton, Nitroverdiinnung oder &hnliches. Diese
Lésungsmittel kénnen die Beschriftung I6sen oder das
Gehéuse beschéadigen.
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9 AuBerbetriebnahme und Entsorgung

AuBerbetriebnahme

Ist ein gefahrloser Betrieb des Detector-Gerats nicht mehr mdéglich, muss das
Gerat aulter Betrieb genommen und gegen unabsichtlichen Betrieb gesichert
werden. Ein gefahrloser Betrieb ist dann nicht mehr méglich, wenn das Gerat

¢ sichtbare Beschadigungen aufweist

* nicht mehr funktioniert

¢ unter schadigenden Verhaltnissen gelagert wurde

¢ schweren Transportbeanspruchungen ausgesetzt war.

Entsorgung

Weder das Detector-Gerat noch die zugehérigen Komponenten dirfen Gber den
Hausmill entsorgt werden, da sie elektronische Bauteile und Akkumulatoren
enthalten, die fachgerecht entsorgt werden missen. Bitte schicken Sie diese an
uns zurlick, damit wir die gesetzeskonforme und umweltgerechte Entsorgung
gewahrleisten kénnen. Mit der Riicksendung von Altgeraten leisten Sie einen
wichtigen Beitrag zum Schutzder Umwelt.
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10 Hersteller / Support

Hersteller
FAG Industrial Services GmbH

Kaiserstralle 100
52134 Herzogenrath
Deutschland

Tel.: +49 (0) 2407 9149-66
Fax: +49 (0) 2407 9149-59
Support-Hotline: +49 (0) 2407 9149-99 (kostenlos™)

Internet: www fis-services.de
Weitere Informationen: info@fis-services.de
Vertrieb: info@fis-services.de

Bitte senden Sie Postsendungen direkt an die F'IS!

Tochtergesellschaft der
Schaeffler Technologies GmbH & Co. KG

Postfach 1260
97419 Schweinfurt
Deutschland

Georg-Schafer-Strale 30

97421 Schweinfurt
Deutschland

Kostenloser Support

Hersteller / Support

Hotline: +49 (0) 2407 9149-99 (*es fallen nur die iblichen Telefongeblhren an)

E-Mail: support@fis-services.de
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11 Anhang

11.1 CE-Konformitatserklarung

Der Hersteller

F'IS, FAG Industrial Services GmbH, KaiserstraBe 100,
D-52134 Herzogenrath

erklart hiermit, dass das Produkt

Detector Il
Seriennummer xxxxxx/F4 ohne Aufschrift "RFID"

den Schutzanforderungen, die in der Richtlinie Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
(2004/108/EG) festgelegt sind, entspricht, w enn das Produkt entsprechend der Inbetrieb-
nahmevorschriften dieses Handbuches fachgerecht und korrekt installiert w urde.

Zur Beurteilung des Erzeugnisses w urden unter anderem folgende Normen
herangezogen:

EN 61000-6-2:2001
EN 61000-6-4:2001
EN 55022:2003

Messgeratekennzeichnung: CE

Herzogenrath, 22.01.2010

A Weppmo N
Dipl.-Ing. Armin Kempkes i.V. Dipl.5 g,r’éétz Langer
Geschaftsfihrer Entwicklungsleiter

//

I
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Anhang

11.2 CE-Konformitatserklarung (RFID)

Konformitatserklarung gemal dem Gesetz liber Funkanlagen und Telekommunikations-
endeinrichtungen (FTEG) und der Richtlinie 1999/5/EG (R&TTE)

Der Hersteller

F'IS, FAG Industrial Services GmbH, KaiserstraBe 100,
D-52134 Herzogenrath

erklart hiermit, dass das Produkt

Detector lll

Seriennummer xxxxxx/F4 mit Aufschrift "RFID"
Funkanlage der Gerateklasse 1
Verw endungszw eck: RFID-Anw endung

den Schutzanforderungen, die in der Richtlinie Giber die elektromagnetische Vertraglichkeit
(2004/108/EG) und in der Richtlinie 1999/5/EG (R&TTE) festgelegt sind, entspricht, wenn
das Produkt entsprechend der Inbetriebnahmevorschriften dieses Handbuches
fachgerecht und korrekt installiert w urde.

Zur Beurteilung des FErzeugnisses wurden unter anderem folgende Normen
herangezogen:

ETSI EN 300 330-2 V1.3.1 (2006-04)
ETSI EN 301 489-3 V1.4.1 (2002-08)
EN 61000-6-2:2005

EN 55022:2003

Der Detector Il mit RFID-Anw endung ist ein Funkgerat, das mit 13,65 MHz funkt. Dieses
Produkt darf in den Landern der Europaischen Union, der Schw eiz, USA, Kanada und
Australien betrieben w erden.

Messgeratekennzeichnung: CE

Herzogenrath, 22.01.2010

f‘«? - g/{f,} (> R
Dipl.-Ing. Armin Kempkes i.V. Dipl.-Ing. Gétz Langer
Geschéaftsfiihrer Entwicklungsleiter

/
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11.3 Einfuhrung in die IR-Messtechnik
(Dr.-Ing Gruner, Raytek)

Vorwort

Dieses Kapitel wendet sich insbesondere an den Praktiker, der mit der
berihrungslosen Temperaturmessung noch nicht so vertraut ist bzw. sie bisher
noch nicht angewendet hat. Es wurde bewusst versucht, die Thematik so kurz
und einfach wie maoglich darzustellen. Fir die Leser, die tiefer in diese Materie
einsteigen wollen, wird im Literaturverzeichnis weiterfihrende Literatur
angegeben. Der Schwerpunkt liegt auf dem praktischen Einsatz dieser Gerate
und in der Beantwortung wichtiger damitim Zusammenhang stehender Fragen.

Vorteile beim Einsatz von IR-Thermometern

Die Temperatur ist die nach der Zeit am zweithaufigsten gemessene
physikalische GroRe. Sowohl in der Fertigung und Qualitédtskontrolle als auch bei
Wartungsarbeiten spielt die Temperatur als Indikator fiir den Zustand eines
Produktes oder einer Maschine eine groRe Rolle. Eine prazse
Temperaturiiberwachung filhrt zu einer Steigerung der Produktqualitat und der
Produktivitat. Stillstandszeiten werden verringert, da die Fertigungsprozesse
kontinuierlich unter optimalen Bedingungen ablaufen kénnen. Dabei ist die
Infrarot-Technologie keine neue Erfindung - seit Jahrzehnten wird sie bereits
erfolgreich in Industrie und Forschung eingesetzt - doch haben in jlingster Zeit
eingefiihrte Innovationen die Kosten gesenkt, die Zuverlassigkeit erhdht und den
Sensoren immer kleinere Abomessungen gegeben. All diese Faktoren haben die
Infrarot-Technologie fir neue Anwendergruppen und Einsatzgebiete interessant
gemacht.

Welche Vorteile bietet die berlihrungslose Temperaturmessung?

® Schnell (im ms-Bereich), dadurch Zeitersparnis bzw. mehrere Messungen und
mehr Informationsgewinn mdglich (Temperaturfeldbestimmung)

¢ Messungen an bewegten Objekten mdoglich (Bandprozesse)

e Messung an gefahrlichen oder schwer zuganglichen Stellen (Hochspannung
fiihrende Teile, groRe Messentfernung)

e Hohe Messtemperaturen (ber 1300°C sind kein Problem. Dort haben
Kontaktthermometer nur eine begrenzte Lebensdauer.

¢ Ruckwirkungsfrei d. h. dem Messobjekt wird keine Energie entzogen. Spezell
bei schlechten Warmeleitern wie Plastik und Holz ergibt sich damit eine hohe
Messgenauigkeit und keine Verfalschung der Messwerte im Vergleich zur
Bertuhrung mit Kontaktthermometern.
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¢ Hygienisch und ohne mechanische Einwirkung auf die Oberflache. Dadurch
verschleillfrei, beispielsweise Lackoberflachen werden nicht zerkratzt bzw. es
kdnnen weiche Oberflachen gemessen werden.

Nachdem die Vorteile genannt wurden, bleibt die Frage, was beim Einsatz von
IR-Thermometern zu beachten ist:

e Das Objekt muss optisch (infrarotoptisch) fir das IR-Thermometer sichtbar
sein. Starker Staub oder Rauch beeintrachtigen die Messung sowie feste
Hindernisse zB. geschlossene metallische ReaktionsgefalRe lassen im
Inneren natiirlich keine Messung zu.

e Die Optik des Messkopfes muss vor Staub und kondensierenden
Flussigkeiten geschiitzt werden. (Die Hersteller bieten dazu nétiges Zubehor
an.)

e Es lassen sich in der Regel nur Oberflachentemperaturen messen, wobei die
unterschiedlichen Abstrahlungseigenschaften verschiedener
Werkstoffoberflichen beachtet werden missen.

Zusammenfassung: Die Hauptvorteile sind Schnelligkeit, Rickwirkungsfreiheit
und der groRe Temperaturbereich bis 3000°C. Zu beachten ist, dass nur die
Oberflachentemperatur gemessen werden kann.

Messsystem

Ein IR-Thermometer l&sst sich mit dem menschlichen Auge vergleichen. Die
Linse des Auges stellt die Optik dar, durch welche die Strahlung (Photonenfluss)
vom Objekt Uber die Atmosphéare zur lichtempfindlichen Schicht (Netzhaut)
gelangt. Dort findet eine Umwandlung in ein Signal statt, welches zum Gehirn
geleitet wird. In der Abb. 1 ist ein IR-Messsystem gezeigt.

Optik
oder Fenster

Messobjekt Atmosphére Detektor Anzeige und Schnittstellen

Abb. 1 Infrarotmesssystem
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Messobjekt

Jeder Korper mit einer Temperatur (T) Gber dem absoluten Nullpunkt sendet
entsprechend seiner Temperatur infrarote Strahlung, so genannte
Eigenstrahlung aus. Ursache dafur ist die innere mechanische
Molekilbewegung. Die Intensitat dieser Bewegung hangt von der Temperatur
dieses Korpers ab. Da Molekllbewegungen gleichzeitig Ladungsbewegungen
darstellen, wird eine elektromagnetische Strahlung (Photonenteilchen)
ausgesandt. Diese Photonen bewegen sich mit Lichtgeschwindigkeit und
gehorchen den bekannten optischen GesetzmaRigkeiten. Sie lassen sich
umlenken, mittels Linsen bilindeln oder kdnnen von spiegelnden Flachen
reflektiert werden. Das Spektrum dieser Strahlung erstreckt sich von 0,7 bis 1000
pum Wellenlange. Daher ist es fir unser Auge normalerweise nicht sichtbar.
Dieser Bereich liegt unter dem roten Bereich des sichtbaren Lichtes und wurde
deshalb lateinisch ,infra“-rot genannt (siehe Abb. 2).

Licht

T -
ma- o Radio
Rontgenstr.  Ultraviolet SHF UHF VHF UKW KW MW LW ULW

[l
= T T T T T T T T T 1
Q1A 1A TUA  100A 01 T4 104 100p O.em  tem  10cm  1m 10m  100m 1km 10km 100km

Wellenlange

Wellenlange in um

genutzter Infrarotbereich

Abb. 2 Das elektromagnetische Spektrum, messtechnisch interessant der Bereich von
etwa 0,7 bis 14 um

Die Abb.3 =zeigt typische Strahlungsverhaltnisse eines Korpers bei
unterschiedlichen Temperaturen. Man sieht, dass heiRe Kérper auch noch zu
einem geringen Teil sichtbare Strahlung abgeben. Das ist auch der Grund,
warum jeder Mensch sehr heile Objekte (iber 600°C) als rot- bis weil3gliihend
sehen kann. Erfahrene Stahlarbeiter kénnen an Hand der Farbe sogar die
Temperatur ziemlich genau abschatzen. Das klassische Glihfadenpyrometer
wurde in der Stahl- und Eisenindustrie ab 1930 eingesetzt. Der unsichtbare Teil
des Spektrums enthalt aber bis zu 100000 mal mehr Energie. Darauf baut die
Infrarotmesstechnik auf. In der Abb. 3 ist ebenfalls zu sehen, dass sich das
Strahlungsmaximum mit steigender Objekttemperatur zu immer kurzeren
Wellenldngen verschiebt und sich die Kurven eines Korpers bei verschiedenen
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Anhang

Temperaturen nicht schneiden. Die Strahlungsenergie im gesamten
Wellenlangenbereich (Flache unterhalb jeder Kurve) wachst mit der 4. Potenz der
Temperatur. Diese Zusammenhange wurden von STEFAN und BOLTZMANN
1879 erkannt und erlauben eine eindeutige Temperaturbestimmung aus dem
Strahlungssignal, siehe /1/,/3/, 14/ u. /5/.

4
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Wem=2 um~" sr™
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Wellenlinge / Wavelength \

Abb. 3 Strahlungscharakteristik eines schwarzen Strahlers in Abhéngigkeit von der
Temperatur nach /3/

Sieht man sich Abb. 3 an, sollte das Ziel darin bestehen, das IR-Thermometer so
breitbandig wie mdéglich auszulegen, um madglichst viel Energie (entspricht der
Flache unter einer Kurve) bzw. Signal vom Messobjekt zu erhalten. Es gibt aber
einige Grlinde, die zeigen, dass das nicht immer von Vorteil ist. In Abb. 3 wéachst
die Strahlungsintensitat bei 2 pm beispielsweise wesentlich starker mit
steigender Temperatur als bei 10 ym. Je groRer der Strahlungsunterschied pro
Temperaturdifferenz, um so genauer arbeitet das IRThermometer. Entsprechend
der Verschiebung des Strahlungsmaximums zu kleineren Wellenlangen mit
steigender Temperatur (Wiensches Verschiebungsgesetz) richtet sich der
Wellenldngenbereich nach dem Messtemperaturbereich des Pyrometers. Bei
niedrigen Temperaturen wirde sich ein bei 2 ym arbeitendes IR-Thermometer
wie das Auge bei Temperaturen unter 600°C verhalten, es sieht wenig bis nichts,
da die Strahlungsenergie zu klein ist. Ein weiterer Grund, Gerate fiir verschiedene
Wellenldngenbereiche zu haben, ist die Abstrahlcharakteristik von einigen
Materialien, so genannten nichtgrauen Strahlern (Glas, Metalle und
Kunststofffolien). Die Abb.3 zeigt das Ideal, den so genannten Schwarzen
Strahler oder auch Schwarzen Koérper (engl.: Blackbody). Viele Kérper emittieren
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aber weniger Strahlung bei gleicher Temperatur. Das Verhaltnis aus dem realen
Abstrahlwert und dem des Schwarzen Strahlers wird Emissionsgrad a (Epsilon)
genannt und kann maximal 1 (Koérper entspricht dem idealen Schwarzen
Strahler) und minimal 0 betragen. Korper, deren Emissionsgrad kleiner 1 ist,
werden graue Strahler genannt. Koérper, deren Emissionsgrad zusatzich
Temperatur- und Wellenldngenabhangig ist, nennt man nichtgraue Strahler.
Weiterhin gilt, dass sich die Summe der Abstrahlung aus Absorption (A),
Reflexion (R) und Transmission (T) zusammensetzt und gleich Eins ist. (siehe
Gleichung 1 und Abb. 4)

A+R+T=1 (1)

Objekt Wiirmequelle

fﬁ » Sensor
Wirmequelle ————__-~_ -~ _—_-~P ﬂmg

E 2.

A

I = Ankommende Strahlung
R = Reflektierte Strahlung

T = Transmittierte Strahlung
E = Emittierte Strahlung

A = Absorbierter Energicanteil

Abb. 4 Sensor empfangt neben der vom Messobjekt emittierten Strahlung auch
Strahlungsreflexionen und Strahlung, welche das Messobjekt durchgelassen hat.

Feste Koérper haben keine Transmission im infraroten Bereich (T=0). Dann ergibt
sich aus Gleichung 1 fir die Absorption und damit Emission (nach dem so
genannten KIRCHHOFSCHEN Gesetzgeht man davon aus, dass alle Strahlung,
die ein Korper aufgenommen (absorbiert) hat und die zu einer
Temperaturerhéhung fiihrte, auch dann von diesem Kérper abgestrahlt (emittiert)
wird):

A<=>E=1-R 2)
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Der ideale Schwarze Strahler hat auch keine Reflexion (R=0), so dass damit E =
1 ist. Viele Nichtmetalle wie z. B. Holz, Kunststoff, Gummi, organische Materialien,
Stein oder Beton haben nur gering reflektierende Oberflachen und deshalb hohe
Emissionsgrade zwischen 0,8 und 0,95. Metalle dagegen, insbesondere mit
polierten bzw. glanzenden Oberflichen, kénnen bei etwa 0,1 liegen. Diesem
Umstand wird bei den IR-Thermometern durch entsprechende Mdglichkeiten zur
Einstellung des Emissionsfaktors Rechnung getragen, siehe auch Abb. 5.

€ =1.0 (schwarzer Strahler)
€ =0.9 (graue Strahler)

€ &ndert sich mit Wellenldange,
(nichtgraue Strahler)

spezifische Ausstrahlung

Wellenldnge in pm

Abb. 5 Spezifische Ausstrahlung bei verschiedenen Emissionsgraden

11.3.1 Handhabung des Handypyrometers

Verhiltnis zwischen Entfernung und Messfleck-Durchmesser

Der Durchmesser des Messflecks wird durch die Entfernung des IR-Fuhlers zum
Messobjekt bestimmt. Je kirzer der Abstand ist, um so kleiner wird der
Messfleck. Halt man den IR-Fihler zB. in einer Entfernung von 200 mm zum
Messobjekt, betragt der Messfleckdurchmesser ca. 50 mm; bei 100 mm Abstand
ca. 25 mm und bei 50 mm Abstand ca. 13 mm.

Wenn der Messfleckt zu groR ist, kdnnen heiRe Stellen madglicherweise
"Ubersehen" werden - daher sollte man beim Messen so nah wie mdglich an das
Messobjekt herangehen. (Siehe Abb. 6 und Abb. 7)
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25 7

Messfleckdurchmesser

_/ Entfernung

5 14 21 33
0 25 50 76 130 mm

Abb. 6 Messfleckdurchmesser

sehr gut gut falsch

Sensor

A

Messobjekt kleiner
als Messfleck

Messobjekt groRer
als Messfleck

Messobjekt und
Messfleck gleiche GroRe

Abb. 7 GroRe des Messobjektes

Emissionsgrad

Alle Objekte emittieren unsichtbare infrarote Energie. Die emittierte
Energiemenge ist proportional zu der Temperatur des Mesobjektes und der
durch das Messobjekt emittierte Infrarotstrahlung. Diese Eigenschaft, als
Emissionsgrad definiert, wird vom Material und der Oberflachenbeschaffenheit
des Messobjekies beeinflusst. Der Emissionsgrad liegt fir reflektierende
Objekte bei 0,1 und fir schwarze Strahler bei 1,0. Der IR-Fihler misst diese
Energie und errechnet auf der Grundlage eines vom Hersteller festeingestellten
Emissionsgrades von 0,95 (fiir 90% aller typischen Anwendungsfalle zutreffend)
den entsprechenden Temperaturwert.
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Hinweise zur Messung

Ist die zu messende Oberflache sehr klein (<13 mm), halten Sie den IR-Fiihler
so dicht wie mdglich an das Messobjekt - auf keinen Fall weiter als 50 mm
entfernt.

Ist das zu messende Material mit Reif oder anderen Ablagerungen bedeckt,
wischen Sie die oberflache vor der Messung ab.

Ist die zu messende Oberflache stark reflektierend, bekleben Sie vor der
Messung mit Abdeckband oder streichen Sie mit nicht glanzender Farbe.

Sollten die angezeigten Messwerte unrealistisch erscheinen, prifen Sie bitte
die Spitze des IR-Fuhlers. Es kdnnte sich dort Kondenswasser oder Schmutz
abgelagert haben und den Sensor beeintrachtigen. Reinigen Sie das Gerat
dann entsprechend den Wartungshinweisen.
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