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EFFICIENT FUTURE MOBILITY
Elektrischer Wankstabilisator

Beschreibung

e Elektrischer Wankstabilisator (Aktor) fiir 12V und
48V Bordnetz

e Bestehend aus E-Motor, ECU, Mehrstufen-Planeten-

o L getriebe, Drehmomentsensor und einer Elastomer-

T . Entkopplung

~L\ ' _ e Einsatz an Vorderachse und Hinterachse oder nur
w\ ~_/ an der Hinterachse

Vorteile

e Uberwindung des Zielkonflikts zwischen maximalem
Komfort und maximaler Fahrsicherheit/-Stabilitat

e Minimierung des Wankwinkels des Fahrzeugaufbaus
bei Kurvenfahrten

e Variable Verteilung der Radaufstandlasten zwischen
kurveninnerem und kurvenduferem Rad

Emk"o'“p”pﬁung e CO,-Reduktion im Vergleich zu hydraulischen Systemen
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307 e Verringerter Montageaufwand gegeniiber hydrauli-

20 & schen Systemen

WM\/VWMMWRW Entlomlung Vorteile 48V Bordnetz

e Reduzierung der Strome

Dynamische Steifigkeit/bezogen auf das Rad [N/mm]
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Frequenz [Hz] — Weniger Leitungsverluste

— Geringere EMV-Problematik
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